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Rola symulacji
We wdrażaniu robotów

Wojciech Łaś
Menedżer Produktu 
Roboty Przemysłowe
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O mnie

Wojciech Łaś

• Mechatronika (2013), AGH w Krakowie

• Menedżer Produktu - Roboty przemysłowe 

na Europę środkowo-wschodnią

• Kraków

Your Title Text Your Title Text

2011 2014

2015

Lokalne wsparcie i 

programowanie 

maszyn

Praga

Praktykant

Balice

Staż w działach 

technicznym i 

marketingowym

Nagoya

2013

Inżynier wsparcia 

technicznego

Balice

2017

Zarządzenie 

produktem

Balice
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Historia Mitsubishi Electric

Tsukumo Shokai, which was the origin of Mitsubishi, 
was established. 

Mitsubishi Sha was established. It promoted its business 
diversification and grew as a modern corporation.

Spinning-off of the business departments started. 
Mitsubishi Goshi Kaisha became a holding company.  

Mitsubishi Electric Corporation was established. 

Mitsubishi Headquarters was dissolved.

Each Mitsubishi company started as a new independent entity.

1870

1886

1917

1921

1946

The founder, Yataro Iwasaki 

Origin of the

Three-Diamond Mark
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Mitsubishi współcześnie – 37 firm

MITSUBISHI HEAVY 

INDUSTRIES, LTD.

MITSUBISHI MOTORS 

CORPORATION

MITSUBISHI 

CORPORATION

NIKON CORPORATION

KIRIN HOLDINGS CO., 

LTD..

ASAHI GLASS CO., LTD

MITSUBISHI RESEARCH 

INSTITUTE, INC.

JX HOLDINGS, INC.
MITSUBISHI ESTATE 

CO., LTD

THE BANK OF TOKYO-

MITSUBISHI UFJ, LTD.

MITSUBISHI ELECTRIC 

CORPORATION

TOKYO MARINE &NICHIDO 

FIRE INSURANCE CO., LTD.
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Mitsubishi Electric

BUILDING SYSTEMS

ENERGY SYSTEMS TRANSPORTATION SYSTEMS
VISUAL INFORMATION 

SYSTEMS

AIR CONDITIONING SYSTEMS

FACTORY AUTOMATION 

SYSTEMS

AUTOMOTIVE EQUIPMENT PUBLIC SYSTEMS

SPACE SYSTEMS SEMICONDUCTORS / DEVICES
INFORMATION / 

COMMUNICATION SYSTEMS
HOME PRODUCTS
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Mitsubishi Electric na Świecie
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WORLD’S LEADING DRIVE MANUFACTURER

15 krajów

8 biur ME

8 dystrybutorów

250 inżynierów

MEU-CZ
Prague 

MEU-HU
Budapest

MEU-SK
Nitra

MEU-PL 
Balice

MEU-PL 
Poznań

MEU-PL 
Wrocław

MEU-PL 
Warszawa

MEU-CZ
Brno

MECON
Gdynia

CSC
Kiev

PG SYSTEMS
Sulejówek

MELTRADE
Budapest

INEA
Ljubljana

INEA
Zagreb

SIRUS
Bucharest

AKHNATON
Sofia

INEA
Belgrade

ME Agent

INEA

GLOBAL PARTNER. 

LOCAL FRIEND

ME Agent

MELTRADE
Budapest

SIRUS
BucharestINEA

Belgrade

INEA

SIMAP
Brno,Trenčín

B:TECH
Havlíčkův 

Brod

Mitsubishi Electric w CEE
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WORLD’S LEADING DRIVE MANUFACTURER

Sprzedaż

Serwis

Szkolenia

Wsparcie techniczne

Wsparcie aplikacyjne

R&D

Czym się zajmujemy?
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Roboty przemysłowe Mitsubishi Electric
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Roboty przemysłowe Mitsubishi Electric

Top performance Basic performance Delta Collaborative
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Agenda

01

02

03

Od koncepcji do wdrożenia 

– etapy projektowania aplikacji zrobotyzowanych

Dobór robota przez symulację jego działania

Parametry, które możemy symulować

04 Nie tylko robot 

– symulacja całego układu automatyki
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Od koncepcji do wdrożenia 
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1. Analiza procesu

• Wydajność

• Środowisko pracy

• Jak uchwycić detal?

• Detal w ruchu, niespozycjonowany
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2. Szkic rozmieszczenia elementów maszyny

• Niezależna stacja czy część linii?

• Jaka jest dowolność rozmieszczenia elementów?
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3. Wstępny dobór robota

• Zakres ruchu

• Udźwig
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3. Wstępny dobór narzędzia

• Przyssawka? Chwytak palcowy?

• Pojedynczy?

• Multi? W jakim układzie?
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Symulacja robota
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1. Przyjęcie założeń

• Prędkość robota – 100%

• Akceleracja/deceleracja – 100%

• Opóźnienie na pobranie – 25 [ms]

• Opóźnienie na odłożenie – 30 [ms]

• Czas na spozycjonowanie – 25 [ms]

• Waga chwytaka – 1 [kg]

• Moment bezwładności chwytaka – 0.01 [kg*m^2]

• Prędkość taśmociągu – 50 [mm/s]



COPYRIGHT © 2019 MITSUBISHI ELECTRIC EUROPE B.V. ALL RIGHTS RESERVED 19

2. Symulacja różnych wariantów

• Różne ustawienia komponentów

• Pojedynczy/podwójny chwytak
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2. Symulacja różnych wariantów

• Różne ustawienia komponentów

• Pojedynczy/podwójny chwytak
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Parametry, które symulujemy

• Kolizje

• Czas cyklu

• Obciążenia napędów

• Żywotność podzespołów robota
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Nie tylko robot

• PLC

• HMI

• Napędy
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Inne oprogramowania do symulacji

• Factory I/O
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Inne oprogramowania do symulacji

• Visual Components
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Symulacja – a co potem?
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MIRAIZUKURI
PROGRAM DLA EDUKACJI

▪ STUDENT’S LIDERHSIP PROGRAM

▪ MIRAIZUKURI EDUCATION PROGRAM

▪ SHOWROOM 4.0 AUTOMATION CENTER
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MIRAIZUKURI 
EDUCATIONAL PROGRAM

CONCEPT:
▪ Main purpose of the program is long 

term cooperation between Mitsubishi 

Electric and Universities in Central 

Eastern Europe 

▪ The priority for Mitsubishi Electric and 

University will be support the 

development of Factory Automation 

Industry

▪ Education of students will prepare them 

for future career in industry and will let 

them obtain professional qualifications

▪ Mitsubishi Electric Laboratory Program 

is aiming for Universities in CEE which 

specializies in education of 

mechatronics, electricians, automatics, 

electronics
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SHOWROOM 4.0
FACTORY AUTOMATION CENTER

PURPOSE:

▪ Mitsubishi Electric brand 

promotion

▪ Educate – our goal is to have at 

least 500 students visiting us per

year

▪ Know – how transfer and 

inspiration for customers

CONCEPT:

▪ Step out from just product 

promotion, to solution oriented 

approach

▪ Present production flexibility, on 

real, working application

▪ Monitor, collect and visualize

▪ Entertain 
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SHOWROOM 4.0
FACTORY AUTOMATION CENTER
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NA KONIEC
EDUKACJA KLUCZEM DO SUKCESU

Kalendarz webinariów: https://mitsubishielectric.clickmeeting.com/

Nagrania dostępne na: https://support.mpl.pl/portal/community/technical-support-forum

FABRYKA 

PRZYSZŁOŚCI

TYTUŁ DATA, GODZINA PRELEGENT LINK DO REJESTRACJI

Paletyzacja w Praktyce - Cześć II
10.12.2020

godzina 10.30
Karol Krowiak 

Lech Nadobnik (Lena S.C.)
https://mitsubishielectric.clickmeeting.com/paletyzacja-w-

praktyce-czesc-ii/register

Precyzja w budowie maszyn testowych
17.12.2020

godzina 10.30
Jacek Taczała 

R.J. Automatyka

https://mitsubishielectric.clickmeeting.com/precyzja-w-budowie-

mechaniki-maszyn-testowych-dla-przemyslu-
motoryzacyjnego/register

WARSZTAT 
INŻYNIERA

TYTUŁ DATA, GODZINA PRELEGENT LINK DO REJESTRACJI

Współpracująca stacja paletyzująca z 

robotem – rozwiązanie firmy Jazon

11.12.2020

godzina 13:00
Damian Wilk + Krzysztof Wójcik (Jazon)

https://mitsubishielectric.clickmeeting.com/wspolpracuja

ca-stacja-paletyzujaca-z-robotem-rozwiazanie-firmy-

jazon/register

Assista inspiruje – montaż elementów 

THT i stół wibracyjny

18.12.2020

godzina 13:00
Bartłomiej Grywalski

https://mitsubishielectric.clickmeeting.com/assista-

inspiruje-montaz-elementow-tht-i-stol-

wibracyjny/register

https://mitsubishielectric.clickmeeting.com/
https://support.mpl.pl/portal/community/technical-support-forum
https://mitsubishielectric.clickmeeting.com/paletyzacja-w-praktyce-czesc-ii/register
https://mitsubishielectric.clickmeeting.com/precyzja-w-budowie-mechaniki-maszyn-testowych-dla-przemyslu-motoryzacyjnego/register
https://mitsubishielectric.clickmeeting.com/wspolpracujaca-stacja-paletyzujaca-z-robotem-rozwiazanie-firmy-jazon/register
https://mitsubishielectric.clickmeeting.com/assista-inspiruje-montaz-elementow-tht-i-stol-wibracyjny/register
https://www.facebook.com/MitsubishiElectricPL/
https://www.linkedin.com/company/mitsubishi-electric-polska
https://www.youtube.com/user/MitsubishiFAEU
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