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WYMAGANIA WSTEPNE W ZAKRESIE WIEDZY, UMIEJETNOSCI | INNYCH KOMPETENC)I
1. Posiada podstawowa wiedze z automatyki, informatyki i modelowania.

CELE PRZEDMIOTU

C1. Nabycie wiedzy z zakresu zbioréw rozmytych, struktur regulatoréw rozmytych réznych typéw oraz aspekty przemystowych
zastosowah systeméw rozmytych.

C2. Zdobycie umiejetnosci z zakresu projektowania i testowania réznego typow systeméw rozmytych.

PRZEDMIOTOWE EFEKTY UCZENIA SIE

Z zakresu wiedzy:
PEU_WO01 Ma wiedze z zakresu zbioréw rozmytych oraz struktur regulatoréw rozmytych réznych typéw.
PEU_W02 Ma wiedze na temat adaptacyjnych systeméw rozmytych.

Z zakresu umiejetnosci:

PEU_UO1 Potrafi zaprojektowad regulatory rozmyte réznych typéw, zdefiniowaé operacje w blokach rozmywania,
wnioskowania i wyostrzania, zdefiniowa¢ baze regut.
PEU_U02 Potrafi przetestowac uktad sterowania z regulatorem rozmytym.

Z zakresu kompetencji spotecznych:
PEU_KO01 Student potrafi w kreatywny sposéb rozwigzywac problemy.

TRESCI PROGRAMOWE

Forma zajec - wyktad liczba godzin:

Wyl Wprowadzenie do logiki rozmytej. 2
Wy?2 Regulatory klasyczne i rozmyte. 2
Wy3 System rozmyty typu Mamdaniego, bloki rozmywania, wnioskowania i wyostrzania. 2
Wy4 Istotne cechy regut, bazy regut i systemu rozmytego. 2
Wy5 Systemy rozmyte typu TSK, Tsukamoto i inne. 2
Wy6 Adaptacyjne systemy rozmyte. 2
Wy7 Przemystowe zastosowania systeméw rozmytych. 2
Wy8 Podsumowanie. 1

suma godzin: 15




Forma zajec¢ - laboratorium liczba godzin:
Lal Sprawy organizacyjne. Zapoznanie sie ze Srodowiskiem programowym. 2
La2 Projektowanie regulatoréw klasycznych. 2
La3 Projektqwanie regylatora roznr)ytego typu Mamdaniego, zastosowanie regulatora do wybranego 4
typu obiektu, dobdr parametrow regulatora.

Lad Projektowanie systemu rozmytego typu TSK dla wybranego obiektu sterowania. 2
La5 Projektowanie adaptacyjnego regulatora rozmytego. 4
La6 Podsumowanie. 1

suma godzin: 15

STOSOWANE NARZEDZIA DYDAKTYCZNE

N1. Wyktad multimedialny z elementami wykfadu tradycyjnego i problemowego

N2. Testy pisemne
N3. Sprawozadania

OCENA OSIAGNIECIA PRZEDMIOTOWYCH EFEKTOW UCZENIA SIE

Oceny
E - formuiaca w trakei . - . S A
p.°£?5éiﬁfo”v$u§§c§’ﬁ§iﬁf;i!“ Numer efektu uczenia sie Sposob oceny osiagniecia efektu uczenia sie
semestru
Flw) Egg—wgé test pisemny i/lub ustny
Pw) P=F1
PEU_UO01
Flw PEU_U02 sprawozdania
PEU_KO01
P(L) P=F1
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