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WYDZIAt ELEKTRYCZNY
KARTA PRZEDMIOTU

Nazwa w jezyku polskim: Podstawy automatyki 1
Nazwa w jezyku angielskim: Fundamentals of control engineering 1
Kierunek studiéw (jesli dotyczy): Elektrotechnika
Specjalnos¢ (jezeli dotyczy):
Stopien studiéw i forma: | stopien, stacjonarna
Rodzaj przedmiotu: obowiazkowy
Kod przedmiotu: ELR052101
Grupa kurséw: NIE
Wyktad Cwiczenia Laboratorium Projekt Seminarium
Liczba godzin zaje¢
zorganizowanych w Uczelni 30 15
(zzU):
Liczba godzin zaje¢
catkowitego nakfadu pracy 90 30
studenta (CNPS):
Forma zaliczenia: egzamin zaliczenie na ocene

Dla grupy kurséw zaznaczy¢
kurs koncowy (X):

Liczba punktéw ECTS: 3 1
w tym liczba punktéw
odpowiadajgca zajeciom o 1

charakterze praktycznym (P):

w tym liczba punktéw ECTS
odpowiadajgca zajeciom
wymagajgcym 2.10 0.70
bezposredniego kontaktu
(BK):

WYMAGANIA WSTEPNE W ZAKRESIE WIEDZY, UMIEJETNOSCI | INNYCH KOMPETENC)I

1. Znajomos$¢ podstaw elektrotechniki, rachunku rézniczkowego oraz funkgcji i liczb zespolonych.
2. Praktyczna umiejetnos$¢ postugiwania sie rachunkiem rézniczkowym oraz funkcjami zespolonymi.
3. Umiejetnos¢ wykorzystania transformat Laplace’a i Fouriera.

CELE PRZEDMIOTU

C1. Przyswojenie wiedzy teoretycznej z zakresu uktadéw regulacyjnych zapewniajgcych uzyskanie pozadanych cech uktadu
sterowania.

C2. Przyswojenie wiedzy teoretycznej z zakresu dynamiki, statyki i jakosci regulacji oraz stabilnosci ciggtych liniowych uktadéw
automatyki.

C3. Nabycie praktycznej umiejetnosci matematycznej analizy i syntezy ciggtych liniowych uktadéw automatyki.

C4. Nabycie praktycznej umiejetnosci matematycznej analizy uktadéw sterowania w celu badania stabilnosci i doboru
odpowiedniego uktadu korekcji zapewniajacego uzyskanie pozadanych cech regulac;ji.

PRZEDMIOTOWE EFEKTY UCZENIA SIE

Z zakresu wiedzy:

PEU_WO01 Ma wiedze w zakresie tworzenia modeli i okres$lania parametréw statycznych i dynamicznych podstawowych
cztonéw uktaddw regulacji.

PEU_W02 Ma wiedze w zakresie analizy, dziatania i jakosci uktadéw regulacji automatycznej.

PEU_WO03 Ma wiedze w zakresie stabilnosci uktadéw sterowania oraz doboru korektoréw zapewniajgcych polepszenie

jakosci regulacji i jej optymalizacji.
Z zakresu umiejetnosci:

PEU_UO1 Potrafi dokonaé¢ matematycznej analizy i syntezy podstawowych cztonéw oraz ztozonych uktadéw regulacji
automatyczne;j.
PEU_U02 Potrafi dokonac oceny stabilnosci uktadu regulacji oraz zaprojektowad rézne typy korektoréw zapewniajgcych

uzyskanie pozadanych cech uktadu sterowania.
Z zakresu kompetencji spotecznych:

PEU_KO01 Ma swiadomos¢ znaczenia samodzielnego pozyskiwania potrzebnych informacji oraz twérczego ich
wykorzystania.




TRESCI PROGRAMOWE

Forma zajec - wyktad

liczba godzin:

Wprowadzenie. Ustalenie zasad zaliczenia. Klasyfikacja i struktura uktadéw regulacji

Wyl automatycznej. 2
Wy?2 Metody opisu uktaddw regulacji automatycznej. 2
Wy3 Podst.awowta elemepty uk’fad.éw regglgcji aL.Jtoma.tycznej - element.y: proporcjonalny, inercyjny, 2
catkujgcy - idealny i rzeczywisty, rézniczkujacy - idealny i rzeczywisty.
Wy4 ggdstawowe elementy automatyki - element inercyjny rzedu Il-go, element oscylacyjny rzedu Il 2
Wy5 Podstawowe elementy automatyki - elementy z op6Znieniem transportowym. 2
Wy6 Wymagania dotyczace jakosci regulacji, kryteria jakosci. 2
Wy7 Algebra schematéw blokowych. 2
Wy8 Whasciwosci statyczne uktadéw regulacji automatyczne;j. 2
Wy9 Stabilnos¢ - definicje, podstawowy warunek stabilnosci. Kryterium stabilnosci Routh’a. 2
Wy10 Kryterium Nyquist'a - kryterium lewej strony, kryterium logarytmiczne. 2
Wyll Analiza stabilnosci na podstawie aproksymacji Zieglera-Nicholsa. 2
Wy12 Metody korekcji uktadéw regulacji automatycznej. 2
Wy13 Synteza korektoréw szeregowych przy pomocy karty Nicholsa. 2
Wyl4 Korekcje: réwnolegta, w sprzezeniu zwrotnym, addytywna, predykcyjna. 2
Wy15 Regulatory przemystowe - rodzaje, konstrukcja, dobdr nastaw. 2
suma godzin: 30
Forma zajec - ¢wiczenia liczba godzin:
cwl Wprowadzenie. Ustalenie zasad zaliczenia. Opis uktadu regulacji za pomoca transformaty 2
Laplace’a.
Cw2 Odpowiedzi typowych elementdw uktadéw regulacji na pobudzenie standardowymi sygnatami. 2
Cw3 Charakterystyki czasowe i czestotliwosciowe elementéw uktaddw regulacji. 2
Cw4 Algebra schematdéw blokowych. Btedy ustalone uktadu regulacji. 2
¢ws Stabilnos¢ uktadéw regulacji automatycznej. Kryterium Routh’a i Michajtowa. 2
cwé Stabilr)os’c' uktadow .regulacji automatycznej. Kr.yte.rium Nyquista podstawowe i uproszczone. 2
Kryterium logarytmiczne. Zapas fazy i wzmocnienia.
Cw7 Kolokwium zaliczeniowe. 2
cws Oméwierjie wynikéw kolokwium z dodatkowymi wyjasnieniami tematéw sprawiajacych najwiecej 1
problemow.
suma godzin: 15

STOSOWANE NARZEDZIA DYDAKTYCZNE

N1. Wyktad informacyjny.
N2. Cwiczenia audytoryjne
N3. Praca wtasna studenta

OCENA OSIAGNIECIA PRZEDMIOTOWYCH EFEKTOW UCZENIA SIE

Oceny
formui o . . . . L .
F p.O,;?ﬂif&%f;;ﬁ;i’:neiim Numer efektu uczenia sie Sposéb oceny osiagniecia efektu uczenia sie
semestru
PEU_WO01
Flw) PEU_WO02 Obecnos¢ na wyktadach
PEU_W03
PEU_WO01
F2(w) PEU_W02 Egzamin pisemny lub ustny
PEU_W03
P(w) P=0,1F1+0,9F2
PEU_UO1
Fl(c) PEU_U02 Aktywnos¢ na ¢wiczeniach
PEU_K01
PEU_UO1 Lo o
F2(c) PEU_U02 Wyniki krotkich sprawdzianow
PEU UO1 . . .
F3(c) PEU_U02 Kolokwium zaliczeniowe
P(c) P=0,2F1+0,2F2+0,6F3
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