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WYMAGANIA WSTEPNE W ZAKRESIE WIEDZY, UMIEJETNOSCI | INNYCH KOMPETENC)I

1. Zna najwazniejsze pojecia informatyki.

Zna zasady projektowania algorytméw do rozwigzania zadania inzynierskiego.
Potrafi programowac¢ mikrokontrolery (na poziomie podstawowym).

CELE PRZEDMIOTU

Cl1.

Nabycie wiedzy z zakresu architektury systeméw mikroprocesorowych, trybéw adresowania, systeméw liczbowych, rodzajéw

pamieci, typowych uktadéw wewnetrznych mikrokontrolera (przetwornikéw AC, licznikéw, systeméw przerwan).

C2
C3.
C4

. Zdobycie umiejetnosci formutowania oraz implementacji sprzetowej algorytméw sterowania.
Zdobycie umiejetnosci projektowania oraz wykonywania systemdéw mechatronicznych.
. Zdobycie oraz utrwalenie kompetencji spotecznych z zakresu kreatywnego myslenia.

PRZEDMIOTOWE EFEKTY UCZENIA SIE

Z zakresu wiedzy:
PEU_WO01

PEU_WO02

ma uporzadkowang wiedze w zakresie architektury systeméw mikroprocesorowych, trybéw adresowania,
kodéw liczbowych, rodzajéw pamieci, typowych uktadéw wewnetrznych mikroprocesoréw (przetwornikéw AC,
licznikéw, systemoéw przerwan), ma wiedze w zakresie samodzielnego formutowania algorytméw oraz ich
implementacji programowej

ma szczegbtowa wiedze dotyczaca wybranych zagadnien z zakresu projektowania i modelowania uktadéw
mechatronicznych

Z zakresu umiejetnosci:

PEU_UO1

PEU_U02

potrafi postugiwac sie oprogramowaniem przeznaczonym do programowania uktadéw mikroprocesorowych,
potrafi sformutowac algorytm i napisac program realizujacy wybrane zadania sterowania uktadami
wewnetrznymi i zewnetrznymi systemu mikroprocesorowego

potrafi zaprojektowa¢, zintegrowac i zamodelowa¢ prosty uktad mechatroniczny, a nastepnie zweryfikowad
poprawnos¢ jego dziatania

Z zakresu kompetencji spotecznych:

PEU_KO01

potrafi mysle¢ i dziata¢ w sposéb przedsiebiorczy




TRESCI PROGRAMOWE

Forma zajec - wyktad

liczba godzin:

Architektura systemdéw mikroprocesorowych. Mikroprocesor, mikrokomputer, mikrokontroler,

Wyl procesor sygnatowy. Mikrokontroler w uktadach sterowania obiektami mechatronicznymi. 2
Wy2 Zasada dziatania uktadéw wewnetrznych mikrokontrolera (przetworniki A/C, liczniki, uktady 4
y przerwan, itd.) oraz podstawy ich programowania. Budowa i programowanie wyswietlaczy.
Wy3 Wybrane interfejsy komunikacji stosowane w systemach sterowania. 2
Modulacja szerokosci impulsu PWM. Zasady realizacji modulacji PWM w systemach
Wy4 mikroprocesorowych. Zastosowania mikrosystemdéw w energoelektronice i automatyce 3
przemystowej.
Przykfady rozwigzan systeméw sterowania opartych na mikrokontrolerach (np. regulacja
Wy5 2 o 4
temperatury, predkosci obrotowe;j silnika, itd.).
suma godzin: 15
Forma zajec - laboratorium liczba godzin:
Lal Zapoznanie sie z wyposazeniem sprzetowym stanowisk laboratoryjnych i Srodowiskiem 2
programistycznym.
La2 Pomiar sygnatéw analogowych za pomocg przetwornika A/C mikrokontrolera. 2
La3 Programowanie uktadu czasowo-licznikowego mikrokontrolera, generowanie sygnatu PWM. 2
La4 Programowanie modutu USART. 2
La5 Sterowanie silnikiem pradu statego z wykorzystaniem przetwornika A/C i sygnatu PWM. 2
La6 Sterowanie silnikiem krokowym. 2
La7 Sterowanie serwonapedem. 2
La8 Zaliczenie laboratorium. 1
suma godzin: 15

STOSOWANE NARZEDZIA DYDAKTYCZNE

N1. Wyktad multimedialny z elementami formy tradycyjnej i zagadnien problemowych.
N2. Praca wtasna.

N3. Konsultacje.

N4. Dyskusja problemowa.

OCENA OSIAGNIECIA PRZEDMIOTOWYCH EFEKTOW UCZENIA SIE

Oceny
- formui i - ) . i N
FP_Ogjésgjom(gcs";;i?n‘j,zfcf“ Numer efektu uczenia sie Sposab oceny osiagniecia efektu uczenia sie
semestru
PEU_WO01
FL(w) PEU_WO02 Kolokwium
PEU K01
P(w) P=F1
PEU_UO1
FL() PEU_U02 Ocena przygotowania do ¢wiczen laboratoryjnych
PEU_ K01
PEU_UO1
F2() PEU_U02 Aktywnos¢ na zajeciach laboratoryjnych
PEU K01
PEU_UO1
F3() PEU_UO02 Ocena sprawozdania
PEU_KO01
P(L) P=0,3*F1+0,4*F2+0,3*F3
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