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WYDZIAt ELEKTRYCZNY
KARTA PRZEDMIOTU

Nazwa w jezyku polskim: Programowanie systemoéw rozproszonych na bazie sterownikéw PLC
Nazwa w jezyku angielskim: Programming of distributed control systems based on PLC
Kierunek studiéw (jesli dotyczy): Elektromechatronika
Specjalnos¢ (jezeli dotyczy):
Stopien studiéw i forma: | stopien, stacjonarna
Rodzaj przedmiotu: wybieralny
Kod przedmiotu: EMR015303
Grupa kurséw: NIE
Wyktad Cwiczenia Laboratorium Projekt Seminarium
Liczba godzin zaje¢
zorganizowanych w Uczelni 30
(zzU):
Liczba godzin zaje¢
catkowitego nakfadu pracy 60
studenta (CNPS):
Forma zaliczenia: zaliczenie na ocene

Dla grupy kurséw zaznaczy¢
kurs koncowy (X):

Liczba punktéw ECTS: 2
w tym liczba punktéw
odpowiadajgca zajeciom o 2

charakterze praktycznym (P):

w tym liczba punktéw ECTS
odpowiadajgca zajeciom
wymagajgcym 1.40
bezposredniego kontaktu
(BK):

WYMAGANIA WSTEPNE W ZAKRESIE WIEDZY, UMIEJETNOSCI | INNYCH KOMPETENC)I

1. Umie opracowa¢ algorytm sterowania prostego procesu przemystowego.

CELE PRZEDMIOTU

C1. Zdobycie umiejetnosci skonfigurowania i zaprogramowania modutowego sterownika programowalnego.
C2. Nabycie umiejetnosci potgczenia, uruchomienia i przetestowania dziatania rozproszonego systemu sterowania.

PRZEDMIOTOWE EFEKTY UCZENIA SIE

Z zakresu wiedzy:
Z zakresu umiejetnosci:

PEU_UO1 Potrafi skonfigurowac i uruchomi¢ modutowy sterownik PLC.
PEU_U02 Potrafi zaprojektowac algorytm sterowania i zaprogramowac¢ sterownik PLC w rozproszonym systemie
sterowania.
Z zakresu kompetencji spotecznych:
PEU K01 Ma swiadomos¢ odpowiedzialnos$ci za prace wtasng oraz gotowos¢ podporzadkowania sie zasadom pracy w
zespole.

TRESCI PROGRAMOWE

Forma zajec - laboratorium liczba godzin:
Lal Zapoznan'ie slie z Regulanjingm BHP i Regu!aminem V\,/e\(vngtrzlnym Igboratorium: Ustalenie zasad zaliczenia przedmiotu. Ogdine 2
zapoznanie sie ze stanowiskiem laboratoryjnym. Oméwienie ¢wiczen laboratoryjnych.

La2 Wprowadzenie do oprogramowania CX-One. Konfiguracja i programowanie sterownika OMRON CJ1M. 2
La3 Programowanie podstawowych struktur logicznych w jezyku drabinkowym. 2
Lad Programowanie funkcji czasowych i licznikowych. 2
La5 Programowanie modelu o$wietlenia budynku. 2
La6 Programowanie modeli napedéw elektrycznych w réznych uktadach pracy. 4
La7 Programowanie wybranych modeli maszyn i urzadzen 4
La8 Zastosowanie modutéw PRM21 i DRM21 do komunikacji rozproszonej w sieciach PROFIBUS i DeviceNet. 2
La9 Programowanie paneli operatorskich HMI. 2
Lalo Programowanie wybranego procesu przemystowego w uktadzie rozproszonym - projekt koncowy. 6
Lall Podsumowanie laboratorium, oddanie sprawozdanh z realizowanych projektéw. 2

suma godzin: 30




STOSOWANE NARZEDZIA DYDAKTYCZNE

N1. Prezentacje multimedialne

N2. Laboratorium prowadzone w sposdb tradycyjny w ¢wiczeniowych grupach studenckich, na stanowiskach wyposazonych w
komputery PC, sterowniki programowalne oraz modele maszyn, urzadzen i proceséw przemystowych.

OCENA OSIAGNIECIA PRZEDMIOTOWYCH EFEKTOW UCZENIA SIE

Oceny
formui i - P . i N
FP_0;';7;;3;30%;;;";;i?n‘j,ztcf“ Numer efektu uczenia sie Sposab oceny osiagniecia efektu uczenia sie
semestru
PEU_UO1
Fl) PEU_U02 Aktywnos¢ na zajeciach laboratoryjnych
PEU K01
PEU_UO1
F2(1) PEU_U02 Ocena sprawozdan z wykonanych projektéw
PEU_KO01
P(L) P = 0,4*F1 + 0,6*F2
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