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WYDZIAt ELEKTRYCZNY
KARTA PRZEDMIOTU

Nazwa w jezyku polskim: Elektromechaniczne systemy napedowe
Nazwa w jezyku angielskim: Electromechanical drive systems
Kierunek studiéw (jesli dotyczy): Elektrotechnika
Specjalnos¢ (jezeli dotyczy): Elektrotechnika Przemystowa
Stopien studiéw i forma: Il stopien, niestacjonarna
Rodzaj przedmiotu: obowiazkowy
Kod przedmiotu: ELR053262
Grupa kurséw: NIE
Wyktad Cwiczenia Laboratorium Projekt Seminarium
Liczba godzin zaje¢
zorganizowanych w Uczelni 22 11
(zzU):
Liczba godzin zaje¢
catkowitego nakfadu pracy 90 30
studenta (CNPS):
Forma zaliczenia: egzamin zaliczenie na ocene

Dla grupy kurséw zaznaczy¢
kurs koncowy (X):

Liczba punktéw ECTS: 3 1
w tym liczba punktéw
odpowiadajgca zajeciom o 1

charakterze praktycznym (P):

w tym liczba punktéw ECTS
odpowiadajgca zajeciom
wymagajgcym 2.10 0.70
bezposredniego kontaktu
(BK):

WYMAGANIA WSTEPNE W ZAKRESIE WIEDZY, UMIEJETNOSCI | INNYCH KOMPETENC)I

1. Ma wiedze w zakresie znajomosci podstawowych praw mechaniki i elektrotechniki.

Posiada podstawowg wiedze w zakresie obwoddw elektrycznych oraz budowy i dziatania podstawowych maszyn
elektrycznych.

Ma podstawowa wiedze w zakresie znajomosci teorii napedu elektrycznego, dziatania elementéw i uktadéw
energoelektronicznych oraz uktadéw sterowania i regulacji.

4. Potrafi krytycznie analizowad dziatanie wybranych uktadéw mechanicznych, elektrycznych i uktadéw napedu elektrycznego.
5. Student potrafi pracowac w grupie i prezentowa¢ wyniki wykonanych zadan.

CELE PRZEDMIOTU
C1. Przedstawienie zasad elektromechanicznego przetwarzania energii oraz metod formutowania modeli matematycznych i
metod analizy elektromechanicznych systeméw napedowych.
C2. Poznanie zjawisk elektromechanicznych i elektromagnetycznych w elektromechanicznych systemach napedowych
C3. Uzyskanie umiejetnosci analizy i syntezy uktadéw sterowania elektromechanicznymi systemami napedowymi.

PRZEDMIOTOWE EFEKTY UCZENIA SIE

Z zakresu wiedzy:

PEU_WO01 Student potrafi formutowa¢ modele matematyczne elektromechanicznych systeméw napedowych do badan
analitycznych i symulacyjnych
PEU_WO02 Student potrafi opisa¢ wtasciwosci elektromechanicznych systeméw napedowych z maszynami DC i iAC oraz

zna metody ich ksztattowania
Z zakresu umiejetnosci:

PEU_UO1 Student potrafi interpretowa¢ podstawowe parametry elektromagnetyczne i ocenia¢ ich wptyw na
charakterystyki elektromechanicznych systeméw napedowych.
PEU_U02 Student ma umiejetnos¢ oceniania wiasciwosci elektromechanicznych systemdéw napedowych na podstawie

wynikéw analiz oraz badan symulacyjnych i eksperymentalnych
Z zakresu kompetencji spotecznych:
PEU_KO01 Student rozumie koniecznos¢ aktywnej postawy do samodzielnego rozwijania wiedzy i umiejetnosci




TRESCI PROGRAMOWE

Forma zajec - wyktad

liczba godzin:

Wyl Podstawowe pojecia elektromechaniki i klasyfikacja elektromechanicznych systeméw 2
napedowych.
Wy2 Modelpwanie i analiza elektromechanicznych systeméw napedowych o potaczeniu sprezystym i 2
uktaddw wielomasowych
Wy3 Modelowanie i analiza elektromechanicznych systeméw napedowych z silnikami pradu statego 2
Modelowanie i analiza elektromechanicznych systeméw napedowych z silnikami indukcyjnymi 3-
Wyd fazowymi 2
y
Wy5 Mpdelowanie i_analiza elektromechanicznych systeméw napedowych z silnikami indukcyjnymi 2
wielofazowymi
Wy6 Modelowanie i analiza systeméw elektromechanicznych z generatorami indukcyjnymi 2
Wy7 Modelowgnie i apaliza elektromechanicznych systeméw napedowych z silnikami 2
synchronicznymi
Wy8 Modelowanie i analiza elektromechanicznych systeméw napedowych z silnikami BLDCM 2
Wy9 Modelowanie i analiza elektromechanicznych systeméw napedowych z silnikami PMSM 2
Wy10 ngady modelowania elektromechanicznych systeméw napedowych z zastosowaniem graféw 2
wigzan
Wyll Podstawy projektowania i doboru elementéw elektromaszynowych systeméw napedowych 2
suma godzin: 22
Forma zajec - laboratorium liczba godzin:
Lal Prez,er)tagja regulaminéw w Ia_bo,rat.oriulm. Zapoznapie sie ze stanowiskami laboratoryjnymi oraz 2
omoéwienie zasad wykonywania ¢wiczen laboratoryjnych.
La2 Badanie elektromechanicznego systemu napedowego z silnikiem pradu statego 2
La3 Badanie wielosilnikowego elektromechanicznego systemu napedowego 2
Lad Badanie Wybranych stanéw elgktromechanicznego przetwarzania energii w ?
elektromechanicznym systemie napedowym
La5 Badanie systemu elektromechanicznego z autonomicznym generatorem indukcyjnym 2
La6 Sprawdzian zaliczeniowy 1
suma godzin: 11

STOSOWANE NARZEDZIA DYDAKTYCZNE

N1. Wyktad tradycyjny
N2. Wyktad z uzyciem prezentacji multimedialnych
N3. Laboratorium pomiarowe prowadzone w sposéb tradycyjny w ¢wiczeniowych grupach

OCENA OSIAGNIECIA PRZEDMIOTOWYCH EFEKTOW UCZENIA SIE

Oceny
formui i . . . - N
FP_Ogjégf;om(;cg'i;i’;ﬁ;ﬁ“ Numer efektu uczenia sie Sposab oceny osiagniecia efektu uczenia sie
semestru
Flw) Egg—wgé Egzamin
P(w) P=F1
PEU_UO1
Fl) PEU_UO02 Pozytywna ocena ze sprawozdan z ¢wiczen laboratoryjnych
PEU_KO01
PEU_UO1
F2(L) PEU_U02 Pozytywna ocena ze sprawdzianéw pisemnych
PEU K01
P(L) P=0,3*F1 + 0,7*F2

LITERATURA PODSTAWOWA 1 UZUPELNIAJACA

LITERATURA PODSTAWOWA:

[1] Jagietto A.S.: Systemy elektromechaniczne dla elektrykéw, Politechnika Krakowska, Krakéw, 2008
[2] Meisel J.: Zasady elektromechanicznego przetwarzania energii, WNT, Warszawa, 1970.
[3] Puchata A.: Dynamika maszyn i uktadéw elektromechanicznych, PWN, Warszawa, 1977.

LITERATURA UZUPELNIAJACA:

[1] Czemplik A.: Modele dynamiki uktaddéw fizycznych dla inzynieréw. Zasady i przyktady konstrukcji modeli dynamicznych obiektéw

automatyki. WNT, Warszawa, 2008
[2] Paszek W.: Stany nieustalone maszyn elektrycznych pradu przemiennego. WNT, Warszawa, 1986




OPIEKUN PRZEDMIOTU

Krzysztof Pienkowski, krzysztof.pienkowski@pwr.edu.pl




