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Nazwa w języku polskim: Urządzenia i układy automatyki
Nazwa w języku angielskim: Control Apparatus and Systems
Kierunek studiów (jeśli dotyczy): Automatyka przemysłowa
Specjalność (jeżeli dotyczy):
Stopień studiów i forma: I stopień, stacjonarna
Rodzaj przedmiotu: wybieralny
Kod przedmiotu: APR012105
Grupa kursów: NIE

Wykład Ćwiczenia Laboratorium Projekt Seminarium
Liczba godzin zajęć
zorganizowanych w Uczelni
(ZZU):

15 30

Liczba godzin zajęć
całkowitego nakładu pracy
studenta (CNPS):

60 60

Forma zaliczenia: egzamin zaliczenie na ocenę
Dla grupy kursów zaznaczyć
kurs końcowy (X):
Liczba punktów ECTS: 2 2

w tym liczba punktów
odpowiadająca zajęciom o

charakterze praktycznym (P):
2

w tym liczba punktów ECTS
odpowiadająca zajęciom

wymagającym
bezpośredniego kontaktu

(BK):

1.40 1.40

WYMAGANIA WSTĘPNE W ZAKRESIE WIEDZY, UMIEJĘTNOŚCI I INNYCH KOMPETENCJI
1. Znajomość dyskretnych oraz ciągłych układów regulacji.
2. Znajomość metod doboru i projektowania cyfrowych korektorów oraz regulatorów.
3. Podstawowa znajomość programu MATLAB/Simulink.
4. Podstawowa umiejętność obsługi programu MATLAB\SIMULINK.
5. Umiejętność programowania sterowników PLC.
6. Umiejętność implementacji algorytmów dla zadań dyskretnych.
7. Umie pracować w zespole.
8. Potrafi myśleć i działać w sposób kreatywny.

CELE PRZEDMIOTU
    C1. Poznanie struktury układów sterowania oraz podstawowych elementów (czujników, przetworników, układów wykonawczych,

itp.) niezbędnych do wykonania układów regulacji automatycznej wykorzystywanych w energetyce zawodowej i
rozproszonej.

    C2. Nabycie praktycznych umiejętności w zakresie doboru, analizy oraz syntezy cyfrowych układów regulacji oraz ich fizyczna
realizacja przy użyciu programowalnych sterowników PLC.

PRZEDMIOTOWE EFEKTY UCZENIA SIĘ
Z zakresu wiedzy:

PEU_W01 Ma wiedzę w zakresie różnych sposobów realizacji sterowania stosowanych w układach energetyki zawodowej i rozproszonej.
PEU_W02 Zna zasadę działania oraz rozumie sens stosowania różnego rodzaju urządzeń (czujników, przetworników, układów

wykonawczych, itp.) w układach regulacji automatycznej energetyki zawodowej i rozproszonej.
PEU_W03 Zna metody doboru oraz projektowania systemu sterownia odpowiedniego do zadanego obiektu.

Z zakresu umiejętności:
PEU_U01 Potrafi zidentyfikować obiekt fizyczny – przez wyznaczenie jego transmitancji zastępczej – na podstawie standardowych testów

na stanowisku pracy oraz potrafi dokonać syntezy i analizy modelu układu regulacji w środowisku SIMULINK.
PEU_U02 Potrafi wyznaczyć transmitancję korektora cyfrowego wykorzystując różne metody projektowania.
PEU_U03 Potrafi zaimplementować zaprojektowany uprzednio układ sterowania do realizowanego zadania wykorzystując programowalny

sterownik PLC.
Z zakresu kompetencji społecznych:

PEU_K01 Potrafi w sposób kompetentny działać samodzielnie oraz współdziałać w grupie opracowującej złożony projekt inżynierski.



TREŚCI PROGRAMOWE
Forma zajęć - wykład liczba godzin:

Wy1 Wprowadzenie. Ustalenie zasad zaliczenia. Układy sterowania w energetyce zawodowej i
rozproszonej – rys historyczny. 2

Wy2 Czujniki, przetworniki, układy wykonawcze w układach sterowania automatycznego energetyki
zawodowej i rozproszonej. 2

Wy3 Elementy i układy regulacji elektrowni słonecznej – pozycjonowanie paneli fotowoltaicznych oraz
śledzenie punktu maksymalnej mocy. 2

Wy4 Elementy i układy regulacji elektrowni wiatrowej – sterowanie generatorem oraz turbiną
elektrowni wiatrowej. 2

Wy5 Elementy i układy sterowania turbiny parowej. 2
Wy6 Elementy i układy regulacji generatorów synchronicznych. 2
Wy7 Schematy elektryczne oraz dokumentacja techniczno-ruchowa. 2
Wy8 Sterowniki programowalne – projektowanie układów sterowania. 1

suma godzin: 15

Forma zajęć - projekt liczba godzin:

Pr1
Prezentacja regulaminu BHP i regulaminu wewnętrznego w miejsc realizacji projektu. Ustalenie
zasad zaliczenia projektu oraz sposobu opracowania raportu końcowego. Zdefiniowanie zadania
projektowego oraz zapoznanie się z urządzeniami dostępnymi na stanowisku pracy.

2

Pr2 Identyfikacja obiektu regulacji. 2
Pr3 Synteza modelu układu regulacji z SIMULINK. 2
Pr4 Synteza modelu układu regulacji z SIMULINK. 2

Pr5 Dobór oraz implementacja w środowisku sterownika PLC różnych algorytmów sterowania dla
zadanego obiektu regulacji. Testowanie zaimplementowanych algorytmów. 2

Pr6 Dobór oraz implementacja w środowisku sterownika PLC różnych algorytmów sterowania dla
zadanego obiektu regulacji. Testowanie zaimplementowanych algorytmów. 2

Pr7 Dobór oraz implementacja w środowisku sterownika PLC różnych algorytmów sterowania dla
zadanego obiektu regulacji. Testowanie zaimplementowanych algorytmów. 2

Pr8 Dobór oraz implementacja w środowisku sterownika PLC różnych algorytmów sterowania dla
zadanego obiektu regulacji. Testowanie zaimplementowanych algorytmów. 2

Pr9 Dobór oraz implementacja w środowisku sterownika PLC różnych algorytmów sterowania dla
zadanego obiektu regulacji. Testowanie zaimplementowanych algorytmów. 2

Pr10 Dobór oraz implementacja w środowisku sterownika PLC różnych algorytmów sterowania dla
zadanego obiektu regulacji. Testowanie zaimplementowanych algorytmów. 2

Pr11 Dobór oraz implementacja w środowisku sterownika PLC różnych algorytmów sterowania dla
zadanego obiektu regulacji. Testowanie zaimplementowanych algorytmów. 2

Pr12 Dobór oraz implementacja w środowisku sterownika PLC różnych algorytmów sterowania dla
zadanego obiektu regulacji. Testowanie zaimplementowanych algorytmów. 2

Pr13 Dobór oraz implementacja w środowisku sterownika PLC różnych algorytmów sterowania dla
zadanego obiektu regulacji. Testowanie zaimplementowanych algorytmów. 2

Pr14 Dobór oraz implementacja w środowisku sterownika PLC różnych algorytmów sterowania dla
zadanego obiektu regulacji. Testowanie zaimplementowanych algorytmów. 2

Pr15 Prezentacja opracowanych projektów, zaliczenie. 2
suma godzin: 30

STOSOWANE NARZĘDZIA DYDAKTYCZNE
N1. Prezentacja multimedialna.
N2. Wykład informacyjny.
N3. Prezentacja projektu.
N4. Program MATLAB/Simulink.



OCENA OSIĄGNIĘCIA PRZEDMIOTOWYCH EFEKTÓW UCZENIA SIĘ
Oceny

F - formująca w trakcie semestru
P - podsumowująca na koniec

semestru

Numer efektu uczenia się Sposób oceny osiągnięcia efektu uczenia się

F1(W)
PEU_W01
PEU_W02
PEU_W03

Uczestnictwo w zajęciach

F2(W)
PEU_W01
PEU_W02
PEU_W03

Egzamin

P(W) P = 0,1F1+ 0,9F2

F2(P)

PEU_U01
PEU_U02
PEU_U03
PEU_K01

Aktywność na zajęciach

F2(P)

PEU_U01
PEU_U02
PEU_U03
PEU_K01

Raport końcowy z wykonanego projektu

P(P) P = 0,7F1+ 0,3F2
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