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Nazwa w jezyku polskim: Urzadzenia i uktady automatyki
Nazwa w jezyku angielskim: Control Apparatus and Systems
Kierunek studiéw (jesli dotyczy): Automatyka przemystowa
Specjalnos¢ (jezeli dotyczy):
Stopien studiéw i forma: | stopien, stacjonarna
Rodzaj przedmiotu: wybieralny
Kod przedmiotu: APR012105
Grupa kurséw: NIE
Wyktad Cwiczenia Laboratorium Projekt Seminarium
Liczba godzin zaje¢
zorganizowanych w Uczelni 15 30
(zzU):
Liczba godzin zaje¢
catkowitego nakfadu pracy 60 60
studenta (CNPS):
Forma zaliczenia: egzamin zaliczenie na ocene

Dla grupy kurséw zaznaczy¢
kurs koncowy (X):

Liczba punktéw ECTS: 2 2
w tym liczba punktéw
odpowiadajgca zajeciom o 2

charakterze praktycznym (P):

w tym liczba punktéw ECTS
odpowiadajgca zajeciom
wymagajgcym 1.40 1.40
bezposredniego kontaktu
(BK):

WYMAGANIA WSTEPNE W ZAKRESIE WIEDZY, UMIEJETNOSCI | INNYCH KOMPETENC)I

Znajomos¢ dyskretnych oraz ciggtych uktadéw regulacji.

Znajomos$¢ metod doboru i projektowania cyfrowych korektoréw oraz regulatoréw.
Podstawowa znajomos$¢ programu MATLAB/Simulink.

Podstawowa umiejetnos¢ obstugi programu MATLAB\SIMULINK.

Umiejetnos¢ programowania sterownikéw PLC.

Umiejetnos¢ implementacji algorytméw dla zadan dyskretnych.

Umie pracowac w zespole.

Potrafi myslec i dziata¢ w sposéb kreatywny.

O NoUeWNE

CELE PRZEDMIOTU

C1. Poznanie struktury uktadéw sterowania oraz podstawowych elementdw (czujnikéw, przetwornikéw, uktadéw wykonawczych,
itp.) niezbednych do wykonania uktadéw regulacji automatycznej wykorzystywanych w energetyce zawodowe;j i
rozproszone;.

C2. Nabycie praktycznych umiejetnosci w zakresie doboru, analizy oraz syntezy cyfrowych uktadéw regulacji oraz ich fizyczna
realizacja przy uzyciu programowalnych sterownikéw PLC.

PRZEDMIOTOWE EFEKTY UCZENIA SIE

Z zakresu wiedzy:

PEU_WO01 Ma wiedze w zakresie réznych sposobdéw realizacji sterowania stosowanych w uktadach energetyki zawodowej i rozproszone;.

PEU_WO02 Zna zasade dziatania oraz rozumie sens stosowania réznego rodzaju urzadzen (czujnikdw, przetwornikéw, uktadéw
wykonawczych, itp.) w uktadach regulacji automatycznej energetyki zawodowej i rozproszone;.

PEU_WO03 Zna metody doboru oraz projektowania systemu sterownia odpowiedniego do zadanego obiektu.

Z zakresu umiejetnosci:

PEU_UO1 Potrafi zidentyfikowac obiekt fizyczny - przez wyznaczenie jego transmitancji zastepczej - na podstawie standardowych testéw
na stanowisku pracy oraz potrafi dokona¢ syntezy i analizy modelu uktadu regulacji w Srodowisku SIMULINK.

PEU_U02 Potrafi wyznaczy¢ transmitancje korektora cyfrowego wykorzystujgc rézne metody projektowania.

PEU_UO3 Potrafi zaimplementowac zaprojektowany uprzednio uktad sterowania do realizowanego zadania wykorzystujac programowalny

sterownik PLC.
Z zakresu kompetencji spotecznych:
PEU_KO1 Potrafi w sposéb kompetentny dziata¢ samodzielnie oraz wspétdziata¢ w grupie opracowujacej ztozony projekt inzynierski.




TRESCI PROGRAMOWE

Forma zajec - wyktad

liczba godzin:

Wprowadzenie. Ustalenie zasad zaliczenia. Uktady sterowania w energetyce zawodowej i

Wyl . . 2
rozproszonej - rys historyczny.
Wy2 Czujniki, przetworniki, uktady wykonawcze w uktadach sterowania automatycznego energetyki 2
zawodowej i rozproszone;j.
Wy3 Elementy i uktady regulacji elektrowni stonecznej - pozycjonowanie paneli fotowoltaicznych oraz 2
$ledzenie punktu maksymalnej mocy.
Wy4 Elementy i uktady regulacji elektrowni wiatrowej - sterowanie generatorem oraz turbina 2
elektrowni wiatrowe;j.
Wy5 Elementy i uktady sterowania turbiny parowej. 2
Wy6 Elementy i uktady regulacji generatoréw synchronicznych. 2
Wy7 Schematy elektryczne oraz dokumentacja techniczno-ruchowa. 2
Wy8 Sterowniki programowalne - projektowanie uktaddw sterowania. 1
suma godzin: 15
Forma zajec - projekt liczba godzin:
Prezentacja regulaminu BHP i regulaminu wewnetrznego w miejsc realizacji projektu. Ustalenie
Prl zasad zaliczenia projektu oraz sposobu opracowania raportu kohcowego. Zdefiniowanie zadania 2
projektowego oraz zapoznanie sie z urzgdzeniami dostepnymi na stanowisku pracy.
Pr2 Identyfikacja obiektu regulacji. 2
Pr3 Synteza modelu uktadu regulacji z SIMULINK. 2
Pr4 Synteza modelu uktadu regulacji z SIMULINK. 2
Pr5 Dobdr oraz ir.nplementacja"w s’rodowis.ku st.erownika PLC réznych algoryt,méw sterowania dla 7
zadanego obiektu regulacji. Testowanie zaimplementowanych algorytmow.
Pr6 Dobdr oraz ir.nplementacja"w s’rodowis.ku st.erownika PLC réznych algoryt,méw sterowania dla ?
zadanego obiektu regulacji. Testowanie zaimplementowanych algorytmow.
Pr7 Dobdr oraz ir.nplementacja"w s',rodowis.ku st.erownika PLC réznych algoryt/méw sterowania dla 2
zadanego obiektu regulacji. Testowanie zaimplementowanych algorytmoéw.
Pra Dobor oraz implementacja w Srodowisku sterownika PLC réznych algorytméw sterowania dla 2
zadanego obiektu regulacji. Testowanie zaimplementowanych algorytmoéw.
Pro Dobér oraz implementacja w srodowisku sterownika PLC réznych algorytméw sterowania dla )
zadanego obiektu regulacji. Testowanie zaimplementowanych algorytmoéw.
Prio Dobér oraz implementacja!lw s’rodowislku st‘erownika PLC réznych algoryt,méw sterowania dla 2
zadanego obiektu regulacji. Testowanie zaimplementowanych algorytmow.
Pril Dobdér oraz ir.nplementacja“w s'rodowis‘ku st‘erownika PLC réznych aIgoryt,méw sterowania dla 2
zadanego obiektu regulacji. Testowanie zaimplementowanych algorytmow.
Pri2 Dobdér oraz ir.nplementacja"w érodowis.ku st.erownika PLC réznych algoryt,méw sterowania dla 2
zadanego obiektu regulacji. Testowanie zaimplementowanych algorytmow.
Pri3 Dobdr oraz ir.nplementacja"w s’rodowis.ku st.erownika PLC réznych algoryt,méw sterowania dla 2
zadanego obiektu regulacji. Testowanie zaimplementowanych algorytmoéw.
Pria Dobdr oraz ir.nplementacja"w s’rodowis.ku st.erownika PLC réznych algoryt,méw sterowania dla ?
zadanego obiektu regulacji. Testowanie zaimplementowanych algorytmoéw.
Pr15 Prezentacja opracowanych projektéw, zaliczenie. 2
suma godzin: 30
STOSOWANE NARZEDZIA DYDAKTYCZNE
N1. Prezentacja multimedialna.
N2. Wyktad informacyjny.
N3. Prezentacja projektu.
N4. Program MATLAB/Simulink.




OCENA OSIAGNIECIA PRZEDMIOTOWYCH EFEKTOW UCZENIA SIE

Oceny
tormui o L. . . L. .
FP_O;Z"(;’;Zgjomfgcg'iasimg“ Numer efektu uczenia sie Sposdb oceny osiagniecia efektu uczenia sie
semestru

PEU_WO01

FL(w) PEU_WO02 Uczestnictwo w zajeciach
PEU_WO03
PEU_WO01

F2(w) PEU_WO02 Egzamin
PEU_WO03

P(w) P=0,1F1+ 0,9F2
PEU_UO1
PEU_U02 L .

F2(p) PEU_UO3 Aktywnos¢ na zajeciach
PEU_ K01
PEU_UO1
PEU_UO02 , .

F2(p) PEU_UO3 Raport koncowy z wykonanego projektu
PEU_KO01

P(p) P=0,7F1+ 0,3F2
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