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WYDZIAt ELEKTRYCZNY

Nazwa przedmiotu w jezyku polskim:
Nazwa przedmiotu w jezyku angielskim:
Kierunek studiéw (jesli dotyczy):

Specjalnos¢ (jezeli dotyczy):
Poziom i forma studiéw:

KARTA PRZEDMIOTU

| stopien, stacjonarna

Projektowanie uktadéw napedowych dla pojazdéw elektrycznych
Design Of Drive Systems For Electric Vehicles
Elektromobilnos¢

Rodzaj przedmiotu: wybieralny
Kod przedmiotu: EBR013217
Grupa kurséw: NIE
Wyktad Cwiczenia Laboratorium Projekt Seminarium

Liczba godzin zaje¢

zorganizowanych w Uczelni 15 30
(ZzV):

Liczba godzin zaje¢

catkowitego naktadu pracy 60 90

studenta (CNPS):

Forma zaliczenia:

zaliczenie na ocene

zaliczenie na ocene

Dla grupy kurséw zaznaczy¢
kurs koncowy (X):

Liczba punktéw ECTS:

w tym liczba punktéw
odpowiadajgca zajeciom o
charakterze praktycznym (P):

w tym liczba punktéw ECTS
odpowiadajgca zajeciom
wymagajgcym
bezposredniego udziatu
nauczycieli lub innych oséb
prowadzgcych zajecia (BU):

1.00

1.00

WYMAGANIA WSTEPNE W ZAKRESIE WIEDZY, UMIEJETNOSCI | KOMPETENC)I SPOLECZNYCH

1. Ma podstawowg wiedze w zakresie napedu elektrycznego, informatyki oraz mikroprocesoréw.
2. Potrafi zastosowac wybrane srodowisko obliczeniowe w celu symulacji napedéw elektrycznych.

CELE PRZEDMIOTU

C1. Zdobycie wiedzy dotyczacej praktycznych zagadnien zwigzanych z projektowaniem uktadéw napedowych, zastosowaniem
uktadéw programowalnych w prototypowaniu oraz realizacji struktur sterowania silnikami elektrycznymi.

C2. Zdobycie umiejetnosci dotyczacych modelowania oraz implementacji sprzetowej algorytméw sterowania napedami
stosowanymi w pojazdach elektrycznych.

C3. Zdobycie umiejetnosci zastosowania wybranego jezyka programowania do tworzenia aplikacji wspotpracujacej z napedem
elektrycznym.

C4. Rozwijanie kompetencji spotecznych obejmujacych prace w grupie oraz precyzje w wykonywaniu zadan.

PRZEDMIOTOWE EFEKTY UCZENIA SIE

Z zakresu wiedzy:

PEU_WO01 Ma wiedze dotyczacq wybranych zagadnieh w zakresie projektowania i symulacji uktadéw napedowych.
PEU_WO02 Ma wiedze dotyczaca wybranych zagadnieh w zakresie prototypowania uktadéw napedowych.

Z zakresu umiejetnosci:
PEU_UO1 Potrafi wykona¢ model symulacyjny oraz przeprowadzi¢ analize napedu pojazdu elektrycznego.
PEU_U02 Potrafi zaimplementowa¢ w uktadzie programowalnym algorytm sterowania zastosowany dla napedu

elektrycznego.
Z zakresu kompetencji spotecznych:
PEU_KO01 Potrafi wspdtpracowac z grupa przy realizacji zadania, wykonuje prace precyzyjnie.




TRESCI PROGRAMOWE

Forma zajec - wyktad liczba godzin:
Wybrane zagadnienia napedu elektrycznego (maszyny stosowane w pojazdach elektrycznych,
Wyl . X 2
stosowane struktury sterowania, uktady energoelektroniczne etc.).
Przeglad metod (uktady programowalne oraz oprogramowanie) stosowanych w celu
Wy?2 . o p . ’ 2
implementacji algorytmow sterowania stosowanych dla napedoéw elektrycznych.
Wy3 Symulacje struktur sterowania napedami elektrycznymi realizowane w uktadzie 2
y programowalnym.
Wirtualny panel operatorski zastosowany do zarzgdzania dziataniem uktadu napedowego -
Wy4 N . T, L/ 2
przeglad dostepnych rozwigzan, tworzenie aplikacji w jezyku Python (czes¢ 1).
Wirtualny panel operatorski zastosowany do zarzgdzania dziataniem uktadu napedowego -
Wy5 N . T, hy 2
przeglad dostepnych rozwigzan, tworzenie aplikacji w jezyku Python (czes¢ 2).
Wv6 Elementy obstugi uktadéw programowalnych wykorzystywane w realizacji uktadéw napedowych 2
y (generowanie sygnatu PWM, przetwarzanie AC, USART, prezentacja danych).
Wy7 Uktady pomiarowe w projektowaniu napeddéw elektrycznych (pomiary pradu, predkosci, etc.). 1
Wy8 Kolokwium zaliczeniowe. 2
suma godzin: 15
Forma zajec¢ - laboratorium liczba godzin:
Lal Opracowanie oraz analiza dziatania modeli obliczeniowych wybranych struktur sterowania 2
napedami elektrycznymi (czes¢ 1).
La2 Opracowanie oraz analiza dziatania modeli obliczeniowych wybranych struktur sterowania 2
napedami elektrycznymi (czes¢ 2).
La3 Opracowanie oraz analiza dziatania modeli obliczeniowych wybranych struktur sterowania 2
napedami elektrycznymi (czes¢ 3).
Lad Symulacje algorytméw sterowania w uktadzie programowalnym (czes¢ 1). 2
La5 Symulacje algorytméw sterowania w uktadzie programowalnym (czes¢ 2). 2
La6 Generowanie sygnatu sterujacego dla urzagdzen energoelektronicznych (PWM), 2
La7 Przesytanie danych pomiedzy uktadem programowalnym oraz komputerem. 2
La8 Tworzenie aplikacji realizujgcej zadania panelu operatorskiego - wybrane elementy 2
programowania w jezyku Python (czes¢ 1).
La9 Tworzenie aplikacji realizujgcej zadania panelu operatorskiego - wybrane elementy 2
programowania w jezyku Python (czes¢ 2).
La10 Tworzenie aplikacji realizujgcej zadania panelu operatorskiego - graficzna prezentacja danych 2
(czes¢ 1).
lall Tworzenie aplikacji realizujgcej zadania panelu operatorskiego - graficzna prezentacja danych 2
(czesé 2).
Lal2 Tworzenie aplikacji realizujacej zadania panelu operatorskiego - sterowanie obiektem (czes¢ 1). 2
Lal3 Tworzenie aplikacji realizujacej zadania panelu operatorskiego - sterowanie obiektem (czes¢ 2). 2
Lald Badania eksperymentalne napedu elektrycznego (czes¢ 1). 2
Lal5 Badania eksperymentalne napedu elektrycznego (czes¢ 2). 2
suma godzin: 30
STOSOWANE NARZEDZIA DYDAKTYCZNE
N1. Wyktad prowadzony z wykorzystaniem narzedzi multimedialnych.
N2. Zajecia laboratoryjne.
N3. Konsultacje.
N4. Sprawdzanie wiedzy w trakcie zaje¢ laboratoryjnych.
N5. Ocena raportu koncowego.
OCENA OSIAGNIECIA PRZEDMIOTOWYCH EFEKTOW UCZENIA SIE
F-formuqufxi%e semestru Numer efektu uczenia sie Sposdb oceny osiagniecia efektu uczenia sie
P - podsumowujaca na koniec semestru
PEU_WO01
Fl(w) PEU_WO02 Kolokwium
PEU_KO1
P(w) P=F1
F1() Egg:ggé Sprawdziany pisemne na zajeciach laboratoryjnych (wejsciéwki)
F2(L) Eggzgg% Aktywnos¢ na zajeciach laboratoryjnych
F3() EEB:Bg; Ocena raportu kohcowego
PWL) P=0,2*F1+0,4*F2+0,4*F3
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