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WYDZIAt ELEKTRYCZNY
KARTA PRZEDMIOTU

Nazwa przedmiotu w jezyku polskim: Praktyka zawodowa M2 (wakacyjna 6 tygodni)
Nazwa przedmiotu w jezyku angielskim: Professional practice M2 (6-week)
Kierunek studiéw (jesli dotyczy): Elektromobilnos¢
Specjalnos¢ (jezeli dotyczy):
Poziom i forma studiéw: | stopien, stacjonarna
Rodzaj przedmiotu: wybieralny
Kod przedmiotu: EBR010055Q
Grupa kurséw: NIE
Wyktad Cwiczenia Laboratorium Projekt Seminarium
Liczba godzin zaje¢
zorganizowanych w Uczelni 240
(zzV):
Liczba godzin zaje¢
catkowitego nakfadu pracy 180
studenta (CNPS):
Forma zaliczenia: zaliczenie na ocene

Dla grupy kurséw zaznaczy¢
kurs koncowy (X):

Liczba punktéw ECTS: 6
w tym liczba punktéw
odpowiadajgca zajeciom o 6

charakterze praktycznym (P):

w tym liczba punktéw ECTS
odpowiadajgca zajeciom
wymagajgcym
bezposredniego udziatu
nauczycieli lub innych oséb
prowadzacych zajecia (BU):

5.00

WYMAGANIA WSTEPNE W ZAKRESIE WIEDZY, UMIEJETNOSCI | KOMPETENC)I SPOLECZNYCH

Zaliczenie wymaganej planem studidw liczby semestréw lub dopuszczenie do realizacji praktyki przez prodziekana ds.
studiéw stacjonarnych.

CELE PRZEDMIOTU
C1. Konfrontacja wiedzy, zdobytej podczas zaje¢ dydaktycznych objetych planem studiéw, z rzeczywistymi wymaganiami
stawianymi przez pracodawcéw.

C2. Zdobycie doswiadczenia przemystowego, poznanie podstawowego wyposazenia technicznego i technologicznego firmy, w
tym takze poznanie specyfiki pracy wyzszego dozoru technicznego.

C3. Poszerzenie wiedzy zdobytej na studiach i rozwiniecie umiejetnosci jej wykorzystania.

C4. Zapoznanie sie ze specyfikg Srodowiska zawodowego oraz ksztattowanie konkretnych umiejetnosci zawodowych zwigzanych
bezposrednio z miejscem realizacji praktyki.

C5. Poznanie funkcjonowania struktury organizacyjnej firmy, zasad organizacji pracy i podziatu kompetencji, procedur oraz
procesu planowania pracy i jej kontroli.

C6. Doskonalenie umiejetnosci organizacji pracy wiasnej i zespotowej, efektywnego zarzadzania czasem, sumiennosci,
odpowiedzialnosci za powierzone zadania.

C7. Doskonalenie umiejetnosci postugiwania sie jezykiem obcym w sytuacjach zawodowych.

C8. Profesjonalizacja zachowah zawodowych, przestrzegania zasad etyki zawodowej i poszanowania réznorodnosci technicznych
i kulturowych.

PRZEDMIOTOWE EFEKTY UCZENIA SIE

Z zakresu wiedzy:
Z zakresu umiejetnosci:

PEU_UO1 Ma umiejetnos$¢ pracy indywidualnej i zespotowej.

PEU_U02 Ma umiejetnos¢ korzystania ze zdobytej wiedzy do twdrczego analizowania i rozwigzywania réznych probleméw
inzynierskich.

PEU_UO3 Nabranie umiejetnosci oszacowania czasu potrzebnego na realizacje zleconego zadania lub projektu.

Z zakresu kompetencji spotecznych:
PEU_KO01 Ma $wiadomos¢ odpowiedzialnosci za prace wtasna, jest otwarty na wymiane mysli i nowe wyzwania.




TRESCI PROGRAMOWE

Forma zajec - projekt liczba godzin:
Prl Indywidualne zadania dla kazdego studenta w zaleznosci od wyboru miejsca realizacji praktyki. 240
suma godzin: 240

STOSOWANE NARZEDZIA DYDAKTYCZNE

N1. Konsultacje.
N2. Specjalistyczny sprzet technologiczny i pomiarowy stosowany w firmie.
N3. Specjalistyczne programy komputerowe wspomagajace dziatalno$¢ podstawowa firmy.
N4. Prezentacja wprowadzajaca w dziatalnos¢ firmy.
OCENA OSIAGNIECIA PRZEDMIOTOWYCH EFEKTOW UCZENIA SIE
Oceny
formui i - . . - N
FP_";’:;;stomfgcg'i;i?neizfcf“ Numer efektu uczenia sie Sposab oceny osiagniecia efektu uczenia sie
semestru
PEU_UO1
F1p) PEU_U02 Ocena indywidualna (2.0....5.5) na podstawie pisemnego sprawozdania
PEU_UO3 z odbytej praktyki oraz wymagan zawartych w ,Regulaminie praktyk”.
PEU_KO01
PP P=F1
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