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WYMAGANIA WSTEPNE W ZAKRESIE WIEDZY, UMIEJETNOSCI | INNYCH KOMPETENC)I

1. Ma wiedze w zakresie analizy stabilnosci liniowych i nieliniowych uktadéw sterowania

Ma podstawowgq wiedze z zakresu programowania w srodowisku Matlab/Simulink. Zna metody realizacji obliczen przy
2. wykorzystaniu rachunku macierzowego, metod numerycznych, analizy i syntezy prostych uktaddw regulacji oraz

przetwarzania danych pomiarowych w tym srodowisku programistycznym

3. Ma podstawowg wiedze w zakresie réwnanh rézniczkowych zwyczajnych i uktadéw réwnan rézniczkowych liniowych

Potrafi poprawnie i efektywnie zastosowac wiedze z rachunku rézniczkowego i catkowego funkcji jednej zmiennej do
jakosciowej i ilosciowej analizy zagadnien matematycznych powigzanych ze studiowang dyscypling inzynierskg

Potrafi sformutowa¢ algorytm, postuzy¢ sie jezykami Matlab i Simulink do opracowania programéw komputerowych do

5. realizacji obliczen z wykorzystaniem rachunku macierzowego, metod numerycznych, analizy i syntezy uktadéw sterowania i

regulacji oraz przetwarzania danych pomiarowych

CELE PRZEDMIOTU

C1. Zapoznanie studenta z podstawowa wiedza niezbedng do zrozumienia idei i zasad komputerowego modelowania i
projektowania uktadéw regulacji automatycznej

C2. Uswiadomienie studentowi mozliwosci zastosowania réznych technik i narzedzi analizy komputerowej do ich wykorzystania

w praktyce inzynierskiej w projektowaniu uktadéw automatyki

C3. Wyrobienie umiejetnosci stosowania technik komputerowego modelowania ztozonych uktadéw napedowych z silnikami AC i

DC

C4. Nabycie praktycznej wiedzy i umiejetnosci faczenia uktadéw silnoprgdowych z systemami sterujgcymi




PRZEDMIOTOWE EFEKTY KSZTALCENIA

Z zakresu wiedzy:
PEK W01

PEK_WO02

PEK_W03

ma poszerzona i pogtebiong wiedze w zakresie mozliwosci wykorzystania narzedzi komputerowych do badania i
analizy zjawisk zachodzacych w uktadach energoelektroniki i nowoczesnych uktadach sterowania

rozumie metodyke projektowania ztozonych uktadéw energoelektronicznych oraz systeméw elektronicznych;
zna jezyki programowania i komputerowe narzedzia do projektowania i symulacji uktadéw i systemoéw

ma uporzadkowang i podbudowang teoretycznie wiedze w zakresie projektowania uktaddw sterowania
napedéw elektrycznych przy wykorzystaniu programéw SimPower, PSIM, SIMPLORER, PLECS

Z zakresu umiejetnosci:

PEK_UO1

PEK_U02

PEK_U03

potrafi wykorzysta¢ poznane metody i modele matematyczne - w razie potrzeby odpowiednio je modyfikujac -
do analizy i projektowania elementéw, uktadéw i systemdw sterowania przy wykorzystaniu poznanych metod
komputerowego wspomagania modelowania

potrafi projektowaé uktady regulacji automatycznej, elementy elektroniczne, uktady napedowe z
uwzglednieniem zadanych kryteridéw uzytkowych i ekonomicznych, w razie potrzeby przystosowujac istniejgce
lub opracowujgc nowe metody projektowania lub komputerowe narzedzia wspomagania projektowania (CAD)
potrafi - przy formutowaniu i rozwigzywaniu zadanh zwigzanych z modelowaniem i projektowaniem uktadéw
automatyki -integrowac wiedze z dziedziny napedu elektrycznego, elektrotechniki, elektroniki i innych
dyscyplin, stosujac podejscie systemowe, z uwzglednieniem aspektéw pozatechnicznych (w tym
ekonomicznych i prawnych)

Z zakresu kompetencji spotecznych:

PEK K01 potrafi mysle¢ i dziata¢ w sposéb kreatywny i przedsiebiorczy
TRESCI PROGRAMOWE
Forma zajec - wyktad liczba godzin:
Wyl Zapoznanie z przedmiotem, wymaganiami i sposobem zaliczenia. 2
Wy2 Podstawy komputerowego wspomagania i projektowania uktadéw regulacji automatycznej - 2
podstawowe definicje
Wy3 Graficzne metody projektowania ztozonych systeméw energoelektronicznych - opis 2
Wy4 Graficzne metody projektowania ztozonych systeméw energoelektronicznych 2
Wy5 Graficzne metody projektowania ztozonych systemdw energoelektronicznych 2
Wy6 Mozliwosci wykorzystania $rodowisk programistycznych do modelowania uktadéw regulacji 2
automatycznej
Wy7 Mozliwosci wyll<orzystania srodowisk programistycznych do modelowania uktadéw regulacji 2
automatycznej
Wy8 Wykorzystanie Srodowiska PSIM do modelowania wybranych uktadéw regulacji automatyczne;j 2
Wy9 Wykorzystanie Srodowiska PSIM do modelowania wybranych uktadéw regulacji automatyczne;j 2
W Wykorzystanie Srodowiska PLECS od komputerowego wspomagania projektowania ztozonych
y10 . s ; . ) PR 2
uktadow regulacji automatycznej na przyktadzie sterowania predkoscia silnika pradu statego
Wykorzystanie Srodowiska PLECS od komputerowego wspomagania projektowania ztozonych
Wyll uktadéw regulacji automatycznej na przyktadzie sterowania predkoscig silnika pradu 2
przemiennego
W Modut SimPower jako narzedzie do komputerowej analizy ztozonych uktadéw napedowych z
y12 o . . 2
silnikami AD i DC
W Modut SimPower jako narzedzie do komputerowej analizy ztozonych uktadéw napedowych z
y13 o : . 2
silnikami AD i DC
W Modut SimPower jako narzedzie do komputerowej analizy ztozonych uktadéw napedowych z
yl4 o . . 2
silnikami AD i DC
Wy15 Analiza poréwnawcza narzedzi do komputerowej analizy uktadéw sterowania. Zaliczenie 2
przedmiotu
suma godzin: 30
Forma zajec - projekt liczba godzin:
Prezentacja regulaminu BHP i regulaminu wewnetrznego laboratorium. Ustalenie zasad
Prl zaliczenia przedmiotu. Ogélne zapoznanie sie ze stanowiskiem pracy. Omdwienie zasad 2
wykonywania projektéw.
Pr2 Zapoznanie sie z oprogramowaniem SIMPLORER, TCAD, PSIM - Modelowanie prostownikéw 3D, 2
4D, 6D, 4T, 6T
Pr3 Zapoznanie sie oprogramowaniem SimPower, PLECS - Modelowanie przemiennika czestotliwosci 2
wraz z modulacjg MSI
Pr4 Realizacja wybranego projektu, zaliczenie 9
suma godzin: 15




STOSOWANE NARZEDZIA DYDAKTYCZNE

N1. Wyktad z uzyciem technik audiowizualnych, prezentacje multimedialne, foliogramy.
N2. prezentacja projektu, konsultacje, itp.

OCENA OSIAGNIECIA PRZEDMIOTOWYCH EFEKTOW KSZTALCENIA

Oceny
F formujaca w rakeie semestru |- Numer efektu ksztatcenia Sposéb oceny osiagniecia efektu ksztatcenia
- podsumowujgca na koniec
semestru

PEK W01

F1(w) PEK_ W02 kolokwium zaliczeniowe
PEK_ W03

F2(w) PEK K01 obecnos¢ na wyktadzie

P(w) P=0.1*F240.9*F1
PEK UO1
PEK_U02 o . .

F1(p) PEK_UO3 Sprawdzenie i ocena przygotowania do projektu
PEK K01
PEK UO1
PEK U02 . . .

F2(p) PEK_U03 Aktywnosc¢ na zajeciach projektowych
PEK K01
PEK _UO1
PEK_U02 . . . y

F3(p) PEK:U03 Ocena projektu i formy jego prezentacji
PEK K01

P P=0.2*F14+0.1*F2+0.7*F3
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MACIERZ POWIAZANIA EFEKTOW KSZTALCENIA DLA PRZEDMIOTU

ARRO033222 - Komputerowo wspomagane modelowanie i projektowanie uktadéw sterowania
Z EFEKTAMI KSZTALCENIA NA KIERUNKU Automatyka i Robotyka
| SPECJALNOSCI Automatyzacja Maszyn, Pojazdéw i Urzadzen

Odniesienie przedmiotowego efektu do efektéow
ksztatcenia zdefiniowanych dla kierunku studiéw i| Cele przedmiotu
specjalnosci (o ile dotyczy)

Przedmiotowy
efekt ksztatcenia

Tresci Numer narzedzia
programowe dydaktycznego

Wyl
Wy2
Wy3
Wy4
Wy5
Wy6
Wy7
Wy8 N.1
Wy9
Wy10
Wyll
Wy12
Wy13
Wy1l4
Wy15

PEK_WO01 S2AMPU_WO08

Wy3
Wy4
Wy5
Wy6
Wy7
C.2 Wy8
PEK_W02 S2AMPU_WO08 C3 Wy9 N.1
C4 Wy10
Wyll
Wy12
Wy13
Wy1l4
Wy15

Wy8
Wy9
Wy10
Wyll
Wy12
Wy13
Wyl4
Wy15

PEK_ W03 S2AMPU_W08 C.2 N.1

Prl
€2 Pr2
PEK UO1 S2AMPU_U07 C3 N.2

- - ca Pr3

Pr4

Prl
€2 Pr2
PEK U02 S2AMPU_U07 C3 N.2

- - ca Pr3

Pr4

Prl
€2 Pr2
PEK_UO03 S2AMPU_U07 C3 N.2

- - ca Pr3

Pr4

Wyl
Wy2
Wy3
Wy4
Wy5
Wy6
Wy7
Wy8
Wy9
Wy10
Wyll
Wy12
Wy13
Wyl4
Wy15
Prl
Pr2
Pr3
Pr4

PEK_KO01 S2AMPU_KO01




