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WYMAGANIA WSTEPNE W ZAKRESIE WIEDZY, UMIEJETNOSCI | INNYCH KOMPETENC)I

W zakresie wiedzy: Znajomos¢ podstaw uktaddw cyfrowych oraz przetwarzania A/C i C/A. W zakresie umiejetnosci:
1. Podstawowa umiejetnos¢ programowania w jezykach wysokiego poziomu. W zakresie kompetencji spotecznych: Potrafi
myslec i dziata¢ w sposéb kreatywny. Umie pracowac w zespole.

CELE PRZEDMIOTU

C1. Poznanie budowy, dziatania i zasad programowania programowalnych sterownikéw logicznych PLC.

C2. Poznanie uktadéw peryferyjnych wystepujacych w programowalnych sterownikach logicznych PLC.

C3. Opanowanie umiejetnosci oprogramowania, przy uzyciu jednego z jezykéw wysokiego poziomu (FBD lub LADDER)
sterownikéw PLC ze szczegdlnym uwzglednieniem praktycznego aspektu zastosowania w uktadach automatyki.
C4. Nabycie umiejetnosci tworzenia algorytméw programowych i programowania pod katem pracy zespotowe;.

PRZEDMIOTOWE EFEKTY KSZTALCENIA

Z zakresu wiedzy:
PEK W01

peryferyjnych.

PEK_W02

zastosowania w uktadach automatyki.

Z zakresu umiejetnosci:
PEK_UO1
PEK_U02

z dziedziny automatyki.
Z zakresu kompetencji spotecznych:

PEK_KO01

programowalnego sterownika PLC.

Ma wiedze w zakresie architektury i dziatania programowalnych sterownikéw logicznych PLC oraz ich urzadzen

Ma wiedze w zakresie tworzenia algorytméw i oprogramowania w jezyku wysokiego poziomu (FBD, LADDER)
programowalnych sterownikéw logicznych PLC ze szczegdlnym uwzglednieniem praktycznego aspektu

Potrafi wykorzystac i oprogramowac w jezyku LADDER lub FBD uktady peryferyjne sterownikéw PLC.
Potrafi samodzielnie, w oparciu o istniejgcy sterownik PLC, zrealizowa¢ zadanie, badz cze$¢ ztozonego zadania

Potrafi w sposéb kompetentny wspétdziata¢ w grupie opracowujacej ztozony projekt przy uzyciu




TRESCI PROGRAMOWE

Forma zajec - wyktad

liczba godzin:

Wprowadzenie. Ustalenie zasad zaliczenia. Opis rodziny sterownikéw firmy SIEMENS. Budowa
sterownikéw serii S7-1200. Typy danych, struktura pamieci, tryby adresowania, jezyki

Wyl programowania. Operacje bitowe (wejscia/wyjscia cyfrowe). Operacje logiczne. Operacje 2
matematyczne.
Wy?2 Timery i liczniki. Zegar czasu rzeczywistego RTC. 2
Wy3 Przerwania: rodzaje, definiowanie, priorytety. 2
Wy4 Wejscia/wyjscia analogowe. Przetwornik A/C i C/A. 2
Wy5 Szybkie wyjscia PTO i PWM. Regulatory PID 2
Praktyczne wskazdéwki dotyczace zastosowania sterownikéw PLC w uktadach automatyki na
Wy6 wybranych przyktadach: - uktad sortowania materiatéw, - sterowanie silnikiem krokowym, - 2
sterowania w ukfadzie zamknietym z zastosowaniem regulatora PID.
Praktyczne wskazéwki dotyczace zastosowania sterownikdw PLC w uktadach automatyki na
Wy7 wybranych przyktadach: - uktad sortowania materiatéw, - sterowanie silnikiem krokowym, - 2
sterowania w ukfadzie zamknietym z zastosowaniem regulatora PID. (cd)
Praktyczne wskazéwki dotyczace zastosowania sterownikdw PLC w uktadach automatyki na
Wy8 wybranych przyktadach: - uktad sortowania materiatéw, - sterowanie silnikiem krokowym, - 1
sterowania w ukfadzie zamknietym z zastosowaniem regulatora PID. (cd)
suma godzin: 15
Forma zajec - laboratorium liczba godzin:
Prezentacja regulaminu BHP i regulaminu wewnetrznego laboratorium. Ustalenie zasad
zaliczenia przedmiotu. Ogdine zapoznanie sie ze stanowiskiem laboratoryjnym. Oméwienie
srodowiska programowego. Zasady tworzenia nowych projektéw. Tworzenie dokumentacji
Lal wiasnych programdw. Programowe tworzenie struktury sprzetowej sterownika. Oméwienie 2
struktury programu i pamieci. Tworzenie pierwszego prostego programu. Kompilacja programu.
tadowanie programu do pamieci sterownika. Zapoznanie sie z uruchamianiem programu,
podglad zmiennych, adresowanie symboliczne.
La2 Obstuga wejs¢ i wyjs¢ cyfrowych. Operacje logiczne. Operacje arytmetyczne. 2
La3 Uktady liczace: liczniki zdarzen, timery, zegar czasu rzeczywistego RTC. 2
La4 Obs+ugfa zdarzen nagtych i przypadkowych w czasie: przerwania. Formowanie wyjsciowych 2
sygnatow cyfrowych: PWM, PTO.
La5 Zarzgdzanie sygnatami analogowymi: przetworniki A/C i C/A. Obstuga pola graficznego z ?
klawiaturg dotykowa.
La6 Realizacja projektu koncowego na zaliczenie. 2
La7 Realizacja projektu koncowego na zaliczenie. (cd) 2
La8 Realizacja projektu kohcowego na zaliczenie. (cd) 1
suma godzin: 15
STOSOWANE NARZEDZIA DYDAKTYCZNE
N1. Wyktad informacyjny.
N2. Sterowniki PLC z polem graficznym z klawiaturg dotykowa.
N3. Srodowisko programowe do edycji, kompilacji i uruchamiania programéw dla sterownikéw PLC.

N4.

Prezentacja projektu zaliczeniowego.

OCENA OSIAGNIECIA PRZEDMIOTOWYCH EFEKTOW KSZTALCENIA

Oceny
F formujaca w trakeie semestru |- Numer efektu ksztatcenia Sposéb oceny osiagniecia efektu ksztatcenia
- podsumowujgca na koniec
semestru
PEK W01 . .
Flw) PEK_W02 Uczestnictwo w zajeciach
PEK_WO1 Ocena prawidtowosci zastosowanych algorytméw w realizacji zadania
F2(w) PEK_ W02 KohCOWeqo
PEK_KO1 90-
P=0,1F1 + 0,9F2
PEK UO1 2 .
PEK_U02 Aktywnosc¢ na zajeciach
PEK_U01
F2(L) PEK _U02 Sprawdzenie jakosci realizacji zadania koncowego
PEK_KO01
P =0,3F1+ 0,7F2




LITERATURA PODSTAWOWA | UZUPELNIAJACA

LITERATURA PODSTAWOWA:

[1] Flaga S., ,Programowanie sterownikéw PLC w jezyku drabinkowym”, BTC, Warszawa 2010

[2] Legierski T., Kasprzyk J., Wyrwat J., Hajda J.: ,Programowanie Sterownikéw PLC", Wyd. Prac. Komp. J. Skalmierskiego, Gliwice, 2008
[3] Kwasniewski J., Sterowniki PLC w praktyce inzynierskiej, BTC, Warszawa 2008

[4]1 SIMATIC S7-1200 Programmable controller - User manual, Siemens 2009*

[5] SIMATIC HMI WinCC flexible - User manual, Siemens 2007*

*pozycje dostepne u prowadzacego
LITERATURA UZUPELNIAJACA:

[1] tukasik Z., Seta Z., Programowalne sterowniki PLC w systemach sterowania przemystowego, Wydawnictwo Politechniki Radomskiej, Radom,
2001

[2] SIMATIC S7-1200 Micro Controller for Totally Integrated Automation, Siemens 2009*

[3]1 SIMATIC S7-1200 Getting Started”, Siemens 2009*

*pozycje [2], [3] dostepne u prowadzacego

OPIEKUN PRZEDMIOTU

Janusz Staszewski, janusz.staszewski@pwr.edu.pl

MACIERZ POWIAZANIA EFEKTOW KSZTALCENIA DLA PRZEDMIOTU
ARR042119 - Sterowniki programowalne w automatyce
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