Zat. nr4 do ZW 33/2012

WYDZIAt ELEKTRYCZNY
KARTA PRZEDMIOTU

Nazwa w jezyku polskim: Przemystowe ukiady napedowe
Nazwa w jezyku angielskim: Industrial drive systems
Kierunek studiéw (jesli dotyczy): Automatyka i Robotyka
Specjalnos¢ (jezeli dotyczy):
Stopien studiéw i forma: | stopien, stacjonarna
Rodzaj przedmiotu: wybieralny
Kod przedmiotu: ARR043213
Grupa kurséw: NIE
Wyktad Cwiczenia Laboratorium Projekt Seminarium
Liczba godzin zaje¢
zorganizowanych w Uczelni 30 15
(zzV):
Liczba godzin zaje¢
catkowitego nakfadu pracy 60 30
studenta (CNPS):
Forma zaliczenia: zaliczenie na ocene zaliczenie na ocene

Dla grupy kurséw zaznaczy¢
kurs koncowy (X):

Liczba punktéw ECTS: 2 1
w tym liczba punktéw
odpowiadajgca zajeciom o 1

charakterze praktycznym (P):

w tym liczba punktéw ECTS
odpowiadajgca zajeciom
wymagajgcym 1.40 0.70
bezposredniego kontaktu
(BK):

WYMAGANIA WSTEPNE W ZAKRESIE WIEDZY, UMIEJETNOSCI | INNYCH KOMPETENC)I

Student ma wiedze w zakresie znajomosci praw mechaniki i elektrotechniki.

Student posiada podstawowa wiedze w zakresie budowy i dziatania maszyn elektrycznych.

Student ma podstawowg wiedze w zakresie znajomosci teorii napedu elektrycznego i energoelektroniki.
Student rozumie potrzebe podnoszenia swoich umiejetnosci i zdobywania nowej wiedzy.

el

CELE PRZEDMIOTU

C1. Przedstawienie uktadéw napedowych dla wybranych maszyn roboczych stosowanych w przemysle

C2. Poznanie uktadéw sterowania napedami przemystowymi maszyn roboczych

C3. Przedstawienie budowy i zasady dziatania elektromechanicznych uktadéw wykonawczych stosowanych w automatyce
przemystowej.

C4. Przedstawienie zasad projektowania i doboru przemystowych uktadéw napedowych i uktaddw sterowania automatyki
przemystowe;j.

PRZEDMIOTOWE EFEKTY KSZTALCENIA

Z zakresu wiedzy:

PEK_WO01 Student potrafi opisa¢ podstawowe rodzaje przemystowych maszyn roboczych oraz przemystowych uktadéw
napedowych

PEK_WO02 Student potrafi objasni¢ dziatanie uktadéw sterowania stosowanych w przemystowych uktadach napedowych maszyn
roboczych

PEK_ W03 Student potrafi wymieni¢ i zdefiniowa¢ wymagania norm i standardéw obowigzujacych przy projektowaniu, doborze i

eksploatacji przemystowych uktadéw napedowych
Z zakresu umiejetnosci:

PEK UO1 Student potrafi przeprowadzi¢ krytyczng analize struktur uktadéw napedowych dla wybranych typédw maszyn roboczych

PEK_U02 Student potrafi dobra¢ uktad napedowy i uktad sterowania napedem danej maszyny roboczej dla zadanych zatozen

PEK_UO3 Student potrafi opracowad i sporzadzi¢ projekt uktadu napedowego i uktadu sterowania dla wybranej maszyny roboczej
Z zakresu kompetencji spotecznych:

PEK K01 Student uzyska aktywna postawe w zakresie koniecznosci rozwijania wiedzy interdyscyplinarnej oraz samodzielnego

pogtebiania wiedzy zawodowej




TRESCI PROGRAMOWE

Forma zajec - wyktad liczba godzin:
W Klasyfikacja przemystowych proceséw technologicznych i maszyn roboczych. Rodzaje i
yl ; 2
charakterystyki maszyn roboczych.
Wy?2 Zasady projektowania i doboru przemystowych uktaddéw napedowych 2
Wy3 Napedy elektryczne i sterowanie mechanizméw dzwignic i dZwigéw 2
Wy4 Napedy elektryczne i sterowanie maszyn wyciggowych 2
Wys5 Napedy elekFryczne i gterowanie przenosnikdw tasmowych w gérnictwie i w przemysle )
przetwarzania surowcow
Wy6 Napedy elektryczne i sterowanie maszyn hutniczych 2
Wy7 Napedy elektryczne i sterowanie pomp, wentylatoréw, kompresoréw i wiréwek 2
Wy8 Napedy elektryczne i sterowanie maszyn witékienniczych, papierniczych i maszyn 2
przewijakowych
W Napedy elektryczne i sterowanie pras mechanicznych i innych maszyn o udarowo zmiennym
y9 LT 2
obcigzeniu
Wy10 Przeksztattnikowe uktady sterowania napeddw przemystowych duzej mocy 2
Wyll Klasyfikacja i.przeglad elektromechanicznych elementéw wykonawczych i uktadéw automatyki 2
przemystowej
Wy12 Budowa i uktady sterowania mikrosilnikami o dziataniu elektromagnetycznym 2
Wyl3 Budowa, zasada dziatania i uktady sterowania aktuatorami o dziataniu piezoelektrycznym 2
W Budowa, dziatanie i zastosowania czujnikéw pomiarowych i przetwornikéw
yl4 . . 2
elektromechanicznych w automatyce przemystowej
Wy15 Kolokwium zaliczeniowe 2
suma godzin: 30
Forma zajec - projekt liczba godzin:
Prl Przedstawienie tematow projektdw i zatozen projektowych. Przedstawienie zasad i formy ?
wykonania projektu.
P2 Wykonanie obliczen oporéw ruchu i okreslenie zapotrzebowania wymaganej mocy napedu dla 2
wybranej maszyny roboczej
Pr3 Wstepny dobor uktadu napedowego i uktadu zasilania, krytyczna analiza wariantowa doboru 2
silnika napedowego
pra Dobér mocy znamionowej siInikg, budowy i wielkosci mechanicznej silnika, rodzaju pracy silnika, 2
stopnia ochrony i innych wielkosci
Pr5 Wybér koncepcji uktadu sterowania predkosci maszyny roboczej, wybér metody rozruchu i 2
hamowania
Analiza krytyczna wariantéw uktadéw sterowania i wybdr racjonalnej koncepcji. Dobér
Pré katalogowy przeksztattnikdw energoelektronicznych, elementéw obwodéw gtéwnych i aparatury 2
tacznikowo-sterujacej
Pr7 Opracowanie formy koncowej projektu dla uktadu napedowego maszyny roboczej 3
suma godzin: 15

STOSOWANE NARZEDZIA DYDAKTYCZNE

N1. Wyktad z uzyciem prezentacji multimedialnych
N2. Konsultacje przedmiotowe

OCENA OSIAGNIECIA PRZEDMIOTOWYCH EFEKTOW KSZTALCENIA

Oceny
F - formujgca w trakcie semestru
P - podsumowujaca na koniec
semestru

Numer efektu ksztatcenia

Sposob oceny osiagniecia efektu ksztatcenia

F1(w)

PEK_WO1
PEK_WO02
PEK_WO03

Kolokwium zaliczeniowe na ocene

Pw)

Flpp)

PEK_UO1
PEK_U02
PEK_UO3
PEK_KO1

Ocena systematycznosci i postepdw pracy dokonywana na zajeciach
projektowych

F2(p)

PEK_UO1
PEK_U02
PEK_UO3
PEK_KO1

Ocena formy konhcowej projektu

P(p)

P=0,4*F1+0,6*F2




LITERATURA PODSTAWOWA | UZUPELNIAJACA

LITERATURA PODSTAWOWA:

1. Urbanowicz Heliodor: Naped elektryczny maszyn roboczych, WNT, Warszawa, 1979.

2. Praca zbiorowa: Technika napedu elektrycznego. Zastosowanie. WNT, Warszawa, 1970.

3. Tunia H., Kazmierkowski M.P.: Automatyka napedu przeksztattnikowego. PWN, Warszawa, 1989

4. Praca zbiorowa: Elektryczne maszynowe elementy automatyki. WNT, Warszawa 1983.

5. Suchocki R.: Mikromaszyny elektryczne. Oficyna Wydawnicza Politechniki Warszawskiej, Warszawa 1996

LITERATURA UZUPELNIAJACA:

1. Urbanowicz H.: Naped elektryczny dzwignic, WNT, Warszawa, 1976.

2. Pigtkiewicz A., Sobolski R.: Dzwignice, WNT, Warszawa, 1969.

3. Szklarski L., Zarudzki J.: Elektryczne maszyny wyciggowe, PWN, Warszawa - Krakéw 1998 r.

4. Antoniak ).: Przenoéniki tadmowe w gérnictwie podziemnym i odkrywkowym. Wydawnictwo Politechniki Slaskiej, Gliwice, 2010.
5. Manitius J., Bisztyga K. i inni: Hutnicze napedy elektryczne. Wydawnictwo “Slask”. Katowice 1972.

6. Jedral W.: Pompy wirowe. Wydawnictwa Naukowo-Techniczne, Warszawa, 1998

7. Wrébel T.: Silniki skokowe. WNT, Warszawa 1993.

8. Glinka T.: Maszyny elektryczne wzbudzane magnesami trwatymi. Wydawnictwo Politechniki $laskiej, Gliwice, 2002.

OPIEKUN PRZEDMIOTU

Krzysztof Piefkowski, krzysztof.pienkowski@pwr.edu.pl




MACIERZ POWIAZANIA EFEKTOW KSZTALCENIA DLA PRZEDMIOTU
ARR043213 - Przemystowe uktady napedowe
Z EFEKTAMI KSZTALCENIA NA KIERUNKU Automatyka i Robotyka

Przedmiotowy efekt
ksztatcenia

Odniesieni y

pr i
kierunku studiéw i specjal

go efektu do dw k i ini ych dla
nosci (o ile dotyczy)

Cele przedmiotu

Tresci programowe

Numer narzedzia
dydaktycznego

PEK_WO1

KIAIR_AMPU_W04
KIAIR_AMPU_W09

Cl
Cc2
C3

Wyl

Wy2

Wy3

Wy4

Wy5

Wy6

Wy7

Wy8

Wy9
Wy10
Wyll
Wy12
Wy13
Wyl4
Wy15

N.1

PEK_W02

KIAIR_AMPU_W04
KIAIR_AMPU_W09

Cl

Cc3

Wyl
Wy2
Wy3
Wy4
Wy5
Wy6
Wy7
Wy8
Wy9
Wy10
Wyll
Wy12
Wy13
Wyld
Wy1l5

N.1

PEK_W03

KIAIR_AMPU_W04
KLAIR_AMPU_W09

Wyl
Wy2
Wy3
Wy4
Wy5
Wy6
Wy7
Wy8
Wy9
Wy10
Wwyll
Wy12
Wyl4
Wyl5

N.1

PEK_UO1

K1AIR_AMPU_U04

Cl
Cc2
Cc3
Cc4

Prl
Pr2
Pr3
Pr4
Pr5
Pré
Pr7

N.2

PEK_U02

K1AIR_AMPU_U04

Ccl

C3
c4

Prl
Pr2
Pr3
Pr4
Pr5
Pré
Pr7

N.2

PEK_U03

K1AIR_AMPU_U04

Ccl
Cc2

C4

Prl
Pr2
Pr3
Pr4
Pr5
Pré
Pr7

N.2

PEK_KO1

K1AIR_K09

Ccl
Cc2
C3
C4

Wyl
Wy2
Wy3
Wy4
Wy5
Wy6
Wy7
Wy8
Wy9
Wy10
Wyll
Wy12
Wy13
Wyl4
Wy15
Prl
Pr2
Pr3
Pr4
Pr5
Pré
Pr7

N.2




