e Kod kursu: ARR2115
e Nazwa kursu: TEORIA STEROWANIA
e Jezyk wyktadowy: polski

OPISY KURSOW

Forma kursu

Wyktad

Cwiczenia

Laboratorium

Projekt

Seminarium

Tygodniowa
liczha  godzin
ZZU *

2

Semestralna
liczba godzin
ZZU*

30

F o r m a
zaliczenia

egzamin

Punkty ECTS

4

Liczha godzin
CNPS

120

e Poziom kursu (podstawowy/zaawansowany): zaawansowany

e Wymagania wstgpne:

zaliczone przedmioty: Podstawy Automatyki 1, 2.
e Imig, nazwisko i tytul/ stopien prowadzacego:
Mirostaw Lukowicz, dr inz.

¢ Imiona i nazwiska oraz tytuly/stopnie czlonkow zespotu dydaktycznego:
Marek Michalik, dr inz.

e Rok:4 Semestr: 8
e Typ kursu (obowigzkowy/wybieralny): obowigzkowy
e Cele zaje¢ (efekty ksztatcenia):
Umiejetnosci analizy stabilnosci liniowych 1 nieliniowych uktadéw sterowania;
formulowania 1 rozwigzywania zadan sterowania optymalnego; rozwigzywania
liniowo-kwadratowych problemow sterowania.
Forma nauczania (tradycyjna/zdalna): tradycyjna
Kroétki opis zawarto$ci catego kursu:
Kurs jest rozwinigciem przedmiotu Podstawy automatyki 1 i 2. Poruszane sa
zagadnienia zwigzane z syntezg optymalnych ciaglych i1 dyskretnych algorytméow
sterowania dla obiektow o modelu deterministycznym i stochastycznym w uktadach z i
bez petli sprzezenia zwrotnego.
e Wyktad (poda¢ z doktadnoscia do 2 godzin):

Zawartos¢ tematyczna poszczegolnych godzin wyktadowych

Liczba godzin

1 .Klasyfikacja systemow sterowania

Opisy matematyczne systemow sterowania
Opisy matematyczne obiektow dyskretnych.

2. Wyznaczanie sterowania przy zadanym stanie
Sterowanie w systemie otwartym
Sterowanie w systemie zamknigtym
Sterowalnosc. Obserwowalnoscé.

Kryterium stabilnosci lokalnej Lapunowa.

Kryterium stabilnosci absolutnej.
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Sterowanie optymalne - problem deterministyczny
Programowanie dynamiczne
Sterowanie optymalne w uktadzie zamknietym cigglym. Rownanie
Belmanna.
Sterowanie czasowo optymalne z ograniczong amplitudg. 1
Problem liniowo-kwadratowy
3. Sterowanie optymalne - problem probabilistyczny
Szacowanie nieznanego parametru mierzonego w obecnosci zaktocen:
Metoda najmniejszych kwadratow (Gaussa).
Metoda najwigkszej wiarygodnosci.
Metoda minimalnego ryzyka.
4. Sterowanie ekstremalne
Algorytm sterowania w systemie otwartym przy znanej funkcji wyjscia.
Algorytm sterowania w systemie zamknigtym.
Metoda bezgradientowa.
Metoda gradientowa.
Sterowanie z krokami probnymi.
5. Sztuczna inteligencja i reprezentacja wiedzy w systemie sterowania
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o Cwiczenia - zawarto$é tematyczna:

Seminarium - zawarto$¢ tematyczna:

Laboratorium - zawarto$¢ tematyczna:

Projekt - zawarto$¢ tematyczna:

Literatura podstawowa:

[1] Bubnicki Zbigniew: Teoria i algorytmy sterowania, wyd. nauk. PWN,Warszawa
2002.

[2] Kaczorek Tadeusz: Teoria sterowania i systeméw. wyd.2 popr., PWN1996.

[3] Kaczorek Tadeusz: Teoria sterowania, T.2. Uklady nieliniowe, procesy
stochastyczne oraz optymalizacja statyczna i dynamiczna, PWN 1981.

e Warunki zaliczenia: egzamin

* - w zalezno$ci od systemu studiow



