OPISY KURSOW
Kod kursu:  ELR3266
Nazwa kursu:  ELEKTROMECHANICZNE SYSTEMY NAPEDOWE
Jezyk wyktadowy: polski

Forma kursu

Wyktad

Cwiczenia

Laboratorium

Projekt

Seminarium

Tygodniowa
liczha  godzin
ZZU *

2

1

1

Semestralna
liczba godzin
ZZU*

11

11

11

F o r m a
zaliczenia

egzamin

zaliczenie

zaliczenie

Punkty ECTS

3

Liczba godzin
CNPS

150

e Poziom kursu (podstawowy/zaawansowany): podstawowy
e Wymagania wstepne: Maszyny elektryczne, Naped elektryczny
e Imig, nazwisko i tytul/ stopien prowadzacego: Krzysztof Piefikowski, dr hab. inz.
e Imiona i nazwiska oraz tytuly/stopnie cztonkow zespotu dydaktycznego:
Teresa Ortowska-Kowalska, prof. dr hab. inz.
Stanistaw Azarewicz, dr inz.
Krzysztof Dyrcz, dr inz.
e Rok:...... L..... Semestr:......... | EU
e Typ kursu (obowigzkowy/wybieralny): obowigzkowy
e Cele zaje¢ (efekty ksztatcenia):
Poznanie metod analizy i modelowania elektromechanicznych systemow napedowych.
Umiejetnos¢ doboru parametrow 1 projektowania elektromechanicznych systemow
napedowych.
e Forma nauczania (tradycyjna/zdalna): tradycyjna
e Kirotki opis zawartosci catego kursu:
Przedstawienie elektromechanicznych systeméw napedowych ze szczegdlnym
uwzglednieniem zagadnien projektowania i1 zastosowan systemOow napedowych w
przemysle. Zasady wyznaczania parametrow zastgpczych, analiza rownan ruchu oraz
modelowanie 1 obliczanie mechanicznych proceséw przejsciowych w zlozonych
systemach elektromechanicznych. Wykonanie projektéw elektromechanicznych
systemow napedowych dla wybranych maszyn i proceséw technologicznych. Badanie
elektromechanicznych systeméw napedowych w zastosowaniach przemystowych.
e Wyktad (poda¢ z doktadnoscia do 2 godzin):
Zawartos¢ tematyczna poszczegolnych godzin wykiadowych Liczba
godzin
1.Struktury i elementy sktadowe elektromechanicznych systemow napgdowych 1
2.Wyznaczanie parametrow zastepczych i modelowanie ztozonych i nieliniowych
uktadéw kinematycznych w elektromechanicznych systemach napgdowych 2
3.Analiza rownan ruchu i obliczanie mechanicznych procesow przejsciowych w
zlozonych elektromechanicznych systemach napedowych 2
4.Zasady doboru wymaganej mocy oraz parametrow napedu dla réznych typow
elektromechanicznych systemoéw napedowych 1
5.Przeksztattnikowe uklady sterowania w elektromechanicznych systemach




napedowych pradu statego 1 zmiennego 2

6.Modelowanie przeksztaltnikowych uktadéw sterowania elektromechanicznymi

systemami napgdowymi 2

7. Zasady identyfikacji parametrow i nastaw regulatoréw w przeksztattnikowych

uktadach sterowania elektromechanicznymi systemami napgdowymi 2

8.Analiza elektromechanicznych systemoéw napedowych w  wybranych

zastosowaniach przemystowych 2

9.Zagadnienia optymalizacji 1 energooszczednosci w elektromechanicznych

systemach napgdowych 1

Cwiczenia - zawarto$¢ tematyczna:

Seminarium - zawarto$¢ tematyczna:

Laboratorium - zawarto$¢ tematyczna:

Identyfikacja parametréw mechanicznych i elektromagnetycznych

elektromechanicznego systemu napedowego. Badanie wybranych stanéw pracy

przeksztattnikowego uktadu elektromechanicznego z silnikiem pradu stalego. Badanie

wybranych stanow pracy przeksztattnikowego uktadu -elektromechanicznego z

silnikiem  indukcyjnym.  Weryfikacja  doboru  nastaw  regulatoréw  w

przeksztaltnikowych elektromechanicznych systemach napedowych.

Projekt - zawarto$¢ tematyczna:

Projekt elektromechanicznego systemu napedowego pojazdu trakcyjnego pradu statego

lub zmiennego. Projekt elektromechanicznego systemu napedowego zespotu pomp o

regulowanej wydajnosci. Projekt elektromechanicznego systemu napedowego

dzwignicy lub dzwigu. Projekt elektromechanicznego systemu napgdowego

przenos$nika tasmowego o duzej dtugosci.

Literatura podstawowa:

1.Bisztyga K.: Sterowanie i regulacja silnikow elektrycznych. WNT, Warszawa, 1989.

2.0rtowska-Kowalska T.: Bezczujnikowe uktady napedowe z silnikami indukcyjnymi.
Oficyna Wydawnicza Politechniki. Wroctawskiej, Wroctaw, 2003.

3.Praca zbiorowa pod red. Z. Grunwalda: Naped elektryczny, WNT, Warszawa,1987

Literatura uzupelniajaca:

1.Kaluza E.: Zbior zadan i ¢wiczen projektowych z trakcji elektrycznej. Skrypt
Politechniki Slaskiej nr 1848, Gliwice, 1994.

2.Praca zbiorowa pod red. T. Orfowskiej-Kowalskiej: Naped elektryczny. Cwiczenia
laboratoryjne. Oficyna Wydawnicza Politechniki. Wroctawskiej, Wroctaw, 2002.

3.Tunia H., Kazmierkowski M.: Automatyka napedu przeksztattnikowego. PWN,
Warszawa, 1987

Warunki zaliczenia:

Pozytywna ocena z egzaminu

Pozytywna ocena z zaliczenia projektowania 1 zaliczenia laboratorium

* - w zalezno$ci od systemu studiow




