e Kod kursu: ELR2170

OPISY KURSOW

e Nazwa kursu: PODSTAWY AUTOMATYKI 2

e Jezyk wyktadowy: polski
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Poziom kursu (podstawowy/zaawansowany): podstawowy

Wymagania wstepne:

zaliczony przedmiot: Podstawy automatyki 1

Imie, nazwisko 1 tytul/ stopien prowadzacego:

Janusz Szafran, prof. dr hab. inz.

Imiona i nazwiska oraz tytuty/stopnie cztonkéw zespotu dydaktycznego:
Andrzej Wiszniewski, prof.zw. dr hab. inz.

Jan Izykowski, dr hab. inz., prof. PWr

Waldemar Rebizant, dr hab. inz.

Marek Michalik, dr inz.

Mirostaw Lukowicz, dr inz.

Janusz Staszewski, dr inz.

Rok: 4 Semestr: 7

Typ kursu (obowigzkowy/wybieralny): obowigzkowy

Cele zajec (efekty ksztalcenia):

Spodziewane efekty ksztatcenia dotycza przyswojenia wiedzy teoretycznej z zakresu
dynamiki, statyki i jakosci regulacji oraz stabilno$ci dyskretnych liniowych oraz
nieliniowych uktadéw automatyki, jak rowniez doboru ukltadéw regulacyjnych
zapewniajacych uzyskanie pozadanych cech dyskretnych uktadow regulacji. Zaliczenie
¢wiczen audytoryjnych powinno skutkowa¢ nabyciem umiejgtno$ci rozwigzywania
zadan z zakresu omawianego w ramach wyktadu.

Forma nauczania (tradycyjna/zdalna): tradycyjna

Krotki opis zawartosci catego kursu:

Kurs Podstawy Automatyki 2 sktada si¢ z wyktadu oraz laboratorium. Laboratorium
obejmuje zakres tematyczny Podstaw automatyki 1 i 2, natomiast wyktad posiada
nastgpujacy zakres: struktura impulsowego uktadu regulacji automatycznej (URA),
roOwnania roznicowe, transmitancja dyskretna, algebra schematow blokowych, Uchyby
statyczne, badanie stabilno$ci impulsowych URA, opis ukladow dyskretnych w
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przestrzeni stanow, nieliniowe URA, metoda funkcji opisujacej oraz metody badania

stabilno$ci uktadow nieliniowych.
e  Wyklad (poda¢ z doktadnoscig do 2 godzin):

Zawartos¢ tematyczna poszczegolnych godzin wyktadowych

Liczba godzin

. IMPULSOWE UKLADY REGULACJI AUTOMATYCZNEJ.
Struktura impulsowego uktadu regulacji automatycznej.
Impulsatory oraz ekstrapolatory.

Proste i odwrotne przeksztatcenie Z oraz rownania roznicowe.
Transmitancja dyskretna.

Algebra schematow blokowych.

Uchyby w impulsowych URA.

Podstawowy warunek stabilnosci

Przeksztatcenie biliniowe, zastosowanie kryteriow stabilnosci uktadow
ciggtych.

Kryterium stabilnosci Jury 'ego.
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10. Synteza uktadow dyskretnych.

e Cwiczenia - zawarto$¢ tematyczna:
e Seminarium - zawarto$¢ tematyczna:
e Laboratorium - zawarto$¢ tematyczna:
Metody analizy ciggtych liniowych URA.
Korekcja analogowa liniowych uktadow regulacji.
Badanie wtasciwosci regulatorow przemystowych.

Sterowanie pracg silnika z wykorzystaniem sterownikow PLC.
Badanie liniowych impulsowych URA.

Mikroprocesorowe sterowniki sekwencyjne.

. PI‘O_]ekt - zawarto$¢ tematyczna:

e Literatura podstawowa:
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1. Kaczorek T., Teoria sterowania i systemow, PWN, Warszawa 1999.

Greblicki W. Podstawy automatyki, PWr, Wroctaw, 2001.
Kowal J., Podstawy automatyki, t. 1 i 2, AGH, Krakoéw, 2004.
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Politechniki Wroctawskiej, Wroctaw 2000.
e Literatura uzupehiajaca:

e Warunki zaliczenia:
Wyktad — zdanie egzaminu (pisemno-ustny)

Symulacja uktadow sterowania z wykorzystaniem pakietu MATLAB.
Analiza i synteza kombinacyjnych i sekwencyjnych uktadow logicznych.

Larminant P., Thomas Y., Automatyka - uktady liniowe., WNT, Warszawa 1983.
Wiszniewski A. (pod red.), Podstawy automatyki. Cwiczenia laboratoryjne, skrypt

Laboratorium — wykonanie wszystkich przewidzianych programem ¢wiczen

laboratoryjnych, oddanie sprawozdan
* - w zalezno$ci od systemu studiow




