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Wydzial ELEKTRYCZNY

KARTA PRZEDMIOTU
Nazwa w jezyku polskim: Sterowanie rozmyte
Nazwa w jezyku angielskim: Fuzzy Logic Control

Kierunek studiow: Automatyka i robotyka

Specjalnos¢: Automatyka i sterowanie w energetyce
Stopien studiéw i forma: Il stopien, stacjonarna

Rodzaj przedmiotu: wybieralny

Kod przedmiotu: ARR023235

Grupa kursow: NIE

Wyktad | Cwiczenia | Laboratorium | Projekt | Seminarium

Liczba godzin zaje¢¢ zorganizowanych

w Uczelni (ZZU) 15 15
Liczba godzin catkowitego naktadu pracy 30 30
studenta (CNPS)

Forma zaliczenia Zaliczenie Zaliczenie
Liczba punktow ECTS 1 1

Liczba punktéw odpowiadajaca zajeciom

o0 charakterze praktycznym (P) 0 1

Liczba punktéw ECTS odpowiadajaca
zajgciom wymagajacym bezposredniego 0.75 1
kontaktu (BK)

WYMAGANIA WSTEPNE W ZAKRESIE WIEDZY, UMIEJETNOSCI I INNYCH KOMPETENCII
Posiada podstawowa wiedzg z automatyki, informatyki i metod numerycznych.

\

CELE PRZEDMIOTU
C1. Nabycie wiedze z zakresu zbioréw rozmytych, struktur regulatorow rozmytych réznych
typow oraz aspekty przemystowych zastosowan systemow rozmytych.

C2. Zdobycie umiejetnosci  z zakresu projektowania i testowania réznego typow systemow
rozmytych.

PRZEDMIOTOWE EFEKTY KSZTALCENIA
I. Z zakresu wiedzy: Ma wiedz¢ z zakresu zbioréw rozmytych, struktur regulatorow
rozmytych roznych typow oraz aspekty przemystowych zastosowan systeméw rozmytych.

PEK_WO01 Zna podstawowe pojecia zwigzane z logikg rozmytg.

PEK_W02 Ma wiedzg¢ na temat funkcji przynaleznosci, zbiorow 11 II typu.
PEK_WO03 Zna podstawowe operacje matematyczne na zbiorach rozmytych.
PEK_WO04 Zna struktur¢ systemu rozmytego typu Mamdaniego

PEK_WO05 Ma wiedz¢ na temat istotnych cech regul, bazy regut i modelu rozmytego.
PEK_WO06 Zna strukturg systemu rozmytego typu TSK.

PEK_WO07 Ma wiedze na temat przemystowych zastosowan logiki rozmytej

Il. Z zakresu umiejetnosci: Zdobycie umiejetnosci  z zakresu projektowania i testowania
réznego typow systemow rozmytych.




PEK _UO1 Potrafi zaprojektowa¢ regulatory rozmyte ré6znych typow, zdefiniowac operacje w
blokach rozmywania, wnioskowania i wyostrzania, zdefiniowa¢ bazg¢ regul,
przetestowac uklad sterowania z regulatorem rozmytym.

TRESCI PROGRAMOWE
Forma zaje¢ — wyktad ;(;Zzt::
W-y1 Wprowadzenie do logiki rozmyte;j. 2
W-y 2 Aksjomaty Schwal_)a, funkcje przynaleznosci, rodzaje zbiorow )
rozmytych, operacje matematyczne.
Wey 3 System ro;myty typu Mamdaniego, bloki rozmywania, wnioskowania i )
wyostrzania.
W-y 4 Istotne cechy regul, bazy regul i systemu rozmytego. 2
W-y. 5 Systemy rozmyte typu TSK, Tsukamoto i inne. 2
W-y. 6 Metody doboru parametrow systemow rozmytych. 2
W-y. 7-8 | Przemystowe zastosowania systemow rozmytych. Zaliczenie 3
Suma godzin 15
Forma zaje¢ — laboratorium Liczba
Godzin
Lab.1 Sprawy organizacyjne. Zapoznanie si¢ ze srodowiskiem programowym. 2
Lab. 2- | Projektowanie regulatora rozmytego typu Mamdaniego, zastosowanie regulatora 6
4 do wybranego typu obiektu, dobor parametrow regulatora.
Lab. 5 Projektowanie systemu rozmytego typu TSK dla wybranego obiektu sterowania. 2
|7‘ ab. &- Adaptacyjny system rozmyty 4
Lab. 8 | Zaliczenie 1
Suma godzin 15

STOSOWANE NARZEDZIA DYDAKTYCZNE

N1. Wyktad multimedialny z elementami wyktadu tradycyjnego i1 problemowego
N2. Sprawdziany pisemne
N3. Sprawozdania




OCENA OSIAGNIECIA PRZEDMIOTOWYCH EFEKTOW KSZTALCENIA

Oceny (F — formujaca (w trakcie
semestru), P — podsumowujgca Numer efektu ksztatcenia
(na koniec semestru)

Sposob oceny osiagnigcia
efektu ksztalcenia

Ocena laboratorium

F1 PEK UO01 Sprawdziany pisemne

F2 PEK _UO1 Sprawozdania
P=0,4*F1+0,6*F2
Ocena wyktad

P \ PEK_WO01 + PEK_W07 | Kolokwium zaliczeniowe

LITERATURA PODSTAWOWA [ UZUPELNIAJACA

LITERATURA PODSTAWOWA

[1] Piegat A., Modelowanie i sterowanie rozmyte, Exit, 1999.
[2] Leski J., Sytemy neuronowo-rozmyte, WNT, 2008.

LITERATURA UZUPEENIAJACA W JEZYKU ANGIELSKIM

[1] Michels K., Klawonn F., Kruse R., Nurnberger A., Fuzzy Control: Fundamentals, Stability
and Design of Fuzzy Controllers (Studies in Fuzziness and Soft Computing), Springer 2006.
[2] J Yager R.R., Filev D.P., Essential of Fuzzy Modelling and Control, John Wiley & Sons,
Inc., 1994

[2] Driankov D, Hellendoorn H., Reinfrank M, An Introduction to fuzzy control. Springer
2010.

OPIEKUN PRZEDMIOTU (IMIE, NAZWISKO, ADRES E-MAIL)

Krzysztof Szabat; krzysztof.szabat@pwr.wroc.pl

MACIERZ POWIAZANIA EFEKTOW KSZTALCENIA DLA PRZEDMIOTU
Sterowanie rozmyte
Z EFEKTAMI KSZTALCENIA NA KIERUNKU AUTOMATYKA | ROBOTYKA
| SPECJALNOSCI Automatyka i sterowanie w energetyce

Odniesienie przedmiotowego Cele Numer
Przedmiotowy efekt efektu do efektow ksztatcenia Tresci narzedzia
. ., : przed-
ksztatcenia zdefiniowanych dla kierunku mioty | Programowe dydakty-
studiow i specjalnosci cznego
PEK_W01 S2ASE_B_W03 C1 Wyl N1
PEK_W02 S2ASE_B_W03 C1 Wy2 N1
PEK_W03 S2ASE_B_W03 C1 Wy3 N1
PEK_W04 S2ASE_B_WO03 C1 Wy4 N1
PEK_W05 S2ASE_B_W03 C1 Wy5 N1
PEK_WO06 S2ASE_B_W03 C1 Wy6 N1
PEK_W07 S2ASE_B_W03 c1 Wy7-Wy8 "
PEK_U01 S2ASE_B_U03 C2 |Labl+Lab7 N2, N3




