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WYMAGANIA WSTEPNE W ZAKRESIE WIEDZY, UMIEJETNOSCI | INNYCH

W zakresie wiedzy:

1. Zna podstawowe problemy informatyki.
2. Zna podstawowe problemy systemow elektroenergetycznych.

W zakresie umiejetnosci:

1. Umie opracowywac programy oraz wykonywac obliczenia w srodowisku Matlab.

W zakresie kompetencji spotecznych:
1. Potrafi mysle¢ i dziala¢ w sposob kreatywny.

KOMPETENCJI

elektroenergetycznymi.

CELE PRZEDMIOTU
C1. Poznanie zastosowanie roznych technik sztucznej inteligencji w sterowaniu systemami

C2. Zdobycie umiejetnosci wykorzystania technik sztucznej inteligencji do rozwigzywania
problemow sterowania systemami elektroenergetycznymi.




PRZEDMIOTOWE EFEKTY KSZTALCENIA

Z zakresu wiedzy:

PEK_WO01. Ma wiedze w zakresie wymagan stawianych rozwigzaniom problemow sterowania
systemem elektroenergetycznym.

PEK_WO02. Ma wiedze w zakresie wykorzystywania roznych technik sztucznej inteligencji w
sterowaniu systemami elektroenergetycznymi.

Z zakresu umiejetnosci:

PEK _UO0l. Potrafi oceni¢ mozliwo$ci wykorzystania technik sztucznej inteligencji w sterowaniu
systemami elektroenergetycznymi.

PEK_UO02.  Potrafi dobra¢ technike sztucznej inteligencji do rozwigzania rozpatrywanego problemu
sterowania systemem elektroenergetycznym.

Z zakresu kompetencji spotecznych:

PEK_KO1. Potrafi samodzielnie rozwigza¢ zadanie zastosowania najkorzystniejszej techniki
sztucznej inteligencji do rozwigzania wskazanego problemu sterowania systemem
elektroenergetycznym.

TRESCI PROGRAMOWE
Forma zaje¢ - wyklad Liczba godzin
Wprowadzenie. Ogolna charakterystyka sterowania systemem 2

Wyl |elektroenergetycznym. Przyczyny stosowania technik sztucznej inteligenciji
w analizach systemow elektroenergetycznych.

Wy2 | Inteligentne przetwarzanie danych w stacjach elektroenergetycznych. 2
Wykrywanie btedow topologii z wykorzystaniem sztucznych sieci 2

Wys3 neuronowych oraz systemow ekspertowych.

Wy Rgzproszony system weryfikacji topologii z wykorzystaniem systemow 2
wieloagentowych.

Wy5 | Wykorzystaniem systemow wieloagentowych w dyspozycji mocy. 2
Przetwarzanie alarméw z systemu elektroenergetycznego z wykorzystaniem 2

wyé sztucznych sieci neuronowych oraz systemow ekspertowych.

Wy7 | Kolokwium. 2

Wy8 | Inteligentna analiza stanu pracy systemu elektroenergetycznego. 2

Wy9 Wykrywaqie zwaré W'systemie elektroenergetycznym z wykorzystaniem 2
systemow immunologicznych.

Wy10 Ocena bezpi§cz§ﬁstwa systemu elektroenergetycznego z wykorzystaniem 2
sztucznych sieci neuronowych.

Wyll | Wykorzystanie zbioréw rozmytych do analizy stabilnosci. 2

Wy12 Optymalizacja napigcia i r.nocy.biernej w systemie elektroenergetycznym z 2
wykorzystaniem przeszukiwania tabu.

Wy13 Optymalizacja kolonig mrowek napigcia i mocy biernej w systemie 2
elektroenergetycznym.
Planowanie pracy systemu elektroenergetycznego z wykorzystaniem réznych 2

Wyl4 . A "
technik sztucznej inteligencji.

Wy15 | Kolokwium dopuszczajace do egzaminu. 2
Suma godzin 30




Forma zaje€ - éwiczenia

Liczba godzin

Cwl
Cw2
Cw3
Suma godzin
Forma zajec - laboratorium Liczba godzin
Lal | Zastosowanie systemu ekspertowego do weryfikacji danych pomiarowych 3
w stacji elektroenergetycznej.
La2 | Wykorzystanie sztucznej sieci neuronowej do weryfikacji topologii systemu 4
elektroenergetycznego.
La3 | Realizacja rozproszonej weryfikacji topologii systemu 4
elektroenergetycznego z wykorzystaniem systemu wieloagentowego.
Lad | Zastosowanie zbioréw rozmytych do oceny stabilno$ci napieciowej w 4
systemie elektroenergetycznym.
Suma godzin 15
Forma zajec - projekt Liczba godzin
Pri
Pr2
Pr3
Suma godzin
Forma zajeé - seminarium Liczba godzin
Sel
Se2
Se3
Suma godzin

STOSOWANE NARZEDZIA DYDAKTYCZNE

N1. Prezentacja multimedialna.

N2. Wyktad informacyjny.

N3. Przygotowanie w formie sprawozdania.
N4. Srodowisko programowania MATLAB.




OCENA OSIAGNIECIA PRZEDMIOTOWYCH EFEKTOW KSZTALCENIA

Oceny (F — formujgca
(w trakcie semestru),

Numer efektu

Sposob oceny osiaggniecia efektu ksztatcenia

P — podsumowujaca ksztalcenia
(na koniec semestru)
WYKLAD

F1 PEK_W01, PEK_WO02 aktywno$¢ na zajgciach

F2 PEK_WO01, PEK_WO02 kolokwium dopuszczajace

F3 PEK_WO01, PEK_W02 egzamin

P=0.1F1+0.3F2 + 0,7F3
LABORATORIUM
F1 PEK_UO01, PEK_U02 aktywno$¢ na zajeciach
F2 PEK_UO01, PEK_U02 sprawozdanie z ¢wiczen laboratoryjnych

P=0.3F1+0.7F2

LITERATURA PODSTAWOWA I UZUPELNIAJACA
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MACIERZ POWIAZANIA EFEKTOW KSZTAELCENIA DLA PRZEDMIOTU

Sztuczna inteligencja w sterowaniu systemami elektroenergetycznymi

Z EFEKTAMI KSZTALCENIA NA KIERUNKU Automatyka i Robotyka
I SPECJALNOSCI Automatyka i Sterowanie w Energetyce

Odniesienie przedmiotowego efektu do

Prze(:;z:((;towy efektéw ksztalcenia zdefiniowanych dla Cele TreSci Numde r
K . kierunku studiow i specjalnosci (o ile przedmiotu*** programowe*** narzedzia .
sztalcenia dotyczy)** dydaktycznego
PEK_WO01 S2ASE_A W02 C1 Wyl+Wy14 N1, N2
PEK_WO02 S2ASE_A W02 C1 Wyl+Wyl4 N1, N2
PEK_UO1 S2ASE_A_U02 C2 Lal+La4 N3, N4
PEK_U02 S2ASE_A_U02 C2 Lal+La4 N3, N4
PEK_KO01 S2ASE_KO01 C2 Lal+La4 N3, N4

** - wpisa¢ symbole kierunkowych/specjalnosciowych efektow ksztatcenia
*** - 7z tabeli powyzej




