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WYMAGANIA WSTEPNE W ZAKRESIE WIEDZY, UMIEJETNOSCI I INNYCH
KOMPETENCJI
W zakresie wiedzy:
1. Powinien zna¢ podstawowe zagadnienia z zakresu algebry, analizy matematycznej i rownan
ro6zniczkowych, w tym, numerycznego rozwigzywania rownan rézniczkowych.
2. Powinien zna¢ podstawowe wiadomosci z zakresu teorii uktadow dynamicznych i statystyki.
W zakresie umiejetnosci:
1. Powinien umie¢ postugiwac si¢ programem MATLAB oraz tworzy¢ podstawowe modele
symulacyjne w programie SIMULINK.
2. Powinien umie¢ oblicza¢ parametry modeli podstawowych elementow sieci elektrycznej na
podstawie ich danych znamionowych.
W zakresie kompetencji:
1. Potrafi wspotpracowac z zespotem i prowadzacym w zakresie $ledzenia i rozumienia
prezentowanych zagadnien i rozwigzywania przyktadow.

CELE PRZEDMIOTU
C1. Poznanie podstawowych zasad reprezentacji zjawisk w roznych systemach fizycznych.
C2. Poznanie sposobow tworzenia modeli matematycznych uktadéw dynamicznych: liniowych
i nieliniowych oraz ich symulacji komputerowej.
C3. Poznanie sposobow oceny wlasciwo$ci uktadéw dynamicznych w dziedzinie czasu
I czgstotliwosci.
C4. Poznanie sposobow oceny wybranego modelu do badania okreslonych cech badanego systemu.




PRZEDMIOTOWE EFEKTY KSZTALCENIA

Z zakresu wiedzy:

PEK_WO01 - Ma uporzadkowang wiedz¢ w zakresie tworzenia komputerowych modeli symulacyjnych
deterministycznych i stochastycznych do analizy systemow.

PEK_WO02 - Ma wiedz¢ w zakresie zastosowania wybranych narzedzi komputerowych do symulacji
podstawowych proceséw dynamicznych.

Z zakresu umiejetnosci:

PEK_UOL1 - Potrafi opracowa¢ modele matematyczne i symulacyjne zjawisk w systemach fizycznych.

PEK_UO2 - Potrafi zastosowa¢ wyniki symulacji komputerowej do analizy stanéw statycznych
dynamicznych badanego systemu.

Z zakresu kompetencji spolecznych:

PEK_KOL1 - Potrafi wspotpracowacé z zespotem przy realizacji ztozonego zadania inzynierskiego
pelnigc powierzong role w zespole, potrafi wykona¢ przydzielone zadania zgodnie
z harmonogramem prac.

TRESCI PROGRAMOWE
Forma zajeé - wyklad Liczba godzin
Wyl | Wprowadzenie. Cele i sposoby modelowania systemow. 2
Wy2 | Tworzenie modeli zaleznych od czasu. Techniki symulacyjne. 2
Wy3 | Modele zalezne od zdarzen. Problemy kolejkowania. 2
Wy4 | Modele deterministyczne czy stochastyczne? 2
Wy5 | Modele wejsciowo-wyjsciowe procesow stochastycznych. 2
WYy6 | Modelowanie nieliniowych systemow dynamicznych. 2
Wy7 | Modelowanie i analiza nieliniowych oscylacji. 2
Wy8 | Kolokwium zaliczeniowe. 1
Suma godzin 15
Forma zajeé - ¢wiczenia Liczba godzin
Cwl
Cw2
Cw3
Suma godzin
Forma zajeé - laboratorium Liczba godzin
Prezentacja regulaminu BHP i regulaminu wewngtrznego laboratorium.
Lal Ustalenie zasad zaliczenia przedmiotu. Modelowanie systemow liniowych 2
w $rodowisku MATLAB/Simulink.
La2 Modelowanie procesow zaleznych od zdarzen: systemy kolejkowe. 2
La3 Generatory ciggéw losowych. 2
La4 Modelowanie procesow stochastycznych. Dopasowanie modelu do danych. 2
LaS Wyznaczanie parametrow szeregdw czasowych. 2
La6 Modelowanie dynamicznych procesow nieliniowych. 2
Modelowanie ztozonych zachowan prostych uktadéw: symulacyjna analiza
La7-8 . 3
uktadéw chaotycznych.
Suma godzin 15




Forma zajec - projekt Liczba godzin

Pr1

Pr2

Pr3

Suma godzin

Forma zajeé - seminarium Liczba godzin

Sel

Se2

Se3

Suma godzin

STOSOWANE NARZEDZIA DYDAKTYCZNE

N1. Wyktad w tradycyjnej formie z ilustracjami multimedialnymi
N2. Symulacje komputerowe z uzyciem programu MATLAB/Simulink

OCENA OSIAGNIECIA PRZEDMIOTOWYCH EFEKTOW KSZTALCENIA

Oceny (F — formujaca
(w trakcie semestru), Numer efektu
P — podsumowujaca ksztalcenia
(na koniec semestru)

Sposob oceny osiggniecia efektu ksztatcenia

WYKLAD
F1 PEK_WO01, PEK_W02 uczestnictwo w zajeciach
F2 PEK W01, PEK W02 kolokwium zaliczeniowe

P=0,1F1 + 0,9F2

LABORATORIUM

F1 PEK_UO01, PEK_U02 aktywnos$¢ na zajg¢ciach

F2 PEK _UO01, PEK_U02 sprawozdania z wykonanych ¢wiczen

P=0,3F1+0,7F2
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MACIERZ POWIAZANIA EFEKTOW KSZTAELCENIA DLA PRZEDMIOTU

Podstawy modelowania systemow
Z EFEKTAMI KSZTALCENIA NA KIERUNKU Automatyka i Robotyka
I SPECJALNOSCI Automatyzacja Maszyn, Pojazdéw i Urzadzen

Przedmiotowy

QOdniesienie przedmiotowego efektu do

Cele

Tresci

Numer narzedzia

PEK_WO01 K2AiIR_W02 Cl4 Wyl+Wy4 N1
PEK_WO02 K2AIR_W02 C5-8 Wyl-Wy8 N2
PEK _UO01 K2AIR_U02 C1-8 Lal+La8 N1
PEK _UQ2 K2AIR_U02 C1-8 Lal+La8 N2
PEK_KO1 K2AIR_KO01, K2AiR_K02 C3, C4 Lal+La8 N, N2

** - 7 tabeli powyzej




