Zal. nr 4 do ZW

WYDZIAL ELEKTRYCZNY

KARTA PRZEDMIOTU
Nazwa w jezyku polskim: Bezprzewodowe systemy sterowania i kontroli
Nazwa w jezyku angielskim: Wireless control and monitoring systems
Kierunek studiow (jesli dotyczy): Automatyka i Robotyka
Specjalnos¢ (jesli dotyczy): Automatyzacja Maszyn, Pojazdéw i Urzadzen

Stopien studiow i forma: 1l stopien, stacjonarna
Rodzaj przedmiotu: obowiazkowy
Kod przedmiotu ARR023227W
Grupa kurséow NIE
Wyktad | Cwiczenia | Laboratorium | Projekt Seminarium
Liczba godzin zaje¢ 30
zorganizowanych w Uczelni
(zzV)
Liczba godzin catkowitego 60
naktadu pracy studenta
(CNPS)
Forma zaliczenia zaliczenie
na ocene
Dla grupy kurséw zaznaczy¢
kurs koncowy (X)
Liczba punktéw ECTS 2

w tym liczba punktow
odpowiadajaca zajgciom
o charakterze praktycznym (P)

w tym liczba punktow ECTS 1
odpowiadajaca zajgciom
wymagajacym bezposredniego
kontaktu (BK)

*niepotrzebne skresli¢

WYMAGANIA WSTEPNE W ZAKRESIE WIEDZY, UMIEJETNOSCI I INNYCH
KOMPETENCJI
Wiedza:
1. Ma podstawowa wiedze¢ 0 uktadach mikroprocesorowych.
2. Ma podstawowa wiedz¢ o przemyslowych systemach automatyki i sieciach
komunikacyjnych.
3. Ma podstawowa wiedze o systemach informatycznych.

CELE PRZEDMIOTU
C1. Zapoznanie studenta z podstawowg wiedzg dotyczacg systemow sterowania i kontroli.
C2. Zapoznanie studenta z podstawowa wiedza dotyczaca technik bezprzewodowego
przesytania danych.
C3. Zapoznanie studenta z podstawowa wiedzg dotyczaca protokolow przesytania danych
w sieciach bezprzewodowych.




PRZEDMIOTOWE EFEKTY KSZTALCENIA

Z zakresu wiedzy:

PEK_W1 — Ma podstawowg wiedz¢ w zakresie architektury bezprzewodowych systemow ste-
rowania i kontroli.

PEK_ W2 — Ma podstawowg wiedz¢ w zakresie technik bezprzewodowego przesytania danych
w systemach sterowania i kontroli.

PEK_W3 — Ma podstawowa wiedz¢ w zakresie protokoldw stosowanych w bezprzewodo-
wych systemach przesytania danych.

Forma zaje¢ - wyklad Liczba
godzin
Wyl Zajecia wprowadzajace. Podstawowe definicje 1 pojgcia. 2
Teoretyczny model sieci OSI/ISO.
Wy?2 Systemy czasu rzeczywistego. Elementy sktadowe systemow 2
rozproszonych.
Wy3-Wy4 Przesytanie danych za pomocg tacza podczerwieni IrDA 4

Wy5-Wy6 Przesytanie danych za pomoca tacza radiowego. Topologie sieci, | 4
techniki przesytania danych droga radiowa, modemy.

Wy7-Wy8 Przesytanie danych za pomocg techniki GSM/GPRS. Topologia 4
sieci, techniki przesytania danych, modemy.

Wy9-Wy10 | Wykorzystanie Ethernetu do bezprzewodowego przesytania 4
danych: technologia wi-fi. Topologia sieci, techniki przesytania
danych, urzadzenia.

Wyl11-Wy12 | Zastosowanie techniki Bluetooth do bezprzewodowego 4
przesylania danych. Technologia przesylu danych 1 urzadzenia.
Opis protokotu przesytania danych.

Wy13-Wy14 | Standard przesytania danych ZigBee. Opis standardu, technologia | 4
przesylania danych, urzadzenia.

Wy15 Zaliczenie. 2

Suma godzin 30

STOSOWANE NARZEDZIA DYDAKTYCZNE

N1. Tradycyjny wyktad w postaci prezentacji multimedialnej.
N2. Konsultacje.
N3. Kolokwium zaliczeniowe.




OCENA OSIAGNIECIA PRZEDMIOTOWYCH EFEKTOW KSZTALCENIA

Oceny (F — formujaca Numer efektu Sposob oceny osiagnigcia efektu ksztalcenia
(w trakcie semestru), P | ksztalcenia
— podsumowujaca (na
koniec semestru)

Wyklad

P1 \ PEK_W1-PEK W3 | Kolokwium zaliczeniowe

P=P1 (ocena z kolokwium zaliczeniowego)
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OPIEKUN PRZEDMIOTU (IMIE, NAZWISKO, ADRES E-MAIL)

Krzysztof Dyrcz, Krzysztof.dyrcz@pwr.wroc.pl



http://www.wimaxfotum.org/

MACIERZ POWIAZANIA EFEKTOW KSZTALCENIA DLA PRZEDMIOTU
Bezprzewodowe systemy sterowania i kontroli
7 EFEKTAMI KSZTALCENIA NA KIERUNKU Automatyka i Robotyka

I SPECJALNOSCI Automatyzacja Maszyn, Pojazdéw i Urzadzen

Przedmiotowy | Odniesienie przedmiotowego efektu do Cele Tresci Numer
efekt efektow ksztalcenia zdefiniowanych dla | przedmiotu*** | programowe*** narzedzia
ksztalcenia kierunku studiéw i specjalnosci (o ile dydaktycznego®**
dotyczy)**
PEK_W1 - C1-C3 Wyl-Wyl4 N1,N2
PEK_WS3 S2AMPU_W11
PEK_W1 - C1-C3 Wy15 N3
PEK_WS3 S2AMPU_W11

** - wpisa¢ symbole kierunkowych/specjalnosciowych efektow ksztatcenia

*** - z tabeli

powyzej




