WYDZIAL ELEKTRYCZNY

Stopien studiéw i forma:

KARTA PRZEDMIOTU

Nazwa w jezyku polskim: Urzadzenia i uklady automatyki
Nazwa w jezyku angielskim: Apparatus and Configurations of Control Systems
Kierunek studiow (jesli dotyczy): Automatyka i Robotyka
Blok przedmiotow wybieralnych: Automatyka i Sterowanie w Energetyce

I stopien / stacjonarna

Rodzaj przedmiotu: wybieralny
Kod przedmiotu: ARR022105W+P
Grupa kursow: NIE
Wyktad Cwiczenia | Laboratorium Projekt Seminarium
Liczba godzin zajec 15 30
zorganizowanych w Uczelni
(2zV)
Liczba godzin catkowitego 60 60
naktadu pracy studenta
(CNPS)
Forma zaliczenia egzamin zaliczenie na
ocene
Dla grupy kurséw zaznaczy¢
kurs koncowy (X)
Liczba punktow ECTS 2 2
w tym liczba punktéw 2
odpowiadajaca zajgciom
o0 charakterze praktycznym (P)
W tym liczba punktow ECTS 0,6 1,2
odpowiadajaca zajgciom
wymagajacym bezposredniego
kontaktu (BK)

WYMAGANIA WSTEPNE W ZAKRESIE WIEDZY, UMIEJETNOSCI I INNYCH

W zakresie wiedzy:

KOMPETENCJI

1. Znajomos¢ dyskretnych oraz ciggtych uktadow regulacji.
2. Znajomo$¢ metod doboru i projektowania cyfrowych korektorow oraz regulatorow.
3. Podstawowa znajomo$¢ programu MATLAB/Simulink.

W zakresie umiejetnosci:

1. Podstawowa umieje¢tno$é obstugi programu MATLAB\SIMULINK.

2. Umiejetno$¢ programowania sterownikow PLC.

3. Umiejetno$¢ implementacji algorytméw dla zadan dyskretnych.
W zakresie kompetencji spolecznych:

1. Umie pracowac W zespole.

2. Potrafi mysle¢ i dziala¢ w sposob kreatywny.

C1. Poznanie struktury uktadow sterowania oraz podstawowych elementéw (czujnikow,
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przetwornikow, uktadow wykonawczych, itp.) niezbgdnych do wykonania uktadéw regulacji

automatycznej.

C2. Nabycie praktycznych umiejetno$ci w zakresie doboru, analizy oraz syntezy cyfrowych uktadow
regulacji oraz ich fizyczna realizacja przy uzyciu programowalnych sterownikéw PLC.




PRZEDMIOTOWE EFEKTY KSZTALCENIA
Z zakresu wiedzy:
PEK_WO01 - Ma wiedzg w zakresie roznych sposobow realizacji sterowania stosowanych w uktadach
przemystowych.
PEK_WO02 - Zna zasad¢ dziatania oraz rozumie sens stosowania réznego rodzaju urzadzen (czujnikow,
przetwornikow, uktadow wykonawczych, itp.) w uktadach regulacji automatycznej.
PEK_WO03- Zna metody doboru oraz projektowani systemu sterownia odpowiedniego do zadanego
obiektu.
Z zaKkresu umiejetnosci:
PEK_UOQ1- Potrafi zidentyfikowac¢ obiekt fizyczny — przez wyznaczenie jego transmitancji zastepczej
— na podstawie standardowych testow na stanowisku pracy.
PEK_UO02- Potrafi dokona¢ syntezy oraz analizy modelu uktadu regulacji w srodowisku SIMULINK.
PEK_UOQ3- Potrafi zaprojektowaé korektor cyfrowy bazujac na transmitancji standardowego korektora
analogowego.
PEK_UO04- Potrafi zaprojektowa¢ korektor cyfrowy z minimalnym czasem odpowiedzi.
PEK_UOQ5- Potrafi zaprojektowaé cyfrowy korektor bazujacy na metodach Dahlin’a oraz Vogel’a-
Edgara’a.
PEK_UO06- Potrafi zaprojektowa¢ cyfrowy regulator PID.
PEK_UOQ7- Potrafi zaimplementowa¢ zaprojektowany uprzednio uktad sterowania do realizowanego
zadania wykorzystujac programowalny sterownik PLC.
Z zakresu kompetencji spolecznych:
PEK_KO1- Potrafi w sposob kompetentny dziala¢ samodzielnie oraz wspotdziata¢ w grupie
opracowujacej ztozony projekt inzynierski.

TRESCI PROGRAMOWE
Forma zaj¢¢ - wyklad Liczba godzin
Wyl Wprowadzenie. Ustaler?ie zasad zaliczenia. Uklady sterowania 5
przemystowego — rys historyczny.
Wy2 Czujniki oraz przetworniki w uktadach sterowania automatycznego. 1
Wy2 Uktady wykonawcze automatyki. 1
Wy3 | Sterowanie elektryczne i elektroniczne. 2
Wy4 Hydrauliczne i pneumatyczne uktady regulacji. 2
Wy5 Systemy sterowania maszyn i procesow. 1
Dobor systemu sterowania do realizowanego zadania, praktyczna budowa
Wy6 . 2
uktadu sterowania.
Wy7 | Schematy elektryczne oraz dokumentacja techniczno-ruchowa. 2
Wy8 Sterowniki programowalne — projektowanie uktadéw sterowania. 2
Suma godzin 15
Forma zajec - ¢wiczenia Liczba
] godzin
Cwl
¢w2
Cw3
Suma godzin
Forma zajeé - laboratorium Liczba
godzin
Lal
La2
La3
Suma godzin




Forma zajeé - projekt

Liczba godzin

Prezentacja regulaminu BHP i regulaminu wewngetrznego w miejsc realizacji
projektu. Ustalenie zasad zaliczenia projektu oraz sposobu opracowania

Prl raportu koncowego. Zdefiniowanie zadania projektowego oraz zapoznanie 2
si¢ z urzadzeniami dostgpnymi na stanowisku pracy.
Pr2 | Identyfikacja obiektu regulacji. 2
Pr3-4 | Synteza modelu uktadu regulacji z SIMULINK. 4
Dobor oraz implementacja w srodowisku sterownika PLC r6znych
Pr5-14 | algorytméw sterowania dla zadanego obiektu regulacji. Testowanie 20
zaimplementowanych algorytmow.
Pr15 | Prezentacja opracowanych projektow, zaliczenie. 2
Suma godzin 30
Forma zaje¢ - seminarium Liczba godzin
Sel
Se2
Se3
Suma godzin

STOSOWANE NARZEDZIA DYDAKTYCZNE

N1. Prezentacja multimedialna.
N2. Wyktad informacyjny.

N3. Prezentacja projektu.

N4. Program MATLAB/Simulink.

OCENA OSIAGNIECIA PRZEDMIOTOWYCH EFEKTOW KSZTALCENIA

Oceny (F — formujaca
(w trakcie semestru), Numer efektu
P — podsumowujaca ksztatcenia
(na koniec semestru)

Sposob oceny osiggniecia efektu ksztatcenia

WYKLAD
F1 PEK_WO01+ PEK W03 uczestnictwo w zajeciach
F2 PEK_WO01+ PEK_W03 egzamin

P =0,1F1+ 0,9F2

PROJEKT

F1 PEK_UO01+ PEK UO07 aktywnos$¢ na zajeciach

PEK_WO01- PEK_WO03

F2 PEK_UO01+ PEK U07

raport koncowy z wykonanego projektu

P=0,7F1+ 0,3F2




LITERATURA PODSTAWOWA I UZUPELNIAJACA
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LITERATURA UZUPEENIAJACA:
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3]
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OPIEKUN PRZEDMIOTU (IMIE, NAZWISKO, ADRES E-MAIL)

Daniel Bejmert, daniel.bejmert@pwr.wroc.pl




MACIERZ POWIAZANIA EFEKTOW KSZTAELCENIA DLA PRZEDMIOTU

Urzadzenia i Uklady Automatyki
Z EFEKTAMI KSZTALCENIA NA KIERUNKU Automatyka i Robotyka

BLOK KURSOW WYBIERALNYCH: Automatyka i Sterowanie w Energetyce

Odniesienie przedmiotowego efektu do

Prze(:;z:((;towy efektéw ksztalcenia zdefiniowanych dla Cele TreSci Numde r
K . kierunku studiow i specjalnosci (o ile przedmiotu*** programowe*** narzedzia .
sztalcenia dotyczy)** dydaktycznego
PEK_WO1 K1AiR_ASE_WO01 c1 VV\\’/{/%; VV\\’/{/57 N1, N2
PEK_WO02 K1AiR_ASE W01 c1 Wyé\'/}\l’;’y& N1, N2
PEK_WO03 K1AiR_ASE W01 C1, C2 Wy\}\'/)\/’g’y& N1, N2
PEK_UO1 K1AiR_ASE_UO01 c2 Pri, Pr2 N3, N4
PEK_U02 K1AiR_ASE_UO01 c2 Pr3, Prd N3, N4
PEK_U03 K1AiR_ASE_U01 c2 Pr5+ Pri5 N3, N4
PEK_U04 K1AiR_ASE_UO01 c2 Pr5+ Pri5 N3, N4
PEK_U05 K1AiR_ASE_U01 c2 Pr5+ Pri5 N3, N4
PEK_U06 K1AiR_ASE_U01 c2 Pr5+ Pri5 N3, N4
PEK_UO07 K1AiR_ASE_U01 c2 Pr5+ Pri5 N3, N4
PEK_KO1 K1AIR_KO03, KIAIR_K05 C1, C2 Pri5 N3, N4

** - wpisa¢ symbole kierunkowych/specjalnosciowych efektéw ksztatcenia

*k%k

- 7 tabeli powyzej




