Kierunek Elektrotechnika (studia I stopnia)

Zestaw zagadnien na inzynierski egzamin dyplomowy

Zestaw zagadnien na inzynierski egzamin dyplomowy
1. Analiza obwodow zawierajacych elementy R, L, C zasilanych napigciem sinusoidalnie zmiennym:
a. Analiza stanu ustalonego, zjawisko rezonansu szeregowego i rownolegtego,
b. Analiza stanu przejSciowego dla szeregowego obwodu R-L-C.
2. Konduktywnos¢ elektryczna materiatow statych:
a. Konduktywno$¢ metali i stopéw metali,
b. Przewodnictwo elektryczne krysztatdéw jonowych, szkiel i polimerow,
c¢. Temperaturowa zalezno$¢ konduktywnosci elektrycznej dla domieszkowanego potprzewodnika typu n,
d. Pomiar rezystywnosci skrosnej i powierzchniowej probek izolacji elektryczne;.
3. Monolityczny wzmacniacz operacyjny:
a. Uklady pracy idealnego wzmacniacza operacyjnego: wzmacniacze napigciowe - odwracajacy, wtornik,
nieodwracajacy, roznicowy,
b. Uktady pracy idealnego wzmacniacza operacyjnego: integrator, sumator, przetwornik i/u,
¢. Wzmacniacz operacyjny rzeczywisty: podstawowe parametry.
4. Warunki i techniki gaszenia tuku elektrycznego oraz sposoby ich wykorzystania w konstrukcji tacznikow
elektroenergetycznych:
a. Warunki palenia si¢ i gaszenia tuku elektrycznego pradu statego oraz przemiennego,
b. Sposoby gaszenia tuku elektrycznego wykorzystywane w tacznikach wysokiego napiecia - zasady
budowy i dziatania wytacznika pneumatycznego,
c. Zasada dziatania, wlasciwosci i zakres zastosowan tacznikoéw z SF6,
d. Zasada dziatania, wlasciwosci i zakres zastosowan tacznikow prozniowych,
e. Przebieg gaszenia tuku w oleju; rodzaje, budowa i zasady dziatania komoér gaszeniowych tacznikow
olejowych.
5. Budowa, zasada dzialania, charakterystyki ruchowe:
a. Transformatoréw, w tym warunki pracy rownolegte;j,
b. Maszyn asynchronicznych,
c. Maszyn synchronicznych,
d. Maszyn pradu statego.
6. Pomiary mocy czynnej i biernej
a. Definicje mocy czynnej i biernej,
b. Pomiary mocy dla odbiornikéw jednofazowych,
c. Pomiary mocy dla odbiornikoéw trojfazowych.
7. Rozruch i regulacja predkosci napedow z silnikami pradu statego i indukcyjnymi:
a. Metody rozruchu silnikow indukcyjnych klatkowych i pierScieniowych,
b. Metody regulacji predkosci silnikow indukcyjnych klatkowych i pier§cieniowych,

c. Metody rozruchu i regulacji predkosci silnikow pradu statego.



8. Zabezpieczenia elektroenergetyczne:
a. Zabezpieczenia generatorow,
b. Zabezpieczenia transformatoréw,
c. Zabezpieczenia silnikéw elektrycznych,
d. Zabezpieczenia sieci przesytowych,
e. Zabezpieczenia sieci rozdzielczych.
9. Wysokonapigciowe izolatory elektroenergetyczne:
a. Rodzaje, rozwiazania materiatowo-konstrukcyjne izolatorow, wlasciwosci,
b. Wytrzymatos$¢ elektryczna technicznie czystych i zabrudzonych izolatorow,
c. Problem wytadowan $lizgowych w izolatorach przepustowych. Sterowanie rozkladem pola
elektrycznego,
d. Budowa i wlasciwosci polimerowych izolator6w kompozytowych.
10. Zaktocenia w przemystowych urzadzeniach i sieciach rozdzielczych:
a. Podstawowe rodzaje przepigé, przyczyny ich powstawania,
b. Urzadzenia ochrony przepigciowe;,
¢. Obliczanie praddw i napig¢ podczas zwar¢ symetrycznych w sieciach wysokiego napigcia,
d. Obliczanie pradow i napi¢é podczas zwaré niesymetrycznych w sieciach wysokiego napigcia.
11. Analiza i synteza ciaglych oraz dyskretnych uktadow regulacji automatyczne;j:
a. Odpowiedzi impulsowe i skokowe podstawowych cztonéw dynamicznych,
b. Charakterystyki czgstotliwo$ciowe - rodzaje, charakterystyki podstawowych cztonéw dynamicznych,
¢. Wymagania stawiane uktadom regulacji automatycznej
d. Stabilno$¢ ? definicja, warunek stabilnosci i kryteria stabilnosci dla uktadoéw ciagtych oraz
dyskretnych.
12. Modele zastepcze elementéw systemu elektroenergetycznego i regulacje parametréw w systemie:
a. Modele zastgpcze linii napowietrznych,
b. Modele zastepcze linii kablowych,
c. Regulacja napigcia i mocy biernej,
d. Regulacja mocy czynnej i czgstotliwosci.
13. Przemiany energii elektrycznej i ich wykorzystanie w budowie urzadzen elektrycznych:
a. Klasyfikacja elektrycznych Zrodet §wiatta ich budowa i podstawowe parametry,
b. Kryteria dobrego o$wietlenia (natgzenie, rdwnomiernos¢, rozktad luminancji, cienisto$¢),
¢. Obliczanie o$wietlenia metoda punktowa i metoda sprawnosci,
d. Kryteria podziatu i ogdlna charakterystyka urzadzen elektrotermicznych,
e. Zasada dziatania i wlasciwo$ci wybranych urzadzen elektrotermicznych (oporowych, tukowych,
indukcyjnych,
pojemnosciowych, mikrofalowych, promiennikowych, elektronowych i plazmowych).
14. Efektywno$¢ techniczna i ekonomiczna wytwarzania energii elektrycznej oraz zasady wspotpracy zrodet
rozproszonych z siecia rozdzielcza:
a. Przemiany jednostopniowe (ogniwa paliwowe, fotowoltaika),

b. Przemiany dwustopniowe (elektrownie wodne, wiatrowe),



¢. Przemiany trojstopniowe (konwencjonalne kondensacyjne elektrownie, elektrownie jadrowe),
d. Wykorzystanie zrodel geotermalnych do produkcji ciepta i energii elektryczne;.
e. Wplyw zrddet rozproszonych na warunki pracy sieci rozdzielcze;.
15. Mikroprocesory i sterowniki programowalne:
a. Mikroprocesor, mikrokomputer, mikrokontroler - budowa i przeznaczenie,
b. Programowanie mikrokontroleréw - jezyki programowania, srodowiska programowe, systemy
operacyjne,
c. Rozwiazania sprzgtowe i zasada pracy sterownikow programowalnych,

d. Jezyki programowania sterownikow PLC.



