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Pula 1. Zagadnienia z zakresu kursow Wydzialu Elektrycznego

Wiasciwosci metrologiczne analogowych i cyfrowych przyrzqdow pomiarowych.

Pomiary napiecia i natezenia prgdu statego i zmiennego.

Pomiary rezystancji i impedancji oraz jej sktadowych.

Metoda klasyczna rozwigzywania obwodow elektrycznych. Rownania Kirchhoffa.

Wartos¢ skuteczna prgdu przebiegu okresowego. Wartos¢ skuteczna przebiegu sinusoidalnie zmiennego.

Moc czynna symetrycznego odbiornika 3-fazowego.

Wymagania stawiane uktadom regulacji automatycznej, parametry odpowiedzi skokowej, uchyby statyczne i sposoby ich wyznaczania.

Podstawowe cztony uktadow regulacji automatycznej.
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Stabilnos¢ uktadow cigglych. Definicje, podstawowe kryteria. Zapas modutu i fazy.

-
©

Stabilnos¢ uktadow dyskretnych. Definicje, podstawowe kryteria.

-
-

.| Metody regulacji predkosci silnika obcowzbudnego prqgdu statego — zasady regulacji i charakterystyki mechaniczne.

-
o

Metody regulacji predkosci silnika indukcyjnego — zasady regulacji i charakterystyki mechaniczne.

-
w

Budowa serwonapedow z silnikami prgdu statego i przemiennego. Zasada doboru regulatora potozenia i ksztattowania dynamiki
serwonapedu.

14.| Czesci sktadowe instalacji elektrycznej. Kryteria doboru przewodow i zabezpieczen zwarciowych oraz przecigzeniowych W instalacjach
elektrycznych.

15.| Lqgczniki i bezpieczniki niskiego napiecia — budowa i podstawowe charakterystyki czasowo-prgdowe.

16.| Zasilacze prgdu statego i przemiennego. Podstawowe parametry i zasady doboru.

17.| Srodki ochrony przeciwporazeniowej stosowane w instalacjach elektrycznych niskiego napiecia — wymagania stawianie poszczegdlnym
srodkom, zakres stosowania.

18.| Zasady wykonywania badan instalacji elektrycznych niskiego napiecia (rodzaje badan, zakres badan, uktady pomiarowe, kryteria oceny wynikéw).

19.| Dielektryki — rezystywnos¢ skrosna i powierzchniowa, przenikalnosé elektryczna, wspotczynnik strat dielektrycznych, wytrzymatosé
elektryczna.

20.| Wplyw czynnikow zewnetrznych na parametry dielektryka. Metody badan dielektrykow.




21.

Wiasciwosci statyczne i dynamiczne czujnikow pomiarowych.

22.

Czujniki temperatury.

23.

Materialy inteligentne (smart materials): podzial, wtasciwosci, znaczenie w nauce i technice.

24,

Podstawowe funkcje i zadania systemow automatyki budynkowej/domowej oraz ich wplyw na optymalizacje zarzqdzania budynkiem.

25.

Przewodowe systemy instalacji inteligentnych: rodzaje urzqdzen, topologia i sposob komunikacji, zalety oraz wady systemow.

26.

Bezprzewodowe systemy instalacji inteligentnych: rodzaje urzqdzen, topologia i sposob komunikacji, zalety oraz wady systemow.

217.

Przyrzqdy wirtualne w systemach pomiarowych.

28.

Dobor i konfiguracja systemu akwizycji danych na przyktadzie karty pomiarowej pracujgcej w srodowisku LabVIEW

29.

Architektura i zasada dziatania mikroprocesorow.

30.

Urzgdzenia peryferyjne w uktadach mikroprocesorowych.

31.

Jezyki programowania sterownikow PLC.

32.

Podzial, budowa i zasada dziatania sterownikow PLC.

33.

Probkowanie sygnatow, twierdzenie o probkowaniu i jego interpretacja.

34.

Analiza systemow dyskretnych w dziedzinie czasu, rownanie roznicowe, odpowiedz impulsowa, schemat blokowy.

35.

Filtry cyfrowe, typy filtrow, metody projektowania.

36.

Ogolny podzial modeli systemow stosowanych w technice.

37.

Liniowe ciggle modele podstawowych elementow sieci elektrycznej o statych skupionych: R, L, C. Sposob tworzenia modeli dyskretnych tych
elementow.

38.

Prostowniki sterowane.

39.

Przeksztaltniki impulsowe prgdu statego na prqd staty DC DC.

40.

Falowniki napiecia z modulacjg szerokosci impulsow MSI (PWM).




Pula 2. Zagadnienia z zakresu kursow Wydzialu Mechanicznego i Wydzialu Elektroniki, Fotoniki i Mikrosystméw

1. | Rownowaga uktadow sit. Podaj i omow warunki rownowagi dla ptaskich i przestrzennych uktadow sit.
2. | Podaj i omow twierdzenie Steinera.
3 Drgania uktadow mechanicznych o jednym stopniu swobody, opis matematyczny ruchu drgajgcego, rodzaje drgan, czestos¢ drgan
" | swobodnych, od czego zalezy. Drgania wymuszone - rezonans.
4 Dynamika ruchu obrotowego i reakcje dynamiczne w toZyskach. Podac przyczyny wystepowania i opisaé wywazenie statyczne i dynamiczne
" | ciala sztywnego w ruchu obrotowym.
5. | Porownaj proceduralny i obiektowy sposob projektowania i implementacji oprogramowania.
6. | Omow dokumentacje projektowq oprogramowania na przyktadzie diagramow UML.
1. | Wyjasnic pojecie wytrzymatosc i sztywnosc, oraz omowi¢ warunek wytrzymatosci i sztywnosci.
8. | Wyjasni¢ pojecie naprezenie i odksztalcenie, oraz podac zaleznos¢ miedzy nimi.
9. | Prosze podaé definicje ruchliwosci uktadu kinematycznego i omowi¢ metody jej wyznaczania.
10.| Prosze podac zasady notacji Denavita-Hartenberga w zastosowaniu do opisu kinematyki manipulatorow i mechanizmow.
11.| Wymien i omow metody odlewania do form trwatych.
12.| Omow metode spawania elektrycznego TIG (tungsten inert gas).
13.| Scharakteryzuj potgczenie gwintowe luzne dwoch elementow z wykorzystaniem sruby z them szesciokqtnym i omow wytrzymatosc potgczenia.
14 Przedstaw schemat przektadni ciegnowej i zaznacz jej podstawowe cechy geometryczne i dynamiczne oraz wyznacz przelozenie i sprawnos¢
'| mechaniczng takiej przekladni.
15.| Wymienic istotne elementy i opisac zasade dziatania uktadu regulacji ze sprzezeniem zwrotnym w urzqdzeniu mechatronicznym.
16 Opisac i wskaza¢ istotne roznice w projektowaniu klasycznym i projektowaniu w ujeciu mechatronicznym.
| Wjaki sposob przebiegala mechatronizacja urzgdzen na przestrzeni lat.
17 Podaj przyktady i omow zastosowanie czujnikéw stosowanych w konstrukcji manipulatora robota oraz czujnikow uzywanych na stanowisku
"| zrobotyzowanym.
18.| Wymien rodzaje chwytakow wykorzystywanych w robotyce, omow sposob ich doboru, wlasciwosci i budowe.
19 Wymieni¢ przyrzqdy (podzespoty) potprzewodnikowe. Omowicé budowe, zasade dziatania i parametry wybranego przyrzqdu
'| potprzewodnikowego.
20.| Omowi¢ budowe oraz zasade dziatania wybranego uktadu: prostowniczego bqdz stabilizatora napiecia, lub sterowania fazowego.
21.| Mikrosystemy: definicja, systematyka i przyktady wykorzystania w elektromechatronice.
22.| Technologie mikroinzynieryjne mikrosystemow.




