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W prezentacji przedstawione =zostanie innowacyjne rozwigzanie, w ktorym zamiast
dodatkowych mechanicznych tlumikow zewnetrznych wykorzystano sam asynchroniczny
silnik napedowy bedacy jednoczesnym zrodtem napedu maszyny lub pojazdu oraz sterowanym
aktuatorem przeciwdziatajacym drganiom skretnym uktadu napedowego. Kluczem jest
specjalnie zmodyfikowany sposob sterowania tym silnikiem, ktory pozwala wprowadzac
precyzyjne korekty momentu obrotowego w postaci dodatkowych sktadowych harmonicznych
do systemu bezposredniej regulacji tego momentu. Dzigki temu, mozliwa jest znaczaca
minimalizacja amplitud przejsciowych i ustalonych, rezonansowych drgan skretnych, zanim
0siggng one niebezpieczny poziom. Skutecznos¢ tej metody sprawdzono doswiadczalnie przy
wykorzystaniu rzeczywistego, laboratoryjnego uktadu napedowego. Wyniki badan
teoretycznych i do§wiadczalnych pokazaty, ze zaproponowana metoda wielokrotnie zmniejsza
warto$ci amplitud drgan skretnych, wykazujac przy tym znacznie lepszg efektywnos$¢ w
porownaniu z  tradycyjnymi  sposobami  sterowania  silnikiem asynchronicznym
funkcjonujacymi tylko w dziedzinie czasu. Przedstawione podejscie pozwoli poprawi¢ jako$¢
dziatania uktadéw napedu maszyn i pojazdéw, zmniejszy¢ ryzyko awarii oraz wydtuzy¢ ich

Zywotnos$¢.



