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Streszczenie rozprawy doktorskiej
' 
I Analiza p rzeksztaltnikowych u klad 6w sterowania

autonomicznym generatorem indukcyjnym tt

Praca sklada sip z dziesiqciu rozdzial6w i wykazu literatury.
Rozdzial pierwszy zawiera wprowadzenie, om6wienie stanu zagadnienia, yrytyczny

przegl4d literatury zwi4zany z tematem rozprawy oraz przestawienie ,.tu i zakresu pracy. Wrozdziale drugim przedstawiono wykoruystany do inalizy i badari symulacyjnych orazeksperymentalnych model matematyczny maszyny indukcyjnej o liniowym i nieliniowymobwodzie magnetycznym. Przedstawiono -ltooq anal-iLy ukladu ; autonomicznymgeneratorem indukcyjnymi w stanach statycznych. wyzn aczono charakterystyki statyczne dlar62nych wartosci parametr6w ukladu (pojemnosci kondensator6w wzbu dzinia, parametrowobwodu obci4zenia, prEdkosci wirnika generatora itp.). Na podstawie analizy gkladu wstanach statycznych wznaczono zale2nosci okreslaj4c.'*urrnti konieczne dla w1,s14oi.rriuprocesu wzbudzenia generatora. opracowano metodq badania warunk6w wz:budzeniaautonomicznego generatota indukcyjnego dla stan6w dynamicznych w chwili poc,z4tkowejwzbudzenia generatora. Przedstawiono wyniki badari eksperymentalnych dla stanuwzbudzenia, w stanie- biegu jalowego oraz w stanach obci4zenia autonomicznego generatoraindukcyjnego dla r62nych wartosci parametr6w ukladu i prEdkosci k4towej wirnikageneratora' Przedstawiono r6wniez metody sterowania amplitudq napiEcia stojana g,oneratora
przez sterowanie moc4 biern4 dostarczan qz trojfazowej baterii kondensator6w wzbud zenia.w rozdziale ttzecim przedstawiono lopotogiE przeksztaltnikowych uklaLd6w dosterowania autonomicznym generatorem indukryjnym z zastosowaniem tr6jfazow:j bateriikondensator6w wzbudzenia oraz bez tej" baterii. przedstawiono analizE dlaptzeksztaltnikowych uklad6w sterowania generatorem indukcyjnym bez zastosowaniatrojfazowej baterii kondensator6w. Przedstawiono model matematyc zny przel<srztaltnika
AC/DC z dynamiclny^ 2rodlem napiEcia stalego w obwodzie DC. przebstawion,o zasadQ
sterowania amplitud4 napiEcia stojana generatora przez regulacjg mocy biernej indukcyjnej
dostarczanej z ptzeksztaltnika AC/DC przylqczoiego bezposrednio do stojana generatora
indukcyjnego.

W rczdziale czwartym przedsta.wiolo przyjgte kryterium optymalizacji do syntezy
uklad6w regulacji dla obiektu o transmitancji pierws)ego irpau z rcgulatorem proporcjonalno
calkuj4cym' Przedstawione kryterium optymalizacji uriozliwia dob6r nastaw regulatoraprzy
zaNoaonej maksymalnej wartoSci przeregulowania odpowiedzi skokowej ukladu regulacji.
Analiza ta polega na wyznaczeniu optymalnego punktu n a plaszczy4nie zespolonej, vr kt6rympowinny znajdowac siq bieguny zamkniqtego ut<iaau regulacji.

Rozdzial pidy, sz6sty i si6dmy poSwiEcony zostal analizie i syntezieprzeksztaltnikowych uklad6w regulacji 
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napiEcia stojana autonomicznego
generatora indukcyjnego bez zastosowanra tr$fazowej baterii kondensator6w wzbudzenia.
Przedstawiono r6wnie2 anahzE i syntezE ukladu regutacli napiEcia w obwodzie pr4du stalegoprzeksztaltnika AC/DC. w rozdzialac,h tych przidstawiono wyniki badari analiqrcznych,potwierdzone wynikami otrzymanymi na podstawie badari symulacyjnych oraz
eksperymentalnych. W badaniachrozpatrywano stan pracy jalowej generatora przy zmianach
zadanych wartoSci amplitudy napipcia stojana g.n.ruioru oraz przy zmianach zad,anei
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wartosci napiqcia w obwodzie DC przeksztaltnika AC/DC. Rozpatrywano r6wniez stanyobci4zenia generatora indukryjnego przez obci4zenie generatora odbiornikiem tr6.jfazowymprzylqczonym bezposrednio do obwodu stojana!.r"ruToru oraz odbiornikiem przylqczonymdo obwodu prqdu stalego przeksztaltnitca_acnE. 'wyt onuno r6wniez badania ukladu przyzmianach prEdko S ci wirnika generatora indukcyj ne go.w tozdziale pi4tym przedstawiono rn.iodf, sterowania skalarnego auton.micznymgeneratorem indukcyjnym. Przedstawiono analizi i syntezp ukladu sierowania napiEciastalego w obwodzie DC przeksztaltnika. Sterowanie wartosci4 tego napiEciil zostaloztealizowane przez sterowanie wartosci4 pulsacji poslizgu generatora. w rozpatrywanymprzypadku amplituda napigcia stojana^ generatora wymuszan a byla bezposredr io przezwartosi zadan4 dla przeksztaLtnlki AC/DC (otwarty uklad regulacji amplitudy napiEciastojana generatora).
w tozdziale sz6stym przedstawiono metodq sterowania polowo-zorientowanegogeneratorem indukcyjnym z orient acjq wzglgdem strumienia sprzgzonego wirnika (metodawektorowa)' Przedstawiono metodE 
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regulacji napigcia w obwodzie DCprzeksztattnika AG/DC zastosowuno *.*n gtrzny uklad regulacji odpowiedrriej skladowejwektora prqdu stojana generatora' w lorze ieguiacji amplitudy napiqcia stojana grlneratorazastosowano r6wniez wewnEtrzny ukiad qe-suLcji'odpowiedniej skladowej wektora pr4dustojana' Przedstawiono analizE i syntezg ut<t-aau ,luza.go do odsprzp ganiatorow regulacjiskladowych wektora pr4du siojana. Przedstawiono meiod p pozwalaj4cq na ograniczeniewartosci napiqi odsprzggaj4cych, co zapewnia poprawny przebieg procesu wzbudzeniageneratora indukcyjnego' Przeprowadzono analizi wplyrryu zmian parametrdw generatoraindukcyjnego na wlasciwosci dynamiczne (wartosi przeregulowania, czas regulacji)zaprojektowanych uklad6w regulacji.
w rozdziale si6dmym przedstawiono metoclq sterowania polowo-zorientowanegogeneratorem indukcyjnym z orientaciqwzglgdem strumienia sprzEzonego stojana. w torzeregulacji napipcia stalego przeksztalinika aCDc zastosowano wewngtrzny uklad :regulacjiodpowiedniej skladowej wektora pr4du stojana. w rorze regulacji amplitudy napipcia stojanazastosowano wewnEtrzny uklad regulacji modulu wektora strumienia sprzQzonego stojana.Przedstawiono analizE i syntezq uktaoow do odsprzpgurriu tor6w regulacji skiadowych prqdus-tojana Przeprowadzono analizp wptywu zmiin p"t"*.tro. generatora na wla6ciwoscidynamiczne zaproj ektowanych uklad6w regulacj i.
Rozdzial 6smy dotyczy analizy i-syntezy przeksztaltnikowych metod sterowaniaautonomicznym generatorem indukcyjnym 
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zastosowaniem tr6jfazowej bateriikondensator6w wzbudzenia. w rozdziaie'tym przedstawiono analizg i syntezE ukladuregulacji amplitudy napiEcia stojana generatora i napiqcia w obwodzie DC przeksirtaltnikaAC/DC dla: metody sterowania polowo-zorientowan,"io , orientacj4 wzglqdem strumieniasprzgZonego wirnika oraz metody sterowania chwilori4 wartosci4 mocy czynnej i biernejgeneratora' w tozdziale tym przedstawiono wyniki obliczeri analitycznych orazwynild badarisymulacyjnych.

w tozdziale dziewi4tym przedstawiono schematy uklad6w wykorzystywanych dobadaa eksperymentalnych uklad6w z autonomiczraymi generatorami indukcyjny.mi. wrozdziale tym podano r6wniez parametry i dane ,nu*iono*e wykorzystanych w badaniachmaszyn iurzqdzen.
RozdziaL dzie si 4ty zawier a p odsumowani e pracy oraz wnioski.
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