Zat. nr 2 do ZW 33/2012
Zat. nr 2 do Programu ksztatcenia

PROGRAM STUDIOW

1. Opis

Liczba semestrow: 7

Liczba punktow ECTS konieczna do uzyskania kwalifikacji: 210

Wymagania wstepne:
Podstawq decyzji o przyjeciu na studia jest wskazZnik rekrutacyjny. O jego wartosci
decydujg wybrane wyniki egzaminu maturalnego. Wskaznik rekrutacyjny jest sumg
punktow z przedmiotow kwalifikacyjnych (matematyka, fizyka, jezyk polski, jezyk obcy
nowozytny). Obliczany jest zgodnie z uchwalonymi przez Senat zasadami przyjec
kandydatow. Wartosc¢ progowa wskaZnika rekrutacyjnego ustalana jest w zaleznosci od
liczby kandydatow.

Po ukoriczeniu studiow absolwent uzyskuje
tytut zawodowy: inzynier
kwalifikacje | stopnia

Mozliwos¢ kontynuacji studiow: studia Il stopnia

Sylwetka absolwenta, mozliwosci zatrudnienia:
Absolwent studiow | stopnia kierunku Automatyka i Robotyka posiada wiedze z zakresu
informatyki, regulacji automatycznej, robotyki, analizy sygnatéw, algorytmow
obliczeniowych i decyzyjnych. Posiada umiejetnosc korzystania z uktadow automatyki
oraz sprzetu komputerowego i uzytkowania profesjonalnego oprogramowania
inZynierskiego. Absolwent jest przygotowany do eksploatacji, uruchamiania i
projektowania systemow automatyki i robotyki w roznych zastosowaniach
przemystowych. Moze podjqc prace w przemysle elektrotechnicznym, elektronicznym,
chemicznym, budowy maszyn, metalurgicznym, spozywczym oraz ochrony srodowiska.
Absolwent jest przygotowany do podjecia studiow Il stopnia.

Wskazanie zwigzku z misjg Uczelni i strategiq jej rozwoju:
Wiedza zdobyta podczas studidw ma nie tylko zaowocowac sukcesami w przysztym Zyciu
zawodowym absolwenta, ale rowniez uksztattowac cztowieka ze zmystem
przedsiebiorcy, twdrczego i otwartego na nowe wyzwania.




2. Dziedziny nauki i dyscypliny naukowe, do ktérych odnoszg sie efekty ksztatcenia:
Dziedzina: nauki techniczne, Dyscyplina naukowa: Automatyka i Robotyka

3. Zwiezta analiza zgodnosci zaktadanych efektow ksztatcenia z potrzebami rynku pracy:
Aktualne potrzeby rynku pracy wynikajq ze specyfiki przemystu, ktory charakteryzuje sie obecnie duzym stopniem automatyzacji i robotyzacji.
Absolwenci studiow | stopnia kierunku Automatyka i Robotyka sq przygotowani do obstugi i programowania uktadéw automatycznej regulacji

stosowanych w réznych procesach przemystowych, ze szczegdlnym uwzglednieniem automatyzacji maszyn, pojazdow i urzqdzen oraz systemow
elektroenergetycznych.

4. Lista modutow ksztatcenia:

4.1. Lista modutéw obowigzkowych
4.1.1. Lista modutéw ksztatcenia ogdlnego
4.1.1.1. Modut Przedmioty humanistyczno-menedzerskie

Tygodniowa liczba godzin Liczba godzin | Licz. pkt. ECTS Kurs
Forma | Sposéb
L.p. Kod kursu Nazwa kursu Symbol kierunk. efektu ksztatcenia ie¢ . 5 .
w ¢ | p s ZZU | CNPS |taczna ZAC ] kursu zalicznia ogolfmuc o charakt rodzaj | typ
BK zelniany | praktycznym
4.1.1.2. Modut Jezyki obce
Tygodniowa liczba godzin Liczba godzin | Licz. pkt. ECTS Kurs
Forma | Sposdéb
L.p. Kod kursu Nazwa kursu Symbol kierunk. efektu ksztatcenia ie¢ . 5 3
w ¢ | p s ZZU | CNPS [taczna 2 kursu zalicznia ogol?ouc 0 charakt rodzaj | typ
BK zelniany | praktycznym
4.1.1.3. Modut Zajecia sportowe
Tygodniowa liczba godzin Liczba godzin | Licz. pkt. ECTS Kurs
Forma | Sposéb
L.p. Kod kursu Nazwa kursu Symbol kierunk. efektu ksztatcenia e . 5
w ¢ | p s ZZU | CNPS [taczna ZUSC | kursu |zalicznia °g°lf'°uc OEEE rodzaj | typ
BK zelniany |praktycznym




4.1.1.4. Modut Technologie informacyjne

Tygodniowa liczba godzin Liczba godzin | Licz. pkt. ECTS Kurs
Lp. Kod kursu Nazwa kursu Wl e [T, T | svmbotierunketeweuisatatcena [ T A Taee Fk‘:]rrTj ;T.Zi:.t; ogatnoue] ocnarate. [ T
BK zelniany |praktycznym
1 INRO32501W |Technologie informacyjne 1 K1AIR_W11 K1AIR_K04 15 | 30 1 0,7 z KO | OB
2 INR032501L |Technologie informacyjne 1 K1AIR_U09 K1AIR_K04 15 | 30 1 0,7 V4 p Ko | oB
Razem| 1| 0] 1] 0] O 30 | 60 2 |14
Razem dla listy modutéw ksztatcenia ogélnego
tacznie liczba godzin ﬁ?:zz:: ﬁ?:::: “:ic:';it. ﬁ?;z::
godzin | godzin [ [ re pkt.
< ! J s zzu | cnes BK |
1 0 1 0 0 30 60 2 1,4
4.1.2. Lista modutow z zakresu nauk podstawowych
4.1.2.1. Modut Matematyka
Tygodniowa liczba godzin Liczba godzin | Licz. pkt. ECTS Kurs
Lp. Kod kursu Nazwa kursu Wl e [T, T | svmbotwierunicetertusatatcenia [ T T Taajee sz':j ;‘I’ZZ:E ogainoue| ocharae [ T
BK zelniany |praktycznym
1 ARR032104W |Metody numeryczne 1 K1AIR_W35 K1AiR_K04 K1AiR_KO5 15 30 1 0,7 T Z PD | OB
2 ARR032104P |Metody numeryczne 2 K1AIR_U31 K1AiR_K04 K1AiR_KO5 30 | 60 2 1,4 T 7 [ PD | oB
3 MAP003084W |Algebra z geometrig analityczng A 2 K1AIR_WO1 K1AiR_K03 K1AiR_K07 30 | 60 2 1,4 T E 0 pD | OB
4 MAPO03084C |Algebra z geometrig analityczng A 1 K1AIR_UO1 K1AIR_KO3 K1AR_K07 15 | 60 2 1,4 T V4 0 [ pD | oB
5 MAPO003085W |Analiza matematyczna 1.1 A 2 K1AIR_W02 K1AIR_K03 K1AIR_K07 30 | 150 | 5 3,5 T E 0 pD | OB
6 MAPQO03085C |Analiza matematyczna 1.1 A 2 K1AiR_U02 K1AiR_KO03 K1AiR_KO7 30 | 90 3 2,1 T 7 0 P pD | oB
7 MAP003087W |Analiza matematyczna 2.1 A 2 KLAIR_W03 K1AiR_K03 K1AiR_K07 30 | 120 4 2,8 T E 0 PD | OB
8 MAPQO03087C |Analiza matematyczna 2.1 A 2 K1AIR_U03 K1AIR_K03 K1AiR_K07 30 | 90 3 2,1 T z 0 [} PD | OB
9 MAPO003088W |Réwnania rézniczkowe zwyczajne A 2 KLAIR_W04 K1AIR_K01 30 | 90 3 2,1 T z 0 PD | OB
10 MAPO003089W [Statystyka stosowana 2 K1AIR_WO5 K1AIR_K01 30 | 90 3 2,1 T 7 0 pD | OB
Razem| 11| 5] 0| 2] O 270 | 840 | 28 | 19,6
4.1.2.2. Modut Fizyka
Tygodniowa liczba godzin Liczba godzin | Licz. pkt. ECTS Kurs
Lo, AT Nazwa kursu el o] Symbol Kierunk. efektu ksztatcenia o taczna| 2% szr:j ZS:ZZ:E ogéinouc| ocharakt. | |
BK zelniany |praktycznym
1 FZP003067W |Fizyka E5 2 K1AIR_WO06 K1AiR_K04 30 | 120 a4 2,8 T E 0 pD | OB
2 FZP003067C [Fizyka E5 1 K1AIR_U04 K1AIR_K04 15 | 30 1|07 T z 0 p PD | OB
3 FZPO03068W |Fizyka G5 2 K1AIR_W07 30 1120 4 | 2,8 T E 0 PD | OB
4 FZP003068L |Fizyka G5 1 K1AIR_UO4 K1AIR_UO5 K1AiR_K09 15 | 30 1107 T z 0 p PD | OB
Razem| 4| 1] 1]0]O0 90 | 300 10 7




4.1.2.3. Modut Chemia

Tygodniowa liczba godzin Liczba godzin | Licz. pkt. ECTS Kurs
. . F Sposéb
L.p. Kod kursu Nazwa kursu " ¢ | . . Symbol kierunk. efektu ksztatcenia 220 | cnps [ tacena — ktrr:‘; zaTiZZ:ia ogélf\ouc pr— et | e
BK zelniany |praktycznym
4.1.2.4. Modut Informatyka
Tygodniowa liczba godzin Liczba godzin | Licz. pkt. ECTS Kurs
. . F Sposéb
Lp. Koalneen Nazwa kursu w ¢ | o . Symbol kierunk. efektu ksztatcenia 220 | onps |taczna zajec k(:rrr:; zall’iiz:ia ogéI!\ouc o charakt. rodzaj | typ
BK zelniany |praktycznym
1 ARR031303W |[Sieci komputerowe 1 KIAIR_W11 K1AR_W12 K1AIR_W14 15 | 30 1 0,7 T 7 PD | OB
2 | ARRO31303L [Sieci komputerowe 1 o AR IO AR 12 153|107 T | 2 P |pp|oB
ARR032502W |Programowanie w jezyku C 2 KIAIR_W12 30 | 60 2 1,4 z PD | OB
4 ARR032502L |Programowanie w jezyku C 2 KLAIR_U10 K1AiR_K04 30 | 60 2 1,4 z [ PD | OB
ARR033204W [Programowanie w srodowisku MATLAB 1 KIAIR_W13 15 | 60 2 1,4 z PD | OB
6 | ARR033204L [Programowanie w srodowisku MATLAB 2 o e RO AR08 30|60 | 2 |14l T | 2 P |pp|oB
Razem|[ 4|1 0] 5] 0] 0 135|300 | 10 7
Razem dla listy modutéw z zakresu nauk podstawowych
Lo . taczna | taczna L taczna
tacznie liczba godzin liczha | liczba Iic:ll::r:l‘(t. liczba
godzin | godzin ECTS pkt.
w ! P zzu | cnps BK
19 6 6 2 0 495 | 1440 48 33,6




4.1.3. Lista modutéw kierunkowych
4.1.3.1. Modut Przedmioty obowigzkowe kierunkowe

Tygodniowa liczba godzin Liczba godzin | Licz. pkt. ECTS Kurs
Lp. Kod kursu Nazwa kursu wlel o | s Symbol kierunk. efektu ksztatcenia o) || @5 | e zajeé Fkir:j :jii:i ogélnouc| ocharakt. | o f
BK zelniany |praktycznym
1 ARE009001W |Podstawy robotyki 2 K1AIR_W33 K1AiR_K04 30 | 60 2 1,4 Z K OB
2 ARE009001L |Podstawy robotyki 1 K1AIR_U29 K1AIR_K04 15 | 30 1 |07 p K | oB
3 ARR031201W |Podstawy inzynierii materiatowej 2 K1AIR_KO3 K1AIR_W08 30 | 60 2 1,4 Z K OB
4 | ARR031201L [Podstawy inzynierii materiatowej 1 o e [AATRL0S AT U068 153|107 T | z P K | o8
5 ARR031302W |Obwody elektryczne 2 K1AIR_W17 30 | 90 3 2,1 T E K OB
6 ARR031302C |Obwody elektryczne 2 K1AIR_U15 K1AIR_KO1 K1AR_K04 30 | 90 3 |21 T 7 p K | oB
7 ARR031304W |Obwody elektryczne i magnetyczne 3 K1AIR_W16 K1AIR_W17 K1AIR_W18 45 | 150 5 3,5 T E K OB
8 ARR031304C |Obwody elektryczne i magnetyczne 1 K1AIR_U15 K1AIR_U16 K1AiR_K03 15 | 60 2 1,4 T Z P K OB
9 ARR031308W [Cyfrowe przetwarzanie sygnatéw 1 K1AIR_W32 K1AiR_K04 15 | 30 1 0,7 T 7 K OB
10 ARRO031311P |Cyfrowe przetwarzanie sygnatéw 2 KLAIR_U28 K1AIR_KO3 K1AiR_KO5 30 | 60 2 1,4 T z P K OB
11 ARR031312W [Podstawy elektrotechniki 2 K1AIR_W16 K1AIR_K04 30 | 90 3 2,1 T Z K OB
12 ARR031312C |Podstawy elektrotechniki 1 K1AIR_U14 K1AIR_KO4 15 | 60 2 1,4 T z p K | oB
13 ARR032101W |Podstawy automatyki 1 2 K1AIR_W23 30 | 120 4 2,8 T E K OB
14 ARR032101C |Podstawy automatyki 1 2 K1AIR_KO5 K1AIR_U21 30 | 60 2 1,4 T V4 p K OB
15 ARR032102W [Podstawy automatyki 2 2 K1AIR_W23 30 | 90 3 2,1 T E K OB
16 ARR032102C |Podstawy automatyki 2 1 K1AIR_U21 K1AR_KO5 15 | 30 1 0,7 T z p K OB
17 ARR032102L |Podstawy automatyki 2 2 K1AIR_U21 K1AIR_KO5 30 | 60 2 1,4 T z p K | oB
18 | ARRO032103W |Metody i algorytmy sterowania cyfrowego 2 K1AIR_W23 K1AIR_W31 K1AiR_K03 30 | 60 2 1,4 T z K | oB
19 ARR032103L [Metody i algorytmy sterowania cyfrowego 1 KK&:{—X; KLAIR_U28 KIAR_U27 15 | 60 2 1,4 T Z [ K OB
20 ARR032301W [Urzadzenia i stacje 2 K1AIR_W24 K1AIR_K01 30 | 60 2 1,4 VA K OB
21 ARR032401W |Bezpieczenstwo elektryczne 1 K1AIR_W36 K1AIR_K03 15 | 30 1 0,7 z K OB
22 ARR032401L |Bezpieczenstwo elektryczne 1 K1AIR_U32 K1AIR_K03 15 | 30 1 0,7 7 p K OB




23 ARR032503W [Systemy elektroenergetyczne 2 K1AIR_KO5 K1AIR_W15 K1AIR_W25 30 | 60 2 1,4 T V4 K oB
24 | ARR033101W |Grafika inzynierska 1 K1AIR_W09 15 | 60 2 | 1,4 T 7 K | oB
25 ARRO033101L |Grafika inzynierska 2 K1AIR_UO7 K1AR_KO1 30 | 60 2 1,4 T V4 p K OB
26 ARR033102W [Maszyny elektryczne 1 2 KLAIR_W26 K1AIR_K03 30 | 90 3 2,1 T E K OB
27 ARRO033103L |Maszyny elektryczne 2 2 K1AIR_U22 K1AIR_K06 30 | 60 2 1,4 T 7 p K OB
28 ARR033202W [Sterowniki programowalne 1 KLAIR_W30 K1AiR_K03 15 | 30 1 0,7 T z K OB
29 ARR033202L |Sterowniki programowalne 2 K1AIR_U26 K1AIR_KO3 30 | 60 2 1,4 T 7 p K | oB
30 ARR033205W [Naped elektryczny 1 2 K1AIR_W27 30 | 90 3 2,1 T E K oB
31 ARR033205C |Naped elektryczny 1 K1AIR_U23 K1AIR_K03 15 | 30 1 0,7 T z P K OB
32 ARR033206W |Energoelektronika 1 2 K1AIR_W28 K1AiR_K01 30 | 60 2 1,4 T V4 K OB
33 ARR033207L [Naped elektryczny 2 2 K1AIR_U23 K1AIR_KO3 K1AIR_K04 30 | 30 1 0,7 T V4 p K oB
34 ARR033208L |Energoelektronika 2 2 K1AIR_U24 K1AIR_KO5 30 | 30 1 |07 T 7 p K | oB
35 ARR033209W [Napedy robotéw i obrabiarek 2 K1AIR_W34 30 | 60 2 1,4 T V4 K oB
36 ARRO033209L [Napedy robotéw i obrabiarek 1 K1AIR_U30 K1AIR_KO02 K1AIR_K03 15 | 30 1 0,7 T V4 P K OB
37 ARRO033238W [Podstawy techniki mikroprocesorowej 1 1 K1AIR_W29 K1AIR_K03 15 | 60 2 1,4 T 7 K OB
38 ARR033238L |Podstawy techniki mikroprocesorowej 1 1 K1AIR_U25 K1AIR_K03 15 | 30 1 0,7 T V4 p K OB
39 ARRO033239L |Podstawy techniki mikroprocesorowej 2 2 K1AIR_U25 K1AIR_K03 30 | 60 2 1,4 T 7 p K OB
40 ARR033301W |Podstawy metrologii 2 K1AIR_W19 30 | 90 3 2,1 T V4 K oB
41 ARRO033301L |Podstawy metrologii 1 K1AIR_U0S5 K1AIR_U17 K1AiR_KO5 15 | 60 2 1,4 T 7 P K OB
42 ARR033302W |Podstawy elektroniki 1 2 K1AIR_W20 K1AiR_K01 30 | 60 2 1,4 T V4 K OB
43 ARRO033303L |Podstawy elektroniki 2 2 K1AIR_U18 K1AIR_K03 30 | 60 2 1,4 T V4 [ K OB
a4 ARRO033304W [Czujniki i przetworniki 1 K1AIR_W21 K1AiR_K03 15 | 60 2 1,4 T E K OB
45 ARR033304L |Czujniki i przetworniki 1 KLAIR_U19 K1AiR_K03 15 | 30 1 0,7 T z P K OB
46 ARR033305W [Pomiary przemystowe 2 K1AIR_W22 K1AIR_K02 30 | 90 3 2,1 T E K OB
47 ARRO033305L |Pomiary przemystowe 2 K1AIR_U20 K1AIR_K02 30 | 60 2 1,4 T V4 p K OB
48 | MMMO012014W |Mechanika i wytrzymatosé materiatow 2 K1AIR_W10 K1AIR_K01 30 | 60 2 1,4 T z K OB
49 | MMMO012014C |Mechanika i wytrzymatos¢ materiatéw K1AIR_U08 K1AIR_KO1 15 | 30 1 0,7 T 7 p K OB
Razem | 43 26 1200|2910 97 | 67,9
Razem dla listy modutéw kierunkowych
tacznie liczba godzin t;?cczz;aa tliacczz;: |i;1c:;it. t'?cc:::
T bl e Bl B
43 9 26 2 0 1200 | 2910 97 67,9




4.2. Lista modutéw wybieralnych
4.2.1. Lista modutéw ksztatcenia ogdlnego
4.2.1.1. Modut Przedmioty humanistyczno-menedzerskie

Tygodniowa liczba godzin Liczba godzin | Licz. pkt. ECTS Kurs
F Sposéb

L.p. Kod kursu Nazwa kursu w ) | - s Symbol kierunk. efektu ksztatcenia 220 | cnps [iaczns o kcl’:':j zarl’icc)izia ogc’»lt\ouc el e | oo

BK zelniany |praktycznym
1 FLHO50811W [Etyka inzynierska 1 K1AIR_W37 K1AiR_K02 15 | 30 1 0,7 T z 0] KO | W
2 FLHO51511W |Filozofia nauki i techniki 1 K1AIR_W37 K1AiR_K02 15 | 30 1107 T z 0 KO [ W
3 FLH052011W [Filozofia 1 K1AIR_W37 K1AiR_K02 15 | 30 1 0,7 T z 0] KO | W
4 FLHO52111W |Teoria wiedzy 1 K1AIR_W37 K1AR_K02 15 | 30 1 0,7 T z (0] KO [ W
5 PRH051311W |Prawne i etyczne aspekty pracy inzyniera 1 KIAIR_W39 K1AiR_K02 15 | 30 1 0,7 T VA 0 KO [ W
6 PRH051911W |Prawo wtasnosci intelektualnej 1 K1AIR_W39 K1AiR_K02 15 | 30 1 0,7 T z 0] KO | W
7 PRR031206W |Ochrona wtasnosci intelektualnej 1 KIAIR_W39 K1AiR_KO1 KIAIR_K02 15 | 30 1107 T z 0 KO [ W
8 PRR031207W |Ochrona wtasnosci intelektualnej w dziatalnosci inzynierskiej 1 K1AIR_W39 K1AIR_K01 K1AiR_K02 15 | 30 1 0,7 T z 0 KO | W
9 PRR031208W |Prawo wynalazcze i autorskie 1 K1AIR_W39 K1AIR_KO01 K1AiR_K02 15 30 1 0,7 T z O KO [ W
10 PSH050611S |Podstawy negocjacji 1 | K1AiR_U35 K1AIR_K09 15 60 2 1,4 T Z 0 P Ko | w
11 PSH050711S |Autoprezentacja 1 [K1AiR_U35KIAR K09 15 | 60 2 1,4 T 7 0 [ Ko | w
12 PSH050911S |Ja, posréd innych 1 | K1AIR_U35 K1AIR_K09 15 | 60 2 1,4 T z 0 p Ko | w
13 ZMR032507W |Podstawy zarzadzania 1 KIAIR_W38 K1AIR_K02 K1AIR_K04 15 | 30 1 0,7 T z (e} KO | W
14 | ZMRO032508W [Zarzadzanie marketingowe 1 K1AIR_W38 K1AIR_K02 K1AiR_K04 15 | 30 1 0,7 T z (0] KO | W
15 | ZMR032509W |Zarzgdzanie w warunkach globalizacji i regionalizacji 1 K1AIR_W38 K1AIR_K02 K1AIR_K04 15 | 30 1 0,7 T A (0] KO | W

Razem|[ 3| 0] 0] 0] 1 60 | 150| 5 3,5
4.2.1.2. Modut Jezyki obce
Tygodniowa liczba godzin Liczba godzin | Licz. pkt. ECTS Kurs
F Sposdb

Lp. Koalnen Nazwa kursu w ¢ | o . Symbol kierunk. efektu ksztatcenia 220 | onps |taczna zajec kirr?; za’:izz:ia ogélt\ouc o charakt. rodzaj | typ

BK zelniany |praktycznym
1 JZL100707BKC |Jezyk obcy B2 lub C1 4 K1AIR_U33 K1AIR_KO1 60 | 60 2 1,4 T z 0 p Ko | w
2 JZL100708BKC |Jezyk obcy B2 lub C1 4 K1AIR_U33 K1AR_KO1 60 | 90 3 |21 T z 0 p Ko | w

Razem| O | 8] 0] 0] O 120| 150 5 3,5




4.2.1.3. Modut Zajecia sportowe

Tygodniowa liczba godzin Liczba godzin | Licz. pkt. ECTS Kurs
Forma | Sposdb
L.p. Kod kursu Nazwa kursu Symbol kierunk. efektu ksztatcenia e . 5
w ¢ | p s ZZU | CNPS [taczna ZAUSC | kursu |zalicznia °g°l?°uc O rodzaj | typ
BK zelniany |praktycznym
1 | WFWOO00000BKC |Zajecia sportowe 2 K1AiR_K08 30 | 30 1 0,7 T YA (e} P KO [ W
Razem|[ 0| 2] 0] 0| O 30 | 30 1 0,7
4.2.1.4. Modut Technologie informacyjne
Tygodniowa liczba godzin Liczba godzin | Licz. pkt. ECTS Kurs
Forma | Sposéb
L.p. Kod kursu Nazwa kursu Symbol kierunk. efektu ksztatcenia ie¢ . 5 3
wilel 1] p] s 720 | cnps [taczna | 225 | kursu [zalicznia[086inouc| ocharakt. {1 0 bl p
BK zelniany |praktycznym
Razem dla listy modutéw ksztatcenia ogélnego
taczna | taczna ¢ taczna
tacznie liczba godzin ; ; aczna
q g liczba | liczba | opa pkt. liczba
godzin | godzin ECTS pkt.
c J P s zzu | cnps BK
3 10 0 0 1 210 | 330 11 7,7
4.2.2. Lista modutow z zakresu nauk podstawowych
4.2.2.1. Modut Matematyka
Tygodniowa liczba godzin Liczba godzin | Licz. pkt. ECTS Kurs
Forma | Sposéb
L.p. Kod ki N k Symbol ki k. efektu ksztatceni iec 5
p od kursu azwa kursu w . | o . ymbol kierunk. efektu ksztatcenia 2201 || envps [lacara 286t | sy |oalicania ogolfmuc o charakt. || o
BK zelniany | praktycznym
4.2.2.2. Modut Fizyka
Tygodniowa liczba godzin Liczba godzin | Licz. pkt. ECTS Kurs
Forma | Sposdb
L.p. Kod kursu Nazwa kursu Symbol kierunk. efektu ksztatcenia e . 5
w ¢ | p s ZZU | CNPS [taczna 28 | yursu |zalicznia °g°l?°uc O rodzaj | typ
BK zelniany |praktycznym
4.2.2.3. Modut Chemia
Tygodniowa liczba godzin Liczba godzin | Licz. pkt. ECTS Kurs
Forma | Sposéb
L.p. Kod kursu Nazwa kursu Symbol kierunk. efektu ksztatcenia ie¢ . 5 X
wlel o ]p]s 220 | enps [taczna | 25 | kursu |zalicznia|O88inoue [ o charakt. f- o oy )
BK zelniany |praktycznym




4.2.2.4. Modut Informatyka

Tygodniowa liczba godzin Liczba godzin | Licz. pkt. ECTS Kurs
F S| ob
L.p. Kod kursu Nazwa kursu w ) | - s Symbol kierunk. efektu ksztatcenia 220 | cnps [iaczns o k‘::ua za'?iiz:ia ogélt\ouc el i | oo
BK zelniany |praktycznym
1 ARR031305W [Systemy baz danych 1 K1AIR_W15 15 30 1 0,7 T Z PD | W
2 ARR031305P [Systemy baz danych 1 K1AIR_U13 K1AIR_KO1 15 | 30 1|07 T z p pD | w
3 ARR031306W |Bazy danych w technice 1 KIAIR_W15 15 | 30 1 0,7 T z PD | W
4 ARR031306P |Bazy danych w technice 1 K1AIR_U13 K1AIR_KO1 15 | 30 1 |07 T 7 p PpD | W
5 ARR031307W |Systemy akwizycji i identyfikacji obiektow 1 K1AIR_W15 15 | 30 1 0,7 T z PD | W
6 ARR031307P |Systemy akwizycji i identyfikacji obiektow 1 K1AIR_U13 K1AIR_KO1 15 | 30 1 |07 T 7 p PpD | W
Razem| 1| 0] O] 1| O 30 | 60 2 1,4
Razem dla listy modutéw z zakresu nauk podstawowych
Lo . taczna | taczna L taczna
tacznie liczba godzin liczha | liczba Iic:ll::r:l‘(t. liczba
godzin | godzin ECTS pkt.
w| ¢ ! P s zzu | cnps BK |
1 0 0 1 0 30 60 2 1,4




4.2.3. Lista modutéw kierunkowych
4.2.3.1. Modut Przedmioty wybieralne kierunkowe

Tygodniowa liczba godzin Liczba godzin | Licz. pkt. ECTS Kurs
) ) F Sposéb

L.p. Kod kursu Nazwa kursu w ¢ | - . Symbol kierunk. efektu ksztatcenia 220 | cnps [ tacana i k‘:"r':j zaFI)i(:i:ia ogél?ouc Jpr— i | e

BK zelniany | praktycznym

4.2.3.2. Modut Przedmioty wybieralne kierunkowe - AMPU
Tygodniowa liczba godzin Liczba godzin | Licz. pkt. ECTS Kurs
) ) F Sposéb

L.p. Kod kursu Nazwa kursu w ¢ | ) . Symbol kierunk. efektu ksztatcenia 220 | cnps [ tacena e kzr:j zalljic:i:ia ogélf\ouc J— i | e

BK zelniany |praktycznym
1 ARR033210W [Systemy monitorowania i diagnostyki w przemysle 2 K1AIR_AMPU_W01 30 | 90 3 2,1 T E K w
2 ARRO033210L [Systemy monitorowania i diagnostyki w przemysle 2 K’ﬁrfy:f‘zﬂl KIAIR_KOL KIARR K04 30 | 30 1 0,7 T z P K w
ARR033211W |Automatyzacja proceséw przemystowych 1 K1AIR_AMPU_W03 K1AIR_AMPU_KO1 15 | 30 1 0,7 z K w
4 ARR033211L |Automatyzacja proceséw przemystowych 2 KIAIR_AMPU_U03 K1AIR_AMPU_K01 30 | 30 1107 z P K W
ARR033212W [Automatyka napedu elektrycznego - podstawy 2 K1AIR_AMPU_W05 30 | 90 3 2,1 E K w
6 ARR033212L |Automatyka napedu elektrycznego - podstawy 1 KK&LR‘:,CIAPPSJ‘IEES KIAR KO3 15 | 30 1 0,7 T z P K w
7 ARR033213W |Przemystowe uktady napedowe 1 K1AIR_AMPU_W04 15 | 30 1 0,7 z K w
8 ARR033213P [Przemystowe uktady napedowe 1 KIAIR_AMPU_U04 K1AIR_AMPU_K01 15 | 30 1107 z P K W
ARR033214W |Metody sztucznej inteligencji 2 K1AIR_LAMPU_W06 30 | 90 3 2,1 E K W

.. . . K1AIR_AMPU_UO06 K1AiR_KO03 K1AiR_K04
10 ARR033214L |Metody sztucznej inteligencji 1 K1AIR_AMPU_K01 15 | 30 1 0,7 T z P K w
11 ARR033215W |Rozproszone systemy automatyki 1 K1AIR_AMPU_WO07 K1AIR_AMPU_KO1 15 30 1 0,7 T z K W
12 ARRO033215L |Rozproszone systemy automatyki 2 K1AIR_AMPU_U07 K1AIR_AMPU_KO1 30 | 60 2 1,4 T z P K w
13 ARR033216W [Inteligentne systemy pomiarowo-sterujgce 1 KIAIR_AMPU_W08 K1AIR_AMPU_K01 15 | 30 1 0,7 T z K W
14 ARRO33216L [Inteligentne systemy pomiarowo-sterujgce 1 KLAIR_LAMPU_U08 K1AIR_AMPU_KO1 15 | 30 1 0,7 T z P K W
15 ARR033217W |Elektromechaniczne uktady automatyki przemystowe;j 1 KIAIR_AMPU_W09 K1AIR_AMPU_KO1 15 | 30 1 0,7 T z K w
Komputerowo wspomagane projektowanie napedéw KIAIR_U23 K1AIR_AMPU_UD4 K1AIR_U09
16 ARR033219P . 2 K1AIR_KO3 K1AiR_K05 K1AiR_K09 30 | 60 2 1,4 T z P K w
przeksztattnikowych K1AIR_AMPU_KO1
17 ARR033306W |Analogowe i cyfrowe systemy pomiarowe 1 KLAIR_LAMPU_W02 K1AIR_AMPU_K01 15 | 30 1 0,7 z K \%
18 ARRO033306L |Analogowe i cyfrowe systemy pomiarowe 2 K1AIR_AMPU_U02 K1AIR_AMPU_K01 30 | 30 1 0,7 z P K w
Razem| 12| 0 | 11| 3 0 390 | 780 | 26 | 18,2




4.2.3.3. Modut Przedmioty wybieralne kierunkowe - ASE

Tygodniowa liczba godzin Liczba godzin | Licz. pkt. ECTS Kurs
Lp. Kod kursu Nazwa kursu Wl e [T, T | svmbotwierunicetertusatatcenia [ T T Taajee sz':j Zi‘l’z:i ogoinoue| ocharae [ T
BK zelniany |praktycznym
1 ARR032105W |[Urzadzenia i uktady automatyki 1 K1AIR_ASE_WO01 15 | 60 2 1,4 T E K W
2 ARR032105P |Urzadzenia i uktady automatyki 2 KIAIR_ASE_UO1 K1AiR_K03 K1AIR_KO5 30 | 30 1107 T z p K W
3 ARR032106W [Teoria automatow 1 KIAIR_ASE_W04 15 | 30 1 0,7 T z K w
4 ARR032106L [Teoria automatéw 2 K1AIR_ASE_U04 K1AIR_ASE_KO1 30 | 30 1 0,7 T z P K W
5 ARR032107W [Metody podejmowania decyzji 2 K1AIR_ASE_W07 30 | 90 3 121 T z K W
6 ARR032107S |Metody podejmowania decyzji 1 |KIAIR_ASE_UO7 K1AIR_KO3 K1AIR_ASE_K01| 15 | 30 1 0,7 T z P K w
7 ARR032201W |Optoelektronika 1 K1AIR_ASE_W02 K1AIR_ASE_K01 15 | 30 1 0,7 T z K W
8 ARR032201L |Optoelektronika 1 K1AIR_ASE_U02 K1AIR_ASE_K01 15 | 30 1 |07 T z p K W
9 ARR032202W |Automatyka zabezpieczeniowa - podstawy 2 K1AIR_ASE_WO03 30 | 90 3 2,1 T E K w
10 ARR032202L |Automatyka zabezpieczeniowa - podstawy 1 KIAIR_ASE_KO1 KIAIR_ASE_U03 15 | 30 1107 T z P K W
11 ARR032202P |Automatyka zabezpieczeniowa — podstawy 1 K1AIR_ASE_UO3 K1AIR_ASE_K01 15 | 30 1 0,7 T z P K w
12 ARR032203W |[Sterowanie i regulacja w elektroenergetyce 2 K1AIR_ASE_W08 30 | 60 2 1,4 T E K w
13 ARRO032203L |Sterowanie i regulacja w elektroenergetyce 1 K1AIR_ASE_U09 K1AIR_ASE_K01 15 | 30 1 0,7 T z P K w
14 ARR032302W |Przeksztattniki statyczne w elektroenergetyce 1 K1AIR_ASE_KO1 K1AIR_ASE_W09 15 | 30 1 0,7 T z K w
15 ARR032302L |Przeksztattniki statyczne w elektroenergetyce 1 KIAIR_ASE_KO1 KIAIR_ASE_U08 15 | 30 1107 T z P K W
16 ARR032504W |[Inteligentne systemy pomiarowe 2 KLAIR_ASE_WO5 K1AiR_K01 30 | 30 1 0,7 T YA K W
17 ARRO032504L [Inteligentne systemy pomiarowe 1 KIAIR_ASE_UO5 K1AiR_KO1 15 | 30 1 0,7 T z P K w
18 ARR032505W |[Sterowanie rozproszone w elektroenergetyce 2 K1AIR_ASE_W06 30 60 2 1,4 T 7 K w
19 ARR032505S |Sterowanie rozproszone w elektroenergetyce KLAIR_ASE_U06 KIAIR_ASE_KO1 15 | 30 1 0,7 T z P K W
Razem|[ 14| 0| 7| 3| 2 390 | 780 | 26 | 18,2




4.2.3.4. Modut Praktyka

Tygodniowa liczba godzin Liczba godzin | Licz. pkt. ECTS Kurs
. ) F Sposdb
L.p. Kod kursu Nazwa kursu " ¢ | . . Symbol kierunk. efektu ksztatcenia 220 | cnps [ tacena — ktrr:‘j zaTiZZ:ia ogélf\ouc pr— et | e
BK zelniany |praktycznym
1 ARR030055Q |Praktyka zawodowa (wakacyjna 6-tygodniowa) 40 K1AIR_U34 K1AR_K03 240 | 180 4,2 T z P K w
Razem| O | 0] 0 ]40]| O 240 | 180 4,2
4.2.3.5. Modut Praca dyplomowa
Tygodniowa liczba godzin Liczba godzin | Licz. pkt. ECTS Kurs
. ) F Sposdb
Lp. Kod kursu Nazwa kursu w . | o . Symbol kierunk. efektu ksztatcenia 220 | cnps [ tacana —— kf::j Z::ic:i:ia ogélf\ouc Jp— oot | v
BK zelniany | praktycznym
ARR031059D
1 ARR032059D [Inzynierska praca dyplomowa 9 KIAIR_AMPU_U10 K1AiR_K05 1351450 15 |10,5] T z P K w
ARRO033059D
2 ARR033058S [Seminarium dyplomowe 2 | KIAIR_AMPU_U09 K1AR_K09 30 | 90 3 121 T z P K W
ARR031059D
3 ARR032059D [Inzynierska praca dyplomowa 9 K1AIR_ASE_U11 K1AiR_KO5 1351450 15 |10,5] T z P K w
ARRO033059D
4 ARR032058S |Seminarium dyplomowe KIAIR_ASE_U10 K1AiR_K09 30 | 90 3 2,1 T A P K w
Razem| O | O] O | 9 165| 540 | 18 | 12,6
Razem dla listy modutéw kierunkowych
Lo . taczna | taczna L taczna
tacznie liczba godzin liczha | liczba Iicqucazr:l‘(t. liczba
godzin | godzin ECTS pkt.
w | ¢ ! P s zzu | cnps BK |
14 0 7 52 4 795 | 1500 50 35




4.3. Modut praktyk (uchwata Rady Wydziatu nt. zasad zaliczania praktyki — zat. nr 2 do programu studiéw)

Nazwa praktyki:

Praktyka zawodowa (wakacyjna 6-tygodniowa)

Liczba punktéw ECTS Liczba punktow ECTS zajec¢ BK Tryb zaliczenia praktyki Kod
6 4,2 raport z praktyki ARR030055Q
Czas trwania praktyki Cel praktyki

6 tygodni

Celem praktyki jest zdobycie doswiadczenia przemystowego, zapoznanie sie z podstawowym wyposazeniem
technicznym i technologicznym zaktaddéw, zapoznanie sie z pracg wyzszego dozoru technicznego zaktadu, a w
szczegolnosci:

® poszerzenie wiedzy zdobytej na studiach i rozwijanie umiejetnosci jej wykorzystania,

® zapoznanie studenta ze specyfikg Srodowiska zawodowego,

e ksztattowanie konkretnych umiejetnosci zawodowych zwigzanych bezposrednio z miejscem odbywania praktyki,
¢ ksztattowanie umiejetnosci skutecznego komunikowania sie,

¢ poznanie funkcjonowania struktury organizacyjnej, zasad organizacji pracy i podziatu kompetencji, procedur, procesu
planowania pracy, kontroli,

» doskonalenie umiejetnosci organizacji pracy wtasnej, pracy zespotowej, efektywnego zarzgdzania czasem,
sumiennosci, odpowiedzialnosci za powierzone zadania,

¢ doskonalenie umiejetnosci postugiwania sie jezykiem obcym w sytuacjach zawodowych.

4.4. Modut praca dyplomowa

Typ pracy dyplomowej: inzynierska
Liczba semestréw pracy Liczba punktéw ECTS Kod
ARR032058S
ARR033058S
1 18 ARR031059D
ARR032059D
ARR033059D

Charakter pracy dyplomowej

Projekt, program komputerowy, symulacje komputerowe i ich analiza, prototyp prostego uktadu technicznego i wyniki jego badan eksperymentalnych, opracowanie o
charakterze dokumentacji zaprojektowanego i/lub wykonanego urzadzenia.

Liczba punktow ECTS BK:

12,6




5. Sposoby weryfikacji zaktadanych efektow ksztatcenia

Typ zajec Sposoby weryfikacji zaktadanych efektéw ksztatcenia
wyklad egzamin, kolokwium
¢wiczenia test, kolokwium
laboratorium wejscidwka, sprawozdanie z laboratorium
projekt obrona projektu
seminarium udziat w dyskusji, prezentacja tematu, esej
praktyka raport z praktyki
praca dyplomowa przygotowana praca dyplomowa

6. taczna liczba punktéw ECTS, ktdra student musi uzyskaé na zajeciach wymagajacych bezposredniego udziatu nauczycieli
akademickich i studentéw (wpisaé sume punktéw ECTS dla kurséw/ grup kurséw oznaczonych kodem BK)
147 ECTS

7. taczna liczba punktéw ECTS, ktdra student musi uzyskaé w ramach zaje¢ z zakresu nauk podstawowych

Liczba punktéw ECTS z przedmiotéw obowigzkowych 48
Liczba punktow ECTS z przedmiotéw wybieralnych 2
taczna liczba punktéw ECTS 50

8. taczna liczba punktéw ECTS, ktdra student musi uzyskaé w ramach zajec o charakterze praktycznym, w tym zaje¢ laboratoryjnych i projektowych

Liczba punktéw ECTS z przedmiotéw obowigzkowych 58
Liczba punktow ECTS z przedmiotéw wybieralnych 43
taczna liczba punktéw ECTS 101

9. Minimalna liczba punktéw ECTS , ktdrg student musi uzyskag¢, realizujgc moduty ksztatcenia oferowane na zajeciach
ogdlnouczelnianych lub na innym kierunku studiow
46 ECTS

10. t3czna liczba punktéw ECTS, ktorg student moze uzyskaé, realizujgc moduty wybieralne (min. 30 % catkowitej liczby punktéw ECTS)
63 ECTS

11. Zakres egzaminu dyplomowego
Zagadnienia na egzamin dyplomowy dostepne sg na stronie internetowej Wydziatu.



12. Wymagania dotyczace terminu zaliczenia okreslonych kurséw/grup kurséw lub wszystkich kurséw w

poszczegbinych modutach

L.p. Kod kursu Nazwa kursu Termin zaliczenia do... (humer semestru)
1 MAP003084W Algebra z geometrig analityczng A |
2 ARR031312W Podstawy elektrotechniki [
3 INR032501W Technologie informacyjne |
4 FZP003067W Fizyka E5 |
5 MAP003085W Analiza matematyczna 1.1 A |
6 ARR031302W Obwody elektryczne Il
7 ARR033302W Podstawy elektroniki 1 Il
8 ARR033301W Podstawy metrologii Il
9 MAP003087W Analiza matematyczna 2.1 A Il
10 ARR031304W Obwody elektryczne i magnetyczne 1l
1 ARRO33238W Podstawy techniki ;nikroprocesorowej "
12 ARR032101W Podstawy automatyki 1 v
13 ARR033102W Maszyny elektryczne 1 \Y)
14 ARRO33204W Programowanie w $rodowisku v

MATLAB
15 MAP003088W Réwnania rézniczkowe zwyczajne A Vv
16 ARR033205W Naped elektyczny 1 Vv
17 ARR033206W Energoelektronika 1 \%
18 ARE009001W Podstawy robotyki Vv
Praktyka zawodowa (wakacyjna 6-
19 ARR030055Q \

tygodniowa)

13. Plan studiéw (zatacznik nr 1 do programu studow)

Zaopiniowane przez wydziatowy organ uchwatodawczy samorzgdu studenckiego:

Podpis Dziekana



