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WYDZIAt ELEKTRYCZNY

Nazwa w jezyku polskim:
Nazwa w jezyku angielskim:

Kierunek studiéw (jesli dotyczy):

Specjalnos¢ (jezeli dotyczy):
Stopien studiéw i forma:

KARTA PRZEDMIOTU

Elektromechaniczne uktady automatyki przemystowej

Electromechanical systems of industrial automation

Automatyka i Robotyka

| stopien, stacjonarna

Rodzaj przedmiotu: wybieralny
Kod przedmiotu: ARR033217
Grupa kurséw: NIE
Wyktad Cwiczenia Laboratorium Projekt Seminarium
Liczba godzin zaje¢
zorganizowanych w Uczelni 15
(zzU):
Liczba godzin zaje¢
catkowitego naktadu pracy 30

studenta (CNPS):

Forma zaliczenia:

zaliczenie na ocene

Dla grupy kurséw zaznaczy¢
kurs koncowy (X):

Liczba punktéw ECTS:

w tym liczba punktéw
odpowiadajgca zajeciom o
charakterze praktycznym (P):

w tym liczba punktéw ECTS
odpowiadajgca zajeciom
wymagajgcym
bezposredniego kontaktu
(BK):

0.70

WYMAGANIA WSTEPNE W ZAKRESIE WIEDZY, UMIEJETNOSCI | INNYCH KOMPETENC)I

Student ma podstawowg wiedze w zakresie znajomosci napedu elektrycznego, teorii sterowania, dziatania elementéw i
uktadéw energoelektronicznych.

2. Student zna potrzebe pogtebiania wiedzy interdyscyplinarne;j.

3. Student ma wiedze w zakresie znajomosci podstawowych praw mechaniki, elektrotechniki i automatyki.

CELE PRZEDMIOTU

C1. Przedstawienie budowy i zasady dziatania elektromechanicznych uktadéw wykonawczych stosowanych w automatyce

przemystowe;.

C2. Poznanie uktadéw sterowania i zastosowan elektromechanicznych uktadéw wykonawczych w uktadach sterowania
automatyki przemystowe;j.

PRZEDMIOTOWE EFEKTY KSZTALCENIA

Z zakresu wiedzy:

PEK W01 Student jest w stanie opisa¢ konstrukcje i dziatanie silnikéw wykonawczych stosowanych w automatyce

przemystowej oraz metod i uktadéw ich sterowania.

PEK_ W02 Student jest w stanie objasni¢ zasady budowy, dziatania i zakresy zastosowan analogowych i impulsowych
przetwornikdw i uktadéw pomiarowych potozenia i predkosci.

Z zakresu umiejetnosci:

Z zakresu kompetencji spotecznych:
PEK K01 Student uzyska aktywnga postawe w zakresie koniecznosci samodzielnego pogtebiania wiedzy zawodowe;j




TRESCI PROGRAMOWE

Forma zajec - wyktad liczba godzin:
Wyl Klasyfikacja i przeglad elektromechanicznych elementéw i uktaddéw automatyki przemystowej 1
Wyv2 Budowa, zasada dziatania i uktady sterowania mikrosilnikami synchronicznymi zwyktymi i 2
y reluktancyjnymi

Budowa, zasada dziatania i uktady sterowania silnikami przetaczalnymi, impulsowymi i
Wy3 : . 2

przeksztattnikowymi
Wy4 Budowa, zasada dziatania i uktady sterowania silnikami i aktuatorami piezoelektrycznymi 2
Wy5 Budowa, zasada dziatania i uktady sterowania mikrosilnikami reduktorowymi i histerezowymi 2
Wy6 Analogowe i impulsowe przetworniki i uktady pomiarowe predkosci obrotowej i liniowej 2
Wy7 Analogowe i impulsowe przetworniki i uktady pomiarowe potozenia katowego i liniowego 2

Projektowanie uktaddw sterowania z zastosowaniem elektromechanicznych uktadéw
Wy8 . . . 2

wykonawczych automatyki przemystowej. Kolokwium.

suma godzin: 15

STOSOWANE NARZEDZIA DYDAKTYCZNE

N1. Wyktad z uzyciem prezentacji multimedialnych

OCENA OSIAGNIECIA PRZEDMIOTOWYCH EFEKTOW KSZTALCENIA

Oceny
F formujaca w rakeie semestru |- Numer efektu ksztatcenia Sposéb oceny osiagniecia efektu ksztatcenia
- podsumowujgca na koniec
semestru
PEK W01
F1(w) PEK_ W02 Kolokwium zaliczeniowe
PEK K01

P(w) P=F1

LITERATURA PODSTAWOWA |1 UZUPELNIAJACA

LITERATURA PODSTAWOWA:

[1] Praca zbiorowa: Elektryczne maszynowe elementy automatyki. WNT, Warszawa 1983.
[2]  Suchocki R.: Mikromaszyny elektryczne. Oficyna Wydawnicza Politechniki
Warszawskiej, Warszawa 1996.

[3]1 Wrdbel T.: Silniki skokowe. WNT, Warszawa 1993.

LITERATURA UZUPELNIAJACA:

[1] tastowiecki].: Elementy i podzespoty pdtprzewodnikowych uktadéw napedowych. Oficyna Wydawnicza Politechniki Warszawskiej,
Warszawa 1999.
[2] Glinka T.: Maszyny elektryczne wzbudzane magnesami trwatymi. Wydawnictwo

Politechniki Slaskiej, Gliwice, 2002.

OPIEKUN PRZEDMIOTU

Krzysztof Pienkowski, krzysztof.pienkowski@pwr.edu.pl




MACIERZ POWIAZANIA EFEKTOW KSZTALCENIA DLA PRZEDMIOTU
ARR033217 - Elektromechaniczne uktady automatyki przemystowej
Z EFEKTAMI KSZTALCENIA NA KIERUNKU Automatyka i Robotyka

Przedmiotowy
efekt ksztatcenia

Odniesienie przedmiotowego efektu do efektow
ksztatcenia zdefiniowanych dla kierunku studiéw i
specjalnosci (o ile dotyczy)

Cele przedmiotu

Tresci
programowe

Numer narzedzia
dydaktycznego

PEK_WO1

K1AIR_AMPU_W09

C1l
C.2

Wyl
Wy?2
Wy3
Wy4
Wy5
Wy6
Wy7
Wy8

N.1

PEK_WO02

K1AIR_AMPU_W09

C1
C.2

Wyl
Wy?2
Wy3
Wy4
Wy5
Wy6
Wy7
Wy8

N.1

PEK K01

K1AIR_AMPU K01

C1l

Wyl
Wy?2
Wy3
Wy4
Wy5
Wy6
Wy7
Wy8

N.1




