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WYMAGANIA WSTEPNE W ZAKRESIE WIEDZY, UMIEJETNOSCI | INNYCH KOMPETENC)I

Zna pojecia stosowane w automatyce, a takze rodzaje uktaddw sterowania oraz opis i charakterystyki elementdéw i uktadéw
automatyki.

Ma podstawowg wiedze o uktadach regulacji automatyczne;j.

Potrafi przeanalizowad proste uktady sterowania automatycznego oraz sporzadzad i przeksztatca¢ schematy blokowe
uktadéw automatyki.

Umiejetnos¢ pracy samodzielne;j.

> W nhoe

CELE PRZEDMIOTU

C1. Umiejetnos¢ analizy stabilnosci liniowych i nieliniowych uktadéw sterowania.

C2. Umiejetnosc¢ projektowania algorytméw sterowania dla réznych modeli obiektéw
C3. Umiejetnos¢ rozwigzywania liniowo-kwadratowych probleméw sterowania.

C4. Umiejetno$¢ formutowania i rozwigzywania zadanh sterowania optymalnego.

PRZEDMIOTOWE EFEKTY KSZTALCENIA

Z zakresu wiedzy:

PEK W01 Zdobywa wiedze dotyczaca teorii projektowania algorytméw sterowania w systemie otwartym i zamknietym.
PEK_ W02 Zdobywa wiedze dotyczaca teorii projektowania optymalnych algorytméw sterowania.
PEK W03 Zdobywa wiedze dotyczaca projektowania algorytmoéw sterowania obiektami probabilistycznymi.

Z zakresu umiejetnosci:
Z zakresu kompetencji spotecznych:
PEK K01 Potrafi dziata¢ samodzielnie opracowujac ztozone projekty inzynierskie




TRESCI PROGRAMOWE

Forma zajec - wyktad liczba godzin:
Wyl Opisy m/atematyczn.e ciagtych systeméw sterowania. Opisy matematyczne dyskretnych 2
systemow sterowania.
Wy?2 Sterowanie w systemie otwartym. Sterowanie w systemie zamknietym. 2
Wy3 Sterowalnos¢. Obserwowalnosé. Kryterium stabilnosci lokalnej Lapunowa. 2
Wy4 Kryterium stabilnosci absolutnej. Problem liniowo-kwadratowy. 2
Wy5 Sterowanie optymalne - problem deterministyczny. 2
Wy6 Programowanie dynamiczne. Sterowanie optymalne w uktadzie zamknietym ciagtym. 2
Wy7 Rédwnanie Belmanna. Sterowanie czasowo optymalne z ograniczong amplituda. 2
Szacowanie nieznanego parametru mierzonego w obecnosci zaktdcen. Metoda najmniejszych
Wys kwadratéw (Gaussa). 2
Wy9 Metoda najwiekszej wiarygodnosci. 2
Wy10 Metoda minimalnego ryzyka. 2
Wyll Sterowanie ekstremalne. 2
Wy12 Algorytm sterowania ekstremalnego w systemie zamknietym. 2
Wy13 Metoda bezgradientowa sterowania ekstremalnego. Metoda gradientowa sterowania 2
ekstremalnego.
Wyl4 Sterowanie ekstremalne z krokami prébnymi. 2
Wy15 Sztuczna inteligencja i reprezentacja wiedzy w systemie sterowania. 2
suma godzin: 30

STOSOWANE NARZEDZIA DYDAKTYCZNE

N1. Prezentacja multimedialna.
N2. konsultacje

OCENA OSIAGNIECIA PRZEDMIOTOWYCH EFEKTOW KSZTALCENIA

Oceny
F - formujaca w trakcie semestru | Numer efektu ksztatcenia Sposéb oceny osiagniecia efektu ksztatcenia
P - podsumowujaca na koniec

semestru
PEK_WO1
PEK W02 .

Fl(w) PEK W03 egzamin
PEK_KO1

P(wW) P=F1
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MACIERZ POWIAZANIA EFEKTOW KSZTALCENIA DLA PRZEDMIOTU

ARR042112 - Teoria sterowania

Z EFEKTAMI KSZTALCENIA NA KIERUNKU Automatyka i Robotyka
| SPECJALNOSCI Automatyka i Sterowanie w Energetyce

Przedmiotowy
efekt ksztatcenia

Odniesienie przedmiotowego efektu do efektow
ksztatcenia zdefiniowanych dla kierunku studiow i
specjalnosci (o ile dotyczy)

Cele przedmiotu

Tresci
programowe

Numer narzedzia
dydaktycznego

PEK_WO1

K2AIR_W02

C.2

Wyl
Wy?2
Wy3

N.1
N.2

PEK_WO02

K2AIR_W01

C3
C.4

Wy4
Wy5
Wy6
Wy7
Wy8
Wy9
Wy10
Wyll

N.1
N.2

PEK_WO03

K2AIR_W03

C.2

C4

Wy3
Wy4
Wy5
Wy6
Wy7
Wy8
Wy9
Wy10
Wyll
Wy12
Wy13
Wyl4

N.1
N.2

PEK_KO01

K2AIR_KO01
K2AIR_K02
K2AIR_K03
K2AIR_K04

Wyl
Wy2
Wy3
Wy4
Wy5
Wy6
Wy7
Wy8
Wy9
Wy10
Wyll
Wy12
Wy13
Wyl4
Wy15

N.1
N.2




