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WYDZIAt ELEKTRYCZNY
KARTA PRZEDMIOTU

Nazwa w jezyku polskim: Inteligentne systemy pomiarowo-sterujace
Nazwa w jezyku angielskim: Smart Measuring and Control Systems
Kierunek studiéw (jesli dotyczy): Automatyka i Robotyka
Specjalnos¢ (jezeli dotyczy):
Stopien studiéw i forma: | stopien, stacjonarna
Rodzaj przedmiotu: wybieralny
Kod przedmiotu: ARR043216
Grupa kurséw: NIE
Wyktad Cwiczenia Laboratorium Projekt Seminarium
Liczba godzin zaje¢
zorganizowanych w Uczelni 15 15
(zzV):
Liczba godzin zaje¢
catkowitego nakfadu pracy 30 30
studenta (CNPS):
Forma zaliczenia: zaliczenie na ocene zaliczenie na ocene

Dla grupy kurséw zaznaczy¢
kurs koncowy (X):

Liczba punktéw ECTS: 1 1
w tym liczba punktéw
odpowiadajgca zajeciom o 1

charakterze praktycznym (P):

w tym liczba punktéw ECTS
odpowiadajgca zajeciom
wymagajgcym 0.70 0.70
bezposredniego kontaktu
(BK):

WYMAGANIA WSTEPNE W ZAKRESIE WIEDZY, UMIEJETNOSCI | INNYCH KOMPETENC)I

Ma podstawowa wiedze w zakresie metrologii i jednostek miar, zna wtasciwosci metrologiczne podstawowych narzedzi
pomiarowych
2. Ma wiedze w zakresie techniki pomiarowej, zna wtasciwosci metrologiczne woltomierzy cyfrowych

Umie pisa¢ programy w jezyku C oraz w zakresie podstawowym w jezyku obiektowym C++

Potrafi wykona¢ pomiary podstawowych wielkosci elektrycznych z wykorzystaniem przyrzadéw analogowych, cyfrowych i
4. oscyloskopu. Potrafi wyznaczaé na podstawie pomiarédw charakterystyki elementéw nieliniowych. Potrafi zaprezentowac
otrzymane wyniki w formie liczbowej, tabelarycznej i graficznej, dokonac ich interpretacji i wyciagna¢ wtasciwe wnioski

Zna zasady programowania w jezyku C oraz podstawowe idee programowania obiektowego z wykorzystaniem jezyka C++.

CELE PRZEDMIOTU

C1. Zdobycie podstawowe] wiedzy w zakresie architektury systeméw pomiarowych i testujacych.

C2. Poznanie metodyki projektowania inteligentnych systemdw kontrolno-pomiarowych stosowanych w automatyce
przemystowe;j

C3. Zdobycie podstawowych umiejetnosci praktycznej realizacji systeméw pomiarowych zarzadzanych komputerowo z

wykorzystaniem zintegrowanego $rodowiska programowego, zawierajgcego standardowe interfejsy i przyrzady pomiarowe w

graficznym srodowisku programistycznym

C4. Nabywanie i utrwalanie kompetencji spotecznych obejmujacych inteligencje emocjonalng polegajaca na umiejetnosci
wspdtpracy w grupie studenckiej majacej na celu efektywne rozwigzywanie probleméw. Odpowiedzialnos¢, uczciwosé i
rzetelno$¢ w postepowaniu; przestrzeganie obyczajéw obowigzujacych w srodowisku akademickim i spoteczenstwie.




PRZEDMIOTOWE EFEKTY KSZTALCENIA

Z zakresu wiedzy:

PEK W01 Ma wiedze w zakresie architektury systeméw pomiarowych i testujgcych stosowanych w automatyce.
PEK W02 Ma wiedze z zakresu budowy warstwy sprzetowej oraz programowania systeméw w jezykach wysokiego
poziomu.
PEK W03 Zna i rozumie metodyke projektowania inteligentnych systeméw kontrolno- pomiarowych.
Z zakresu umiejetnosci:
PEK UO1 Posiada umiejetnosci praktycznej realizacji systeméw pomiarowych zarzadzanych komputerowo z
wykorzystaniem zintegrowanego dedykowanego Srodowiska programistycznego
PEK_U02 Potrafi zaprojektowac¢ stanowisko testujaco pomiarowe zawierajgcego standardowe interfejsy i przyrzady.
PEK_UO3 Posiada umiejetnosci praktycznej realizacji wirtualnych systeméw pomiarowych
Z zakresu kompetencji spotecznych:
PEK K01 Ma swiadomos¢ odpowiedzialnosci za prace wiasng oraz gotowos¢ podporzadkowania sie zasadom pracy w

zespole wyszukiwania informacji oraz jej krytycznej analizy. Prawidtowo identyfikuje i rozstrzyga dylematy
zwigzane z wykonywaniem zawodu,

TRESCI PROGRAMOWE

Forma zajec - wyktad liczba godzin:
Wyl SFruktura i organi;acja s,ystemc')_w pomiarowych. Oprogramowanie systeméw pomiarowych - 2
zintegrowane graficzne srodowiska programowe
Wy?2 Budowa i zasada dziatania multimetru cyfrowego 2
Wy3 Zasada dziatania generatoréw funkcji i przebiegéw dowolnych 2
Wy4 Interfejsy szeregowe w systemie pomiarowym 2
Wy5 Zastosowanie draj\fveréw przyrzadowych i oprogramowania dedykowanego do kondycjonowania 2
danych z przyrzadéw pomiarowych
Wy6 Karty pomiarowe i oscyloskopowe 2
Wy7 Interfejs GPIB (IEEE-488) 2
Wy8 Kolokwium/test 1
suma godzin: 15
Forma zajec - laboratorium liczba godzin:
Lal Przedstaw!enie regulaminu BHP i zasad zaliczenia laboratorium. Prezentacja stanowisk 2
laboratoryjnych
Zapoznanie sie z srodowiskiem programistycznym, VISA i naktadka umozliwiajacg wysytanie i
La2 odbiér komunikatéw z urzadzen pomiarowych. Budowa identyfikatora urzadzenia. Gramatyka 2
komend SCPI
La3 I?udowg panelu uZytl;ownika i diagramu. Uruchamianie i debagowanie programu w graficznym 2
srodowisku programistycznym.
L Zapoznanie sie z drzewem polecen SCPI oscyloskopu i generatora. Obstuga przyrzadéw z
a4 . : . 2
wykorzystaniem drajwerow przyrzgdowych oraz komend SCPI
L Zapoznanie sie z drzewem polecen SCPI multimetru i zasilacza. Obstuga przyrzadéw z
a5 . . p 2
wykorzystaniem drajwerow przyrzgdowych oraz komend SCPI
La6 Realizacja zadania - automatyczne wyznaczanie charakterystyki pradowo-napieciowej 2
La7 Realizacja zadania - automatyczne wyznaczanie charakterystyki filtru 2
La8 Zajecia podsumowujgce 1
suma godzin: 15

STOSOWANE NARZEDZIA DYDAKTYCZNE

N1. Wyktad tradycyjny z uzyciem technik audiowizualnych
N2. Laboratorium pomiarowe prowadzone w sposéb tradycyjny w ¢wiczeniowych grupach studenckich

OCENA OSIAGNIECIA PRZEDMIOTOWYCH EFEKTOW KSZTALCENIA

Ocen
F - formujaca Wfrak‘c’,'e semestru Numer efektu ksztatcenia Sposdb oceny osiagniecia efektu ksztatcenia
P - podsumowujaca na koniec semestru

PEK_WO01

Flw) PEK_W02 Kolokwium/test
PEK_WO03

P(w) P=F1
PEK_UO1
PEK_U02 , . . L .

F1() PEK UO3 Ocena zadan programistycznych wykonywanych w czasie zaje¢ laboratoryjnych
PEK K01

P() P=F1
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MACIERZ POWIAZANIA EFEKTOW KSZTALCENIA DLA PRZEDMIOTU
ARR043216 - Inteligentne systemy pomiarowo-sterujace
Z EFEKTAMI KSZTALCENIA NA KIERUNKU Automatyka i Robotyka

Przedmiotowy
efekt ksztatcenia

Odniesienie przedmiotowego efektu do efektow
ksztatcenia zdefiniowanych dla kierunku studiéw i
specjalnosci (o ile dotyczy)

Tresci

Cele przedmiotu
programowe

Numer narzedzia
dydaktycznego

PEK_WO1

Wyl
Wy?2
C.1 Wy3
K1AIR_AMPU_WO08 C.2 Wy4
C4 Wy5
Wy6
Wy7

N.1

PEK_WO02

Wyl
Wy?2
C.1 Wy3
K1AIR_AMPU_WO08 C.2 Wy4
C4 Wy5
Wy6
Wy7

N.1

PEK_ W03

Wyl
Wy?2
C.1 Wy3
K1AIR_AMPU_WO08 C2 Wy4
C4 Wy5
Wy6
Wy7

N.1

PEK_U01

Lal
La2
La3
C.3 Lad
C4 La5
La6
La7
La8

K1AIR_AMPU_U08

N.2

PEK_U02

Lal
La2
La3
C.3 Lad
C4 La5
La6
La7
La8

K1AIR_AMPU_U08

N.2

PEK_U03

Lal
La2
La3
KLAIR_AMPU_U08 €3 Lad
La6
La7
La8

N.2

PEK_KO1

Wyl
Wy2
Wy3
Wy4
Wy5
Wy6
Wy7
K1AIR_K09 3 Wy8
La2
La3
Lad
La5
La6
La7
La8

N.1




