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zaliczeniowe na ocene
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WYMAGANIA WSTEPNE W ZAKRESIE WIEDZY, UMIEJETNOSCI I INNYCH KOMPETENCII
- Posiada podstawowa wiedze z automatyki, informatyki i modelowania.

\

CELE PRZEDMIOTU
C1. Nabycie wiedze z zakresu zbioréw rozmytych, struktur regulatorow rozmytych réznych
typodw oraz aspekty przemystowych zastosowan systemow rozmytych.

C2. Zdobycie umiejetnosci  z zakresu projektowania i testowania réznego typow systemoOw
rozmytych.

PRZEDMIOTOWE EFEKTY KSZTALCENIA
I. Z zakresu wiedzy: Ma wiedze¢ z zakresu zbioréw rozmytych, struktur regulatorow
rozmytych réznych typow oraz aspekty przemystowych zastosowan systemow rozmytych.

PEK_WO01 Zna podstawowe poj¢cia zwigzane z logika rozmyta.

PEK_WO02 Ma wiedzg¢ na temat funkcji przynaleznosci, zbiorow 11 II typu.
PEK_WO03 Zna podstawowe operacje matematyczne na zbiorach rozmytych.
PEK_W04 Zna struktur¢ systemu rozmytego typu Mamdaniego

PEK_WO05 Ma wiedzg¢ na temat istotnych cech regut, bazy regut i modelu rozmytego.
PEK_WO06 Zna strukturg systemu rozmytego typu TSK.

PEK_WO07 Ma wiedze na temat przemystowych zastosowan logiki rozmytej

Il. Z zakresu umiejetnosci: Zdobycie umiejetnosci
roznego typow systemow rozmytych.

z zakresu projektowania i testowania




PEK_UO1 Potrafi zaprojektowac¢ regulatory rozmyte réznych typow, zdefiniowaé operacje w
blokach rozmywania, wnioskowania 1 wyostrzania, zdefiniowac baze regut,
przetestowac uktad sterowania z regulatorem rozmytym.

TRESCI PROGRAMOWE
Forma zaje¢ — wyktad ;(;Zzt::
W-y1 Wprowadzenie do logiki rozmyte;j. 2
W-y 2 Aksjomaty Schwal_)a, funkcje przynaleznosci, rodzaje zbiorow )
rozmytych, operacje matematyczne.
Wey 3 System ro;myty typu Mamdaniego, bloki rozmywania, wnioskowania i )
wyostrzania.
W-y 4 Istotne cechy regul, bazy regul i systemu rozmytego. 2
W-y. 5 Systemy rozmyte typu TSK, Tsukamoto i inne. 2
W-y. 6 Metody doboru parametrow systemow rozmytych. 2
W-y. 7-8 | Przemystowe zastosowania systemow rozmytych. Zaliczenie 3
Suma godzin 15
Forma zaje¢ — laboratorium Liczba
Godzin
Lab.1 Sprawy organizacyjne. Zapoznanie si¢ ze srodowiskiem programowym. 2
Lab. 2- | Projektowanie regulatora rozmytego typu Mamdaniego, zastosowanie regulatora
4 do wybranego typu obiektu, dobdr parametréw regulatora. 6
Lab. 5 Projektowanie systemu rozmytego typu TSK dla wybranego obiektu sterowania. 2
|7‘ ab. &- Adaptacyjny system rozmyty 4
Lab. 8 | Zaliczenie 1
Suma godzin 15

STOSOWANE NARZEDZIA DYDAKTYCZNE

N1. Wyktad multimedialny z elementami wyktadu tradycyjnego i problemowego
N2. Sprawdziany pisemne
N3. Sprawozdania




OCENA OSIAGNIECIA PRZEDMIOTOWYCH EFEKTOW KSZTALCENIA

Oceny (F — formujaca (w trakcie Sposéb oceny osiacmiccia
semestru), P — podsumowujaca Numer efektu ksztalcenia p Yy osiagnie
. efektu ksztatcenia
(na koniec semestru)
= PEK UO1 Sprawdziany pisemne
- sprawozdania
P PEK W01 + PEK W07 Kolokwium zaliczeniowe
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MACIERZ POWIAZANIA EFEKTOW KSZTALCENIA DLA PRZEDMIOTU
Sterowanie rozmyte
Z EFEKTAMI KSZTALCENIA NA KIERUNKU ELEKTROTECHNIKA
| SPECJALNOSCI: CONROL IN ELECTRICAL POWER ENGINEERING

Odniesienie przedmiotowego Cele Numer
Przedmiotowy efekt efektu do efektow ksztatcenia Tresci narzedzia
. ., : przed-
ksztatcenia zdefiniowanych dla kierunku mioty | Programowe dydakty-
studiow i specjalnosci cznego
PEK_W01 S2CPE_B_WO03 C1 Wyl N1
PEK_W02 S2CPE_B_WO03 C1 Wy2 N1
PEK_W03 S2CPE_B_WO03 C1 Wy3 N1
PEK_WO04 S2CPE_B_WO03 c1 Wy4 N1
PEK_W05 S2CPE_B_WO03 C1 Wy5 N1
PEK_WO06 S2CPE_B_WO03 C1 Wy6 N1
PEK_WO07 S2CPE_B_WO03 c1 Wy7-Wy8 \“
PEK_U01 S2CPE_B_U03 C2 |Labl:lab7| N2 N3




