Zal. nr 4 do ZW

WYDZIAL ELEKTRYCZNY
KARTA PRZEDMIOTU
Nazwa w jezyku polskim: Procesory sygnalowe w automatyce przemystowej
Nazwa w jezyku angielskim: DSP in Industrial Automation
Kierunek studiow (jesli dotyczy): Automatyka i Robotyka
Specjalnos¢ (jesli dotyczy): Automatyzacja Maszyn, Pojazdow i Urzadzen

Stopien studiow i forma: 1l stopien, stacjonarna

Rodzaj przedmiotu: obowiazkowy

Kod przedmiotu ARR023237

Grupa kurséow NIE
Wyktad | Cwiczenia | Laboratorium | Projekt Seminarium

Liczba godzin zajec 30 15

zorganizowanych w Uczelni

(zzV)

Liczba godzin catkowitego 30 60

naktadu pracy studenta

(CNPS)

Forma zaliczenia zaliczenie zaliczenie na
na ocene oceng

Dla grupy kurséw zaznaczy¢

kurs koncowy (X)

Liczba punktéw ECTS 1 2

w tym liczba punktow 2

odpowiadajaca zajgciom
o charakterze praktycznym (P)

W tym liczba punktow ECTS 1 1
odpowiadajaca zajgciom
wymagajacym bezposredniego
kontaktu (BK)

WYMAGANIA WSTEPNE W ZAKRESIE WIEDZY, UMIEJETNOSCI I INNYCH

KOMPETENCJI

Wiedza:

1. Ma podstawowa wiedze z elektroniki dotyczaca dziatania uktadow cyfrowych.

2. Ma podstawowg wiedze o budowie mikroprocesorow i mikrokontroleréw.

3. Ma podstawowa wiedz¢ o technikach programowania mikroprocesorow i
mikrokontrolerow.

Umiejgtnosci:

1. Potrafi praktycznie i efektywnie wykorzysta¢ wiedze 0 uktadach cyfrowych.

2. Potrafi praktycznie i efektywnie wykorzysta¢ podstawowag wiedze o budowie
mikroprocesorow i mikrokontrolerow.

3. Potrafi praktycznie wykorzysta¢ podstawowg wiedze o technikach programowania
uktadow cyfrowych.

\

CELE PRZEDMIOTU
C1. Zapoznanie studenta z podstawowa wiedza dotyczaca budowy i programowania
procesorow sygnatowych stosowanych w automatyce przemystowe;.
C2. Zapoznanie studenta z mozliwo$ciami wykorzystania procesorow sygnalowych w
uktadach automatyki przemystowe;j.




C3. Zapoznanie studenta z podstawowa wiedzg dotyczacag technik programowania
procesorow sygnatowych stosowanych w automatyce przemystowe;.

C4. Zapoznanie studenta ze sposobami programowania i praktycznym wykorzystaniem
struktur wewnetrznych wybranego procesora sygnatowego.

PRZEDMIOTOWE EFEKTY KSZTALCENIA
. Z zakresu wiedzy:

PEK_WO01 — Ma wiedz¢g w zakresie budowy procesoréw sygnatowych.

PEK_WO02 — Ma wiedz¢ w zakresie zastosowania procesoréw sygnalowych w automatyce

przemystowe;.

PEK_WO03 — Ma wiedz¢ w zakresie doboru procesorow sygnatlowych do okreslonych

urzadzen.

PEK_W04 — Ma wiedzg w zakresie technik programowania procesoréw sygnatowych.

Il. Z zakresu umiejetnosci:

PEK_U1-Potrafi rozpozna¢ typ procesora sygnatowego i zastosowa¢ go w uktadzie

elektronicznym,

PEK_U2- Potrafi dobra¢ procesor sygnatowy do realizacji zadania, umie zaprogramowac

wybrany typ procesora.

PEK _U3-Umie analizowac¢ i testowac napisany program.

PEK_U4- Potrafi prowadzi¢ prace uruchomieniowe z wykorzystaniem odpowiednich narze¢dzi

programistycznych i diagnostycznych.
III.Z zakresu kompetencji spolecznych: Nabywanie i utrwalanie kompetencji w
zakresie:

PEK _KO1 — wyszukiwania informacji oraz jej krytycznej analizy,

PEK_KO02 — zespotowej wspotpracy dotyczacej doskonalenia metod wyboru strategii majace;j
na celu optymalne rozwigzywanie powierzonych grupie problemow,

PEK_KO03 — rozumienia konieczno$ci samoksztalcenia, w tym poprawiania umiejg¢tnosci
koncentracji uwagi i skupienia si¢ na rzeczach istotnych oraz rozwijania
zdolnos$ci do samodzielnego stosowania posiadanej wiedzy 1 umiejetnosci,

PEK_KO04 — rozwijania zdolno$ci samooceny i samokontroli oraz odpowiedzialnosci za
rezultaty podejmowanych dziatan,

PEK_KO5 — przestrzegania obyczajow i zasad obowigzujacych w §rodowisku akademickim,

PEK_KO06 — myslenia niezaleznego i tworczego.

Forma zaje¢¢ - wyklad Liczba godzin

Wyktad wprowadzajacy. Ogdlne informacje o procesorach
sygnatowych. Podstawowe pojecia 1 definicje.

WYy2 | Arytmetyka stato- i zmiennoprzecinkowa.

Wy3 | Techniki programowania procesoréw sygnatowych.

Procesory sygnatowe rodziny C2000. Budowa i podstawowe
wiasciwosci.

Wy5 | Budowa i podstawowe cechy procesora TMS320F2812

Wykorzystanie biblioteki iq-math w programowaniu procesora
TMS320F2812.

WYy7 |Budowa i programowanie portow GPIO procesora TMS320F2812

NN DN NN NN

Budowa i programowanie modutu Event Managera procesora
TMS320F2812.




Budowa i programowanie struktur czasowo-licznikowych procesora

WY9 | TMms320F2812. 2
Wy10 Budowa i programowanie przetwornika A/C procesora 5
TMS320F2812.
Wyl1 Budowa i programowanie modutéw komunikacyjnych procesora 5
TMS320F2812.
Wy12 Wykorzystanie biblioteki Digital Motor Control w programowaniu 5
procesora TMS320F2812.
Wy13 Procesory zmiennoprzecinkowe rodziny C31. Budowa i podstawowe 5
wlasciwosci.
Filtry cyfrowe jako przyktad zastosowan procesoréw sygnatowych i
Wyl4 S 2
cyfrowej obrobki sygnatu.
W Emulatory oraz system J-TAG w programowaniu procesorow
y15 . : . 2
sygnatowych. Kolokwium zaliczeniowe.
Suma godzin 30
Forma zajeé - laboratorium Liczba godzin
Lal Zajgcia wprowadzajace. Zapoznanie z regulaminem BHP. 2
Omowienie stanowisk laboratoryjnych. Zapoznanie si¢ ze
srodowiskiem programistycznym, tworzenie przykladowego
projektu i jego parametryzacja.
La2 Programowanie procesora TMS320F2812 z wykorzystaniem 2
biblioteki ig-math. Operacje arytmetyczne i logiczne.
La3 Programowanie portow GPIO procesora TMS320F2812 2
La4 Programowanie bloku Event Manager oraz systemu przerwan 2
procesora TMS320F2812
La5,La6 | Programowanie uktadow czasowo-licznikowych procesora 4
TMS320F2812.
Generowanie PWM za pomocg procesora TMS320F2812
La7, La8 | Programowanie przetwornika A/C procesora TMS320F2812. 3
Zaliczenie
Suma godzin 15

STOSOWANE NARZEDZIA DYDAKTYCZNE

N1. Prezentacje multimedialne.

N2. Konsultacje.

N3. Tradycyjnie prowadzone laboratorium.
N4. Ocena wykonanych programow.

N5. Zaliczenie.




OCENA OSIAGNIECIA PRZEDMIOTOWYCH EFEKTOW KSZTALCENIA

Wyklad
Oceny (F — formujaca Numer efektu Sposdb oceny osiggnigcia efektu ksztalcenia
(w trakcie semestru), P | ksztalcenia
— podsumowujaca (na
koniec semestru)
P1 PEK_WO01- Kolokwium zaliczeniowe
PEK_WO04
PEK_KO01

P=P1 (ocena z kolokwium zaliczeniowego)

Laboratorium

F1 PEK_UO01-PEK_UO04 | Ocena napisanych programow po kazdych
PEK K01 zajeciach

F2 PEK_UO01-PEK_UO04 | Aktywno$¢ na zajeciach
PEK_KO02-
PEK_KO06

P=0,7*F1+0,3*F2

LITERATURA PODSTAWOWA I UZUPELNIAJACA

LITERATURA PODSTAWOWA:

[1] Kowalski H. A., Procesory DSP dla praktykow, Wyd. BTC, Legionowo 2011
[2] Kowalski H. A., Procesory DSP w przyktadach, Wyd. BTC, Legionowo 2012
[3] Proakis J. G., Manolakis D. G., Digital Signal Processing, Prentice Hall Int., 1996

[4] Smith S., Cyfrowe przetwarzanie sygnatow. Praktyczny poradnik dla inZynierow
i naukowcow, Wyd. BTC, 2003

LITERATURA UZUPEELNIAJACA:

[1] TMS320F2812 User Guide, Texas Instruments, 2010
[2] http://www.ti.com
[3] http://processors.wiki.ti.com/index.php/Main_Page

OPIEKUN PRZEDMIOTU (IMIE, NAZWISKO, ADRES E-MAIL)

Krzysztof Dyrcz, Krzysztof.dyrcz@pwr.wroc.pl




MACIERZ POWIAZANIA EFEKTOW KSZTALCENIA DLA PRZEDMIOTU
Procesory sygnalowe w automatyce przemyslowej
7 EFEKTAMI KSZTALCENIA NA KIERUNKU Automatyka i Robotyka
I SPECJALNOSCI Automatyzacja Maszyn, Pojazdéw i Urzadzen

Przedmiotowy | Odniesienie przedmiotowego efektu do Cele Tresci Numer
efekt efektow ksztalcenia zdefiniowanych dla | przedmiotu*** | programowe*** narzedzia
ksztalcenia kierunku studiéw i specjalnosci (o ile dydaktycznego***
dotyczy)**
PEK_WO01- |S2AMPU_W04 C1-C2 Wy1-Wy15 N1,N2,N5
PEK_ W04
PEK_U01 - C3-C4 Lal-La8 N2,N3,N4
PEK_U04 S2AMPU_UO03
PEK_KO1 - | K2AiIR_KO01 C1-C4 Wy1-Wy15 N1-N5
PEK_KO06 Lal-La8




