WYDZIAL ELEKTRYCZNY

KARTA PRZEDMIOTU
Nazwa w jezyku polskim Przemyslowe uklady napedowe
Nazwa w jezyku angielskim Industrial drive systems
Kierunek studiow (jesli dotyczy): Automatyka i Robotyka
Specjalnos¢ (jesli dotyczy):

Stopien studiéw i forma: | stopien, stacjonarna
Rodzaj przedmiotu: wybieralny
Kod przedmiotu ARR023213
Grupa kursow NIE
Wyktad Cwiczenia | Laboratorium | Projekt Seminarium
Liczba godzin zaje¢ 15 15
zorganizowanych w Uczelni
(zzV)
Liczba godzin catkowitego 30 30
naktadu pracy studenta
(CNPS)
Forma zaliczenia Zaliczenie Zaliczenie
na oceng¢ na ocene
Dla grupy kurséw zaznaczy¢
kurs koncowy (X)
Liczba punktow ECTS 1 1
w tym liczba punktow 1

odpowiadajaca zajgciom
o0 charakterze praktycznym (P)

W tym liczba punktow ECTS 1 1
odpowiadajaca zajgciom
wymagajacym bezposredniego
kontaktu (BK)

WYMAGANIA WSTEPNE W ZAKRESIE WIEDZY, UMIEJETNOSCI I INNYCH
KOMPETENCJI
W zakresie wiedzy:
1. Ma wiedze w zakresie znajomos$ci praw mechaniki i elektrotechniki. Posiada podstawowa wiedzg w
zakresie budowy i dziatania maszyn elektrycznych.
2. Ma podstawowg wiedze w zakresie znajomosci teorii napedu elektrycznego, dziatania elementow i
uktadow energoelektronicznych oraz uktadéow sterowania i regulacji.

W zakresie umiejetnosci:
1. Potrafi analizowa¢ schematy konstrukcji uktadéw mechanicznych i schematy elektryczne uktadow
elektrycznych.

02. Potrafi krytycznie analizowa¢ dziatanie wybranych uktadow mechanicznych, elektrycznych,
uktadow napedu elektrycznego i przeksztattnikowych uktadéw sterowania napedami elektrycznymi.

W zakresie kompetencji:
1. Student umie pracowaé w grupie i prezentowac swoje wyniki.

\CELE PRZEDMIOTU
C1. Przedstawienie uktadéw napedowych wybranych maszyn roboczych stosowanych w przemysle.
C2. Poznanie uktadéw sterowania napedami przemystowymi maszyn roboczych.
C3. Przedstawienie zasad doboru i projektowania przemystowych uktadéw napedowych.




PRZEDMIOTOWE EFEKTY KSZTALCENIA

W zakresie wiedzy:

PEK_WO01 - Zna podstawowe procesy technologiczne oraz rodzaje przemystowych maszyn
roboczych.

PEK_WO02 - Ma podstawowa wiedze dotyczaca napgdu elektrycznego i sterowania
mechanizméw dzwignic oraz zasad doboru uktadu napgdowego i sterowania.
PEK_WO03 - Ma podstawowa wiedze¢ dotyczaca napedu elektrycznego i sterowania maszyn
wyciaggowych. Zna nowoczesne uktady sterowania maszyn wyciagowych z

zastosowaniem uktadow przeksztattnikowych pradu statego i zmiennego.

PEK_W04 - Ma podstawowa wiedze¢ dotyczaca napedu elektrycznego i sterowania
przeno$nikow tas§mowych oraz zasad doboru uktadu napedowego i sterowania, ze
szczegblnym uwzglednieniem przenosnikow o duzej wydajnosci stosowanych w
gornictwie odkrywkowym 1 podziemnym.

PEK_WO05 - Ma podstawowa wiedze¢ dotyczaca napedu elektrycznego i sterowania maszyn
hutniczych ze szczegdlnym uwzglednieniem przeksztattnikowych uktadow
napgdowych duzej mocy i ich sterowania.

PEK_WO06 - Ma podstawowa wiedze dotyczaca napedu elektrycznego i sterowania pomp,
wentylatoréw, kompresorow, wirdwek ze szczegdlnym uwzglednieniem oszczgdnos$ci
energii przez zastosowanie regulacji predkosciowej za posrednictwem
przeksztattnikow energoelektronicznych.

PEK_WAO07 - Ma podstawowa wiedze dotyczacg napedu maszyn wiokienniczych,
papierniczych i innych maszyn przewijakowych ze szczegdlnym uwzglgdnieniem
dokladnego sterowania i stabilizacji sit naciggu i1 predkos$ci ruchu za posrednictwem
przeksztaltnikow energoelektronicznych.

PEK_WO08 - Ma podstawowa wiedze dotyczaca napedu elektrycznego i sterowania pras
mechanicznych i innych maszyn o zmiennym udarowo obcigzeniu.

PEK_WAQ09 - Ma podstawowa wiedze dotyczaca wymagan norm i standardéw obowigzujacych
przy projektowaniu, doborze i1 stosowaniu przemystowych uktadow napgedowych.

W zakresie umiejetnoscei:

PEK _UOL1 - Potrafi dla wybranych typéw maszyn roboczych wyznaczy¢ obliczeniowo
wymagane zapotrzebowanie mocy napedowe;.

PEK _UO2 - Potrafi pozyskiwa¢ informacje z baz danych, katalogdow, materiatow
informacyjnych producentéw i na ich podstawie dobra¢ silnik napedowy, wymagane
uktady przeksztattnikowe do sterowania oraz inng aparatur¢ tacznikowo-sterujaca

PEK _UO3 - Potrafi przygotowa¢ dokumentacj¢ projektu wstepnego uktadu napedowego i
uktadu sterowania dla wybranej maszyny roboczej.

W zakresie kompetencji spotecznych:
PEK_KO1 - Rozumie konieczno$¢ rozwijania wiedzy interdyscyplinarnej oraz rozwijania
zdolnosci do samodzielnego stosowania posiadanej wiedzy 1 umiejetnosci.

TRESCI PROGRAMOWE

Forma zaje¢ - wyklad Liczba godzin

Klasyfikacja procesow technologicznych. Rodzaje i charakterystyki

Wyl maszyn roboczych.

1




Napedy elektryczne i sterowanie mechanizméw dzwignic.

Napedy elektryczne i sterowanie maszyn wyciggowych.

Napedy elektryczne i sterowanie przenosnikow tasmowych w
gornictwie i W przemysle przetwarzania surowcow.

Napedy elektryczne i sterowanie maszyn hutniczych.

Napedy elektryczne i sterowanie pomp, wentylatoréw, kompresorow i
wirowek.

N (N N INIDN

Napedy elektryczne i sterowanie maszyn wtokienniczych,
papierniczych i maszyn przewijakowych..

Napedy elektryczne i sterowanie pras mechanicznych i innych maszyn
0 udarowo zmiennym obcigzeniu

Standardy, normy 1 tendencje rozwojowe przemystowych uktadoéw
napedowych.

Suma godzin

15

Forma zaje¢ - projekt

Liczba godzin

Pri

Rozdziat indywidualnych tematow projektowych. Przedstawienie
tre$ci tematow projektow i zatozen projektowych. Przedstawienie
zasad 1 formy wykonania projektu. Informacje dotyczace zasad
zaliczenia przedmiotu.

Pr2

Wykonanie obliczen oporéw ruchu i okreslenie zapotrzebowania
wymaganej mocy napedu dla wybranej maszyny robocze;.

Pr3

Wstepny dobor uktadu napgdowego 1 uktadu zasilania, krytyczna
analiza wariantowa doboru silnika napgdowego

Pr4

Dobor katalogowy mocy silnika, budowy i wielko$ci mechaniczne;j
silnika, rodzaju pracy silnika, stopnia ochrony i innych wielkosci.

Pr5

Wybor koncepcji uktadu sterowania predkosci maszyny roboczej,
wybor metody rozruchu i hamowania. Wykonanie niezb¢dnych
obliczen dla standw pracy ustalonej 1 stanow przejsciowych maszyny
roboczej.

Pr6

Analiza krytyczna wariantow uktadoéw sterowania i wybor racjonalnej
koncepcji. Dobdr katalogowy przeksztaltnikow
energoelektronicznych, elementow obwodow glownych i aparatury
facznikowo-sterujace;.

Pr7

Opracowanie projektow i1 wykonanie schematow kinematycznych i
schematow elektrycznych dla wybranego uktadu napedowego
maszyny roboczej.

Pr8

Opracowanie edytorskie projektu.

Suma godzin

15

STOSOWANE NARZEDZIA DYDAKTYCZNE

Wyktad:
N1 - Wyktad tradycyjny.

N2 - Wyktad z uzyciem technik audiowizualnych i prezentacji multimedialnych.

Projekt:




N1 — Konsultacje
N2 — Dyskusja problemowa

OCENA OSIAGNIECIA PRZEDMIOTOWYCH EFEKTOW KSZTALCENIA

Oceny (F — formujaca Numer efektu ksztatcenia Sposob oceny osiagnigcia
(w trakcie semestru), P efektu ksztatcenia

— podsumowujaca (na
koniec semestru)

Wyktad
P PEK_WO01 + PEK_WO09;
PEK_KO01 Kolokwium zaliczeniowe na
ocene
Projekt
F1 PEK_UO01 + PEK_UO03 Ocena systematycznosci i
postepow pracy dokonywana na
zajeciach projektowych
F2 PEK_UO01 + PEK_UO03 Ocena formy koncowej projektu

P=0,4*F1+0,6F2

LITERATURA PODSTAWOWA I UZUPELNIAJACA

LITERATURA PODSTAWOWA:

[1] Urbanowicz Heliodor: Naped elektryczny maszyn roboczych, WNT, Warszawa, 1979.

[2] Praca zbiorowa: Technika napg¢du elektrycznego. Zastosowanie. WNT, Warszawa, 1970.

[3] Tunia H., Kazmierkowski M.P.: Automatyka nape¢du przeksztattnikowego. PWN,
Warszawa, 1989

LITERATURA UZUPELNIAJACA:

[1] Urbanowicz H.: Naped elektryczny dzwignic, WNT, Warszawa, 1976.

[2] Piatkiewicz A., Sobolski R.: Dzwignice, WNT, Warszawa, 1969.

[3] Szklarski L., Zarudzki J.: Elektryczne maszyny wyciggowe, PWN, Warszawa - Krakow
1998 r.

[4] Antoniak J.: Przeno$niki taSmowe w goérnictwie podziemnym i odkrywkowym.
Wydawnictwo Politechniki Slqskiej, Gliwice, 2010.

[5] Manitius J., Bisztyga K. i inni: Hutnicze napedy elektryczne. Wydawnictwo “Slask”.
Katowice 1972.

Jedral W.: Pompy wirowe. Wydawnictwa Naukowo-Techniczne, Warszawa, 1998.

OPIEKUN PRZEDMIOTU (IMIE, NAZWISKO, ADRES E-MAIL)

Krzysztof Pienkowski, krzysztof.pienkowski@pwr.wroc.pl




MACIERZ POWIAZANIA EFEKTOW KSZTALCENIA DLA PRZEDMIOTU:
Przemyslowe uklady napedowe
Z EFEKTAMI KSZTALCENIA NA KIERUNKU: Automatyka i Robotyka

I SPECJALNOSCI:
Przedmiotowy | Odniesienie przedmiotowego efektu do Cele Tresci Numer narzedzia
efekt efektow ksztalcenia zdefiniowanych dla | przedmiotu programowe dydaktycznego

ksztalcenia kierunku studiéow

PEK_WO01 |K1AIR_AMPU W04 C1 Wyl N1, N2
PEK_WO02 |K1AIR_AMPU W04 C1,C2,C3 Wy?2 N1, N2
PEK_W03 | K1AIR_AMPU W04 C1,C2,C3 Wy3 N1, N2
PEK_WO04 |K1AIR_AMPU W04 C1,C2,C3 Wy4 N1, N2
PEK_W05 |K1AIR_AMPU W04 C1,C2,C3 Wy5 N1, N2
PEK_WO06 |K1AIR_AMPU W04 C1,C2,C3 Wy6 N1, N2
PEK_WO07 | K1AIR_AMPU W04 C1,C2,C3 Wy7 N1, N2
PEK_W08 |K1AIR_AMPU W04 C1,C2,C3 Wy8 N1, N2
PEK_WO09 |K1AIR_AMPU W04 C1,C2,C3 Wy9 N1, N2
PEK_U01 |K1AIR_AMPU_U04 C1,C2,C3 Pr2 N1, N2
PEK_U02 |K1AIR_AMPU_U04 C1,C2,C3 Pr3 - Pr6 N1, N2
PEK_U03 |K1AIR_AMPU_U04 C1,C2,C3 Pr7 —Pr8 N1, N2
PEK_KO01 |K1AIR_AMPU_KO1 C1,C2,C3 Pr2 — Pr8 N1, N2




