WYDZIAL ELEKTRYCZNY

KARTA PRZEDMIOTU
Nazwa w jezyku polskim: Seminarium dyplomowe
Nazwa w jezyku angielskim: Diploma seminar
Kierunek studiow (jesli dotyczy): Automatyka i Robotyka
Stopien studiéw i forma: I/stacjonarna

Rodzaj przedmiotu: wybieralny
Kod przedmiotu ARRO023058S
Grupa kurséow NIE
Wyktad Cwiczenia | Laboratorium | Projekt Seminarium
Liczba godzin zajec 30
zorganizowanych w Uczelni
(zzV)
Liczba godzin catkowitego 90
naktadu pracy studenta
(CNPS)
Forma zaliczenia Zaliczenie na
ocene

Dla grupy kurséw zaznaczy¢
kurs koncowy (X)
Liczba punktéw ECTS 3

w tym liczba punktow 3

odpowiadajaca zajgciom
o0 charakterze praktycznym (P)

w tym liczba punktow ECTS 3
odpowiadajaca zajgciom
wymagajacym bezposredniego
kontaktu (BK)

WYMAGANIA WSTEPNE W ZAKRESIE WIEDZY, UMIEJETNOSCI I INNYCH
KOMPETENCJI

W zakresie wiedzy:

1. Ma uporzadkowang i podbudowang teoretycznie wiedze¢ niezbgdng do realizacji inzynierskiej pracy
dyplomowej z zakresu automatyzacji maszyn, pojazdow i urzadzen.

W zakresie umiejetnosci:

1. Potrafi wlasciwie zastosowaé poznang wiedze do realizacji inzynierskiej pracy dyplomowej
z zakresu automatyki przemystowe;.

W zakresie kompetencji spolecznych:

1. Rozumie potrzebe i zna mozliwosci cigglego doksztatcania, podnoszenia kompetenciji
zawodowych, osobistych i spotecznych.

CELE PRZEDMIOTU

C1 — Wyrobienie w studencie podstawowych umiejetnosci zwigzanych z prezentacja wynikow
wlasnych prac zwigzanych z realizacja ztozonego zadania inzynierskiego.

C2 — Nauczenie umiejetnosci krytycznej oceny wynikow czyjejs pracy zwigzanej z realizacja
ztozonego zadania inzynierskiego.

C3 — Nabycie interpersonalnych umiej¢tnosci zwigzanych z aktywnym udziatem w dyskusji nad
rozpatrywanym problemem inzynierskim.




Z zakresu umiejetnosci:

PRZEDMIOTOWE EFEKTY KSZTALCENIA

PEK_UO1 — Potrafi pozyskiwa¢ informacje z literatury, baz danych na temat zadanego tematu
zwigzanego z realizacja inzynierskiej pracy dyplomowej.

PEK_UO02 — Ma umigjetno$¢ syntetycznego opracowywania wnioskow, przygotowywania
i wyglaszania prezentacji.

PEK_UO03 — Ma umiejetnos¢ korzystania z nabytej wiedzy do tworczego analizowania i rozwigzywania
r6znych problemow inzynierskich z zakresu automatyki przemystowe;.

PEK_U04 — Powinien umie¢ oceni¢ rzetelnie wyniki pracy innego studenta, formutowac pytania,
a takze bra¢ aktywny udziat w dyskusji na tematy zwigzane z realizowanymi pracami
inzynierskimi.

Z zakresu kompetencji spolecznych:

PEK_KO01 — Ma $wiadomo$¢ odpowiedzialnosci za prace wlasna, jest otwarty na wymiane mysli
i nowe wyzwania.

TRESCI PROGRAMOWE
Forma zajeé - seminarium Liczba godzin
Sel Zapoznanie z programem, wymaganiami i sposobem zaliczenia. 1
Se2- | Prezentacje wynikow prac zwiazanych z realizacja inzynierskich prac 29
Sel5 | dyplomowych.
Suma godzin 30

STOSOWANE NARZEDZIA DYDAKTYCZNE

N1 — Seminarium z wykorzystaniem technik audiowizualnych, prezentacje multimedialne, foliogramy.
N2 — Dyskusja problemowa odnosnie do prezentowanego materiatu

OCENA OSIAGNIECIA PRZEDMIOTOWYCH EFEKTOW KSZTALCENIA

Oceny (F — formujaca
(w trakcie semestru), Numer efektu , L .
P — podsumowujaca Ksztatcenia Sposob oceny osiagnigcia efektu ksztalcenia
(na koniec semestru)
SEMINARIUM
PEK_UO1
PEK_U02 . . . .
F1 PEK_U03 Ocena indywidualnych wystapien studentow
PEK_KO01
F2 PEK_U04 Ocena aktywno$ci na zajeciach

P=0,7F1 +0,3F2




LITERATURA PODSTAWOWA I UZUPELNIAJACA

LITERATURA PODSTAWOWA:
Literatura wskazana dyplomantowi przez promotora pracy dyplomowej.

LITERATURA UZUPELNIAJACA:
Literatura zgromadzona przez dyplomanta w trakcie studiow literaturowych zwigzanych z realizacja
pracy dyplomowe;j.

OPIEKUN PRZEDMIOTU (IMIE, NAZWISKO, ADRES E-MAIL)

Prof. dr hab. inz. Teresa Orlowska-Kowalska, teresa.orlowska-kowalska@pwr.wroc.pl




MACIERZ POWIAZANIA EFEKTOW KSZTALCENIA DLA PRZEDMIOTU
Seminarium dyplomowe
Z EFEKTAMI KSZTALCENIA NA KIERUNKU: Automatyka i Robotyka

Przedmiotowy | Odniesienie przedmiotowego efektu do Cele Tresci Numer narzedzia
efekt ) efektow ksztalcenia zdefiniowanych dla | przedmiotu** | programowe** dydaktycznego**

ksztalcenia kierunku studiow
PEK_UO01 K1AIR_AMPU_U10 C1 Se 1-15 N1
PEK_U02 K1AIR_AMPU_U10 C1 Se 1-15 N1
PEK_UO03 K1AIR_AMPU_U10 C1,Cc2 Se 1-15 N1
PEK_U04 K1AIR_AMPU_U10 C2 Se 1-15 N2
PEK_KO01 K1AIR_KO01 C3 Se 1-15 N1, N2

** - 7 tabeli powyzej




