WYDZIAL ELEKTRYCZNY

KARTA PRZEDMIOTU
Nazwa w jezyku polskim: Maszyny elektryczne 1
Nazwa w jezyku angielskim : Electrical machines 1
Kierunek studiow (jesli dotyczy): Automatyka i Robotyka
Specjalnos$¢ (jesli dotyczy):

Stopien studiéw i forma: | stopien, stacjonarna
Rodzaj przedmiotu: obowiazkowy
Kod przedmiotu ARR023102W
Grupa kurséow NIE
Wyktad | Cwiczenia | Laboratorium | Projekt Seminarium
Liczba godzin zajec 30
zorganizowanych w Uczelni
(2zV)
Liczba godzin catkowitego 120
naktadu pracy studenta
(CNPS)
Forma zaliczenia egzamin
Dla grupy kurséw zaznaczy¢
kurs koncowy (X)
Liczba punktéw ECTS 4
w tym liczba punktéw 0
odpowiadajaca zajgciom
o0 charakterze praktycznym (P)
w tym liczba punktow ECTS 1,25
odpowiadajaca zajeciom
wymagajacym bezposredniego
kontaktu (BK)

WYMAGANIA WSTEPNE W ZAKRESIE WIEDZY, UMIEJETNOSCI I INNYCH
KOMPETENCJI
W zakresie wiedzy:
1. Ma podstawowa wiedzg z teorii obwodow elektrycznych pradu statego i przemiennego.
2. Zna i rozumie metody stosowane w analizie liniowych obwodow elektrycznych w stanach
ustalonych.
W zakresie umiejetnosci:
1. Potrafi poprawnie stosowa¢ wiedze z liniowych obwodow elektrycznych (pradu statego i
przemiennego) w stanach ustalonych do ich analizy.
W zakresie kompetencji :
1. Rozumie potrzebg i zna mozliwosci ciagtego doksztalcania si¢ (studia Il i 111 stopnia, studia
podyplomowe, kursy podyplomowe).

\CELE PRZEDMIOTU

C1. Zapoznanie studenta z podstawowa wiedzg niezbedng do zrozumienia zjawisk fizycznych
wystepujacych w maszynach elektrycznych i transformatorach.

C2 .Zapoznanie studenta ze zjawiskami elektromagnetycznymi , budowa, parametrami, schematami
zastepczymi i wykresami wektorowymi transformatorow.

C3. Zapoznanie studenta z budowa, zjawiskami elektromagnetycznymi, parametrami, schematami
zastepczymi i charakterystykami maszyn indukcyjnych i synchronicznych.

C4.Zapoznanie studenta z budowa i wtasciwosciami ruchowymi silnikow i pradnic pradu statego.

*niepotrzebne skresli¢




PRZEDMIOTOWE EFEKTY KSZTALCENIA

W zakresie wiedzy:

PEK_WO01-Zna zasady elektromechanicznego przetwarzania energii.

PEK_W02-Ma wiedz¢ w zakresie budowy, parametrow, schematow zastgpczych, wykresow
wektorowych i charakterystyk transformatorow.

PEK_WO03-Ma wiedzg w zakresie pol magnetycznych wystgpujacych w maszynach elektrycznych

PEK_W04-Ma wiedz¢ w zakresie budowy, zjawisk elektromagnetycznych, schematow zastepczych i
charakterystyk maszyn indukcyjnych.

PEK_WO05-Ma wiedz¢ w zakresie budowy, zjawisk elektromagnetycznych, schematow zastepczych i
wykresow wektorowych maszyn synchronicznych.

PEK_WOG6-Zna budowe i wlasciwosci ruchowe silnikéw i pradnic pradu statego.

W zakresie kompetencji spotecznych:
PEK_K01-Ma swiadomos$¢ odpowiedzialno$ci za prace wlasng oraz gotowo$¢ podporzadkowania si¢
zasadom pracy w zespole.

TRESCI PROGRAMOWE
Forma zaje¢ — wyklad Liczba godzin
Wyl Zapoznanie z przedmiotem, wymaganiami i sposobem zaliczenia, 1
y omoéwienie literatury.
Budowa transformatora, zjawiska elektromagnetyczne, sem transformacji.
Wyl-2 |Stan jalowy, stan obcigzenia, stan zwarcia. Schematy zastgpcze, rOwnania, 2
wykresy wskazowe.
Transformatory 3 — fazowe: budowa, uktady i grupy potaczen, praca
Wy2-3 | | 3
réwnolegta.
Wy4-5 Pola i obwody magnetyczne maszyn elektrycznych: pole state, pole 3

zmienne, pole wirujace.

Uzwojenia maszyn 3—fazowych i zasady sporzadzania schematow, sem
Wy5-6 |indukowana w uzwojeniu, eliminacja wyzszych harmonicznych w 2
przebiegu sem.

Maszyny asynchroniczne: budowa, zasada dziatania. Stan jatowy, stan
Wy6-7 |obcigzenia, stan zwarcia. Schematy zastepcze, rownania, sprowadzanie 2
parametrow, wykresy wskazowe.

Moment elektromagnetyczny maszyn asynchronicznych, charakterystyki

Wy7-8 elektromechaniczne, bilans mocy i strat 2
Rozruch silnikow pierscieniowych 1 klatkowych. Regulacja predkosci
Wy9 e . 3
obrotowej silnikow asynchronicznych.
Maszyny synchroniczne: budowa 1 =zasada dziatania, moment
Wy10-11 | elektromagnetyczny, praca generatorowa i silnikowa, schematy zastgpcze, 4
roOwnania, wykresy wektorowe.
Wy12-13 ﬁi};r;::]};jromzaqa, rozruch silnikéw synchronicznych, kompensacja mocy 3
Budowa i zasada dziatania maszyn pradu statego. Charakterystyki ruchowe
W13-14 . 2
pradnic.
Silniki pradu statego: charakterystyki ruchowe, rozruch, regulacja
W14-15 L . 2
predkosci obrotowe;.
w15 | Przeglad podstawowych rodzajow mikromaszyn elektrycznych. 1
Suma godzin 30
Forma zaje¢¢ — ¢wiczenia | Liczba godzin |




Cwl

Suma godzin
Forma zaje¢ — laboratorium Liczba godzin
Lal
La2
Suma godzin
Forma zaje¢ — projekt Liczba godzin
Prl
Pr2
Suma godzin
Forma zaje¢ — seminarium Liczba godzin
Sel
Suma godzin

STOSOWANE NARZEDZIA DYDAKTYCZNE

N1 - Wyktad z uzyciem technik audiowizualnych, prezentacje multimedialne.

OCENA OSIAGNIECIA PRZEDMIOTOWYCH EFEKTOW KSZTALCENIA

Oceny (F — formujaca | Numer efektu Sposdb oceny osiagniecia efektu ksztalcenia
(w trakcie semestru), P | ksztatcenia
— podsumowujaca (na
koniec semestru)

Wyktad P PEK_W01 Egzamin w formie pisemnej i/lub ustnej
PEK_WO02
PEK_WO03
PEK_W04
PEK_W05
PEK_WO06
PEK_KO01

LITERATURA PODSTAWOWA I UZUPELNIAJACA

LITERATURA PODSTAWOWA:

[1] Plamitzer A., Maszyny elektryczne, WNT, Warszawa 1989.
[2] Latek W: Zarys maszyn elektrycznych. WNT W-wa 1974 r.
LITERATURA UZUPELNIAJACA:

[1] Dabrowski M. Projektowanie maszyn pradu przemiennego, WNT Warszawa 1994
[2] Dabrowski M. Konstrukcja maszyn elektrycznych, WNT W-wa 1978

[3] Jezierski E.: Transformatory WNT Wa-wa 1983 r.

[4] Latek W.: Maszyny elektryczne w pytaniach i odpowiedziach. WNT Wa-wa 1978 r.
[5] Bajorek Z.: Maszyny elektryczne. WNT 1976 r.

OPIEKUN PRZEDMIOTU (IMIE, NAZWISKO, ADRES E-MAIL)

Jan Zawilak, jan.zawilak@pwr.wroc.pl
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MACIERZ POWIAZANIA EFEKTOW KSZTAELCENIA DLA PRZEDMIOTU
MASZYNY ELEKTRYCZNE 1
Z EFEKTAMI KSZTALCENIA NA KIERUNKU Automatyka i Robotyka

Przedmiotowy | Odniesienie przedmiotowego efektu do Cele Tresci Numer
efekt ) efektow ksztalcenia zdefiniowanych dla | przedmiotu** | programowe** | narzedzia
ksztalcenia Kkierunku studiéw dydaktyczn
ego**
PEK_WO01 |K1AIR W26 Cl Wy6-14 N1
PEK_W02 |K1AIR W26 C2 Wy1-3 N1
PEK_WO03 | K1AIR_ W26 C3 Wy4-5 N1
PEK_W04 | K1AIR_W26 C3 Wy5-9 N1
PEK_W05 |K1AIR W26 C3 Wy10-13 N1
PEK_W06 |K1AIR_W26 C4 Wy13-15 N1
PEK_KO01 |K1AIR_KO03 Cl-4 Wy1-15 N1

** - 7 tabeli powyzej




