Zal. nr 2 do ZW 33/2012
Zal. nr 2 do Programu ksztalcenia

PROGRAM STUDIOW
1. Opis

Liczba semestrow: 7

Liczba punktow ECTS konieczna do uzyskania kwalifikacji: 210

Po ukonczeniu studiow absolwent uzyskuje tytut zawodowy: inzynier

Wymagania wstepne (w szczegolnosci w przypadku studiow 11 stopnia): Podstawg decyzji o przyjeciu na studia
kwalifikacje I stopnia

jest WSKAZNIK REKRUTACYJNY. O jego wartoSci decydujq wybrane wyniki egzaminu dojrzatosci.
WSKAZNIK REKRUTACYJNY jest sumg punktéw z przedmiotéw kwalifikacyjnych (matematyka, fizyka, jezyk
polski, jezyk obcy nowozytny), obliczanym zgodnie z uchwalonymi przez Senat zasadami przyjec kandydatow.
Wartos¢ progowa wskaznika rekrutacyjnego ustalana jest w zaleznosci od liczby kandydatow.

Sylwetka absolwenta, mozliwosci zatrudnienia: Absolwent studiow I stopnia kierunku
Automatyka i Robotyka posiada wiedze z zakresu informatyki, regulacji automatycznej,
robotyki, analizy sygnatow, algorytmow obliczeniowych i decyzyjnych. Posiada
umiejetnos¢ korzystania z ukladow automatyki oraz sprzetu komputerowego i uzytkowania
[profesjonalnego oprogramowania inzynierskiego. Absolwent jest przygotowany do
eksploatacji, uruchamiania i projektowania systemow

automatyki i robotyki w roznych zastosowaniach przemystowych. Moze podjgc¢ prace w
|przemysle elektrotechnicznym, elektronicznym, chemicznym, budowy maszyn,
metalurgicznym, spozywczym oraz ochrony srodowiska. Absolwent jest przygotowany do
(podjecia studiow I stopnia.Absolwent jest przygotowany do podjecia studiow 11 stopnia.

Mozliwos¢ kontynuacji studiow: studia Il stopnia na kierunku Automatyka i Robotyka lub pokrewnych

Wskazanie zwiqzku z misjq Uczelni i strategiq jej rozwoju.
Wiedza zdobyta podczas studiow ma nie tylko zaowocowac sukcesami w przysztym zyciu zawodowym
absolwenta, ale rowniez uksztattowac cztowieka ze zmystem przedsigbiorcy, tworczego i otwartego na nowe

wyzwania.

2. Dziedziny nauki i dyscypliny naukowe, do ktorych odnosza si¢ efekty ksztalcenia:
Dziedzina: nauki techniczne, Dyscyplina naukowa: Automatyka i robotyka

3. Zwiezla analiza zgodnoSci zakladanych efektéw ksztalcenia z potrzebami rynku pracy

Aktualne potrzeby rynku pracy wynikajq ze specyfiki przemystu, ktory charakteryzuje si¢ obecnie duzym stopniem automatyzacji i robotyzacji. Absolwenci studiow I stopnia
kierunku Automatyka i Robotyka sq przygotowani do obstugi i programowania uktadow automatycznej regulacji stosowanych w roznych procesach przemystowych, ze szczegolnym

uwzglednieniem automatyzacji maszyn, pojazdow i urzqdzen oraz systemow elektroenergetycznych.



4. Lista modulow ksztalcenia:

4.1. Lista modulow obowigzkowych:
4.1.1 Lista modulow ksztalcenia ogolnego

4.1.1.1 Modul Przedmioty humanistyczno-menedzerskie (min. ...... pkt. ECTS):
Nazwa kursu/grupy kursow (grupe 5
Kod kursow Tygodniowa Liczba Spo-sob
kursu/ oznaczy¢ symbolem GK) liczba godzin Liczba godzin pkt. ECTS zali- Kurs/grupa kurséw
grupy kursow czenia 0 charakt.
Symbol kierunk. efektu Forma’kursu/ ogolno-uczel- prakty;
L.p. [ ksztal-cenia ZZV CNPS taczna zajed BK grupy kursow niany4 cznym rodzaj6 typ7
Razem
4.1.1.2 Modul Jezyki obce (min. .......... pkt ECTS):
Nazwa kursu/grupy kursow (grupe 5
Kod kursow Tygodniowa Liczba Spo-sob
kursu/ oznaczy¢ symbolem GK) liczba godzin Liczba godzin pkt. ECTS zali- Kurs/grupa kursow
grupy kursow czenia o charakt.
Symbol kierunk. efektu Forma’kursu/ ogolno-uczel- prakty;
L.p. [ ksztat-cenia 77U CNPS taczna zajeé BK grupy kursow niany4 cznym rodzaj6 typ7

Razem




4.1.1.3 Modul Zajecia sportowe (min. .... pkt ECTS):

Nazwa kursu/grupy kursow (grupe .
Kod kursow Tygodniowa Liczba Spo-s6b
kursu/ oznaczy¢ symbolem GK) liczba godzin Liczba godzin pkt. ECTS zali- Kurs/grupa kursow

grupy kursow czenia o charakt.

Symbol kierunk. efektu Forma’kursu/ ogolno-uczel- prakty;
L.p. ¢ | ksztal-cenia yady CNPS laczna 2aje¢ BK | grupy kursow niany” cznym rodzaj’ typ’

Razem
4.1.1.4 Technologie informacyjne (min 2 pkt ECTS):
Nazwa kursu/grupy kursow (grupe X
Kod kursow Tygodniowa Liczba Spo-séb
kursu/ oznaczy¢ symbolem GK) liczba godzin Liczba godzin pkt. ECTS zali- Kurs/grupa kursow
grupy kursow czenia o charakt.
Symbol kierunk. efektu Forma’kursu/ ogélno-uczel- prakty;
L.p. ¢ | ksztal-cenia zZzU CNPS faczna zajeé BK grupy kurséw niany4 cznym rodzaj6 typ7
1. K1AiR_U09 0,75 T z P KO Ob
INR022501L Technologie informacyjne 0 1 K1AIR_K04 15 30 1
2. INR022501W Technologie informacyjne 0 K1AIR_W11 15 30 1 0,75 T z KO Ob
Razem 0 1 30 60 2 15
Razem dla moduléw ksztalcenia ogdlnego
Laczna Laczna Laczna Liczba punktéw
liczba godzin liczba godzin liczba ECTS zajegé BK!
Z7ZU CNPS punktow
Laczna liczba godzin ECTS
¢ |
0 1 30 60 2 15




4.1.2 Lista modulow z zakresu nauk podstawowych

4.1.2.1 Modul Matematyka

L.p.

Kod
kursu/

grupy kursow

Nazwa kursu/grupy kursow (grupe

kursow

oznaczy¢ symbolem GK)

Tygodniowa
liczba godzin

Symbol kierunk. efektu
ksztal-cenia

Liczba godzin

Liczba
pkt. ECTS

ZZU CNPS

. 1
faczna zaje¢ BK

2
Forma“kursu/
grupy kursow

Spo—s()b3
zali-

czenia

Kurs/grupa kursow

ogolno-uczel-

.4
niany

o0 charakt.
prakty-

5 6
cznym rodzaj

7
typ

MAP001140C

Algebra z geometrig analityczng A

KL1AIR_UO1
K1AIR_KO1 K1AIR_KO03
K1AIR_KO05

15 60

1

T

0]

P PD

Ob

MAP001140W

Algebra z geometrig analityczng A

KIAIR_WO1
K1AIR_KO01 K1AIR_K03
K1AIR_K05

30 60

15

PD

Ob

MAP001142C

Analiza matematyczna 1.1 A

KIAIR_W02
K1AIR_U02
K1AIR_KO01 K1AIR_K03
K1AIR_K05

30 90

Ob

MAP001142W

Analiza matematyczna 1.1 A

KIAIR_W02
K1AIR_U02
K1AIR_KO01 K1AIR_K03
K1AIR_K05

30 150

PD

Ob

MAP001156C

Analiza matematyczna 2.1 A

KIAIR_W03
K1AIR_U03
K1AIR_KO01
K1AIR_K03
K1AIR_K05

30 90

Ob

MAP001156W

Analiza matematyczna 2.1 A

KIAIR_W03
K1AIR_U03
K1AIR_KO01
K1AIR_K03
K1AIR_K05

30 120

PD

Ob

MAP003014W

Rownania rozniczkowe zwyczajne A

KIAIR_ W04
K1AIR_KO01
K1AIR_KO03
K1AIR_KO05

30 90

PD

Ob

MAP004005W

Statystyka stosowana

KIAIR_W05
K1AIR_KO01
K1AIR_KO03
K1AIR_KO05

30 90

PD

Ob

ARR022104P

Metody numeryczne

K1AIR_U31
K1AiR_K04
K1AiR_KO05

30 60

1,2

Ob

10.

ARR022104W

Metody numeryczne

K1AIR_W35

15 30

PD

Ob

Razem

11

270 840

28 18,3




4.1.2.2 Modul Fizyka

Nazwa kursu/grupy kursow (grupe

; . . 3
Kod kursow Tygodniowa Liczba Spo-s6b
kursu/ oznaczy¢ symbolem GK) liczba godzin Liczba godzin pkt. ECTS zali- Kurs/grupa kursow
grupy kursow czenia o charakt.
Symbol kierunk. efektu Forma’kursu/ ogolno-uczel- prakty;

L.p. w | ksztal-cenia yady CNPS laczna 2aje¢ BK | grupy kursow niany” cznym rodzaj’ typ’
1. FZP003045C Fizyka E5 0 0 K1AIR_U04 15 30 1 1 T o P PD Ob
2. FZP003045W Fizyka E5 2 0 K1AIR_W06 30 120 4 4 T 0 PD Ob
3. K1AIR_W07 1 o P PD Ob

K1AIR_U04
K1AiR_U05
KI1AiR KO1-
K1AiR_K05
) K1AIR_K07
FZP003044L Fizyka G5 0 1 - 15 30 1 T z
4. K1AIR_W07, 4 O PD Ob
FZP003044W Fizyka G5 2 0 KIAIR_Uo4 30 120 4 T E
Razem 4 1 90 300 10 10
4.1.2.3 Modul Chemia
Nazwa kursu/grupy kursow (grupe
, - - L3
Kod kursow Tygodniowa Liczba Spo-sob
kursu/ oznaczy¢ symbolem GK) liczba godzin Liczba godzin pkt. ECTS zali- Kurs/grupa kursow
grupy kursow czenia o charakt.
Symbol kierunk. efekiu Forma’kursu/ ogolno-uczel- preey.
L.p. w | ksztat-cenia ZZU CNPS Taczna zajeé Bk} grupy kursow niany4 cznym rodzaj6 typ7
Razem
4.1.2.4 Modul Informatyka
Nazwa kursu/grupy kursow (grupe
, - - .3
Kod kursow Tygodniowa Liczba Spo-sob
kursu/ oznaczy¢ symbolem GK) liczba godzin Liczba godzin pkt. ECTS zali- Kurs/grupa kursow
grupy kursow czenia o charakt.
Symbol kierunk. efektu FormaZkursu/ ogolno-uczel- prakty:j
L.p. w [ ksztal-cenia ZZU CNPS taczna zajeé BK! grupy kursow niany4 cznym rodzaj6 typ7
1. K1AiR_U09
K1AiR_U10
K1AIR_U12
K1AIR_K01 15 30 1 1 T z P PD Ob
K1AiR_K03
ARR021303L Sieci komputerowe 0 1
2. K1AIR_W11
K1AIR_W12 15 30 1 0,5 T z PD Ob
ARR021303W Sieci komputerowe 1 0 K1AIR_W14
3. K1AiR_U10
ARR022502L Programowanie w jezyku C 0 2 KLAIR_K04 30 60 2 1 T z P PD Ob
4. K1AIR_W12
ARR022502W Programowanie w jezyku C 2 0 30 60 2 1 T z PD Ob
5. ARR023204L Programowanie w §rodowisku MATLAB 0 2 K1AIR_U11
K1AiR_K03
KIAIR_K04 30 60 2 1 T z P PD Ob
K1AiR_KO05
6. ARR023204W Programowanie w §rodowisku MATLAB 1 0 K1AIR_W13
15 60 2 15 T z PD Ob
Razem 4 5 135 300 10 6
inne.......
Razem dla modulow z zakresu nauk podstawowych:
Laczna Laczna Laczna Liczba punktow
liczba godzin liczba godzin liczba ECTS zaje¢ BK
ZZU CNPS punktow
Laczna liczba godzin ECTS
w |
19 6 495 1440 48 34,3




4.1.3 Lista modulow kierunkowych

4.1.3.1 Modul Przedmioty obowigzkowe kierunkowe

L.p.

grupy kursow

Kod
kursu/

Nazwa kursu/grupy kursow (grupe

kursow

oznaczy¢ symbolem GK)

Tygodniowa
liczba godzin

Symbol kierunk. efektu
ksztal-cenia

Liczba godzin

Liczba
pkt. ECTS

ZZU CNPS

. 1
faczna zaje¢ BK

2
Forma“kursu/
grupy kursow

Spo—s()b3
zali-

czenia

Kurs/grupa kursow

ogolno-uczel-

.4
niany

o charakt.
prakty-

5 6
cznym rodzaj

7
typ

ARR021301C

Podstawy elektrotechniki

KIAIR_U04
K1AIR_U14
K1AiR_U15
K1AIR_K01

15 60

0,5

T

P K

Ob

ARR021301W

Podstawy elektrotechniki

KIAIR_W16
K1AIiR_K05
K1AIR_W17

30 90

Ob

ARR023301L

Podstawy metrologii

KIAIR_U05
K1AIR_U17
K1AiR_K03
K1AiR_K05

15 60

Ob

ARR023301W

Podstawy metrologii

KIAIR_W19

30 60

15

Ob

ARR021302C

Obwody elektryczne

KIAIR_U15
K1AIR_K01
K1AIR_K04

30 90

Ob

ARR021302W

Obwody elektryczne

K1AIR_W17

30 90

Ob

ARR023101L

Grafika inzynierska

KIAIR_U07
K1AIR_K01

30 60

Ob

ARR023101W

Grafika inzynierska

KIAIR_WO09

15 60

0,75

Ob

ARR023302W

Podstawy elektroniki 1

KIAIR_W20

30 60

2 15

Ob

10.

ARR021201L

Podstawy inzynierii materiatowej

KIAIR_U04
K1AiR_U05
K1AiR_U06
K1AIR_K03
K1AIR_K08

15 30

Ob

11.

ARR021201W

Podstawy inzynierii materiatowej

KIAIR_W08
K1AIR_K03
K1AIR_K08

30 60

Ob

12.

ARR021304C

Obwody elektryczne i magnetyczne

K1AiR_U15
K1AiR_U16
K1AiR_K03

15 60

Ob

13.

ARR021304W

Obwody elektryczne i magnetyczne

K1AIR_W16
K1AIR_W17
K1AIR_W18

45 150

Ob

14.

ARR022301W

Urzadzenia i stacje

K1AIR_W24

30 60

Ob

15.

ARR023303L

Podstawy elektroniki 2

K1AiR_U18
K1AiR_KO03
K1AIR_KO01

30 60

Ob

16.

ARR023304L

Czujniki i przetworniki

K1AiR_U19
K1AIR_K02
K1AiR_KO03

15 30

Ob

17.

ARR023304W

Czujniki i przetworniki

K1AIR_W21
K1AIR_K02
K1AiR_KO03

15 60

Ob

18.

ARR023201L

Podstawy techniki mikroprocesorowej 1

K1AIR_U25
K1AIR_KO01

15 30

Ob

19.

ARR023201W

Podstawy techniki mikroprocesorowej 1

K1AIR_W29
K1AIR_KO01

15 60

Ob

20.

MMMO022004C

Mechanika i wytrzymato$¢ materiatow

K1AiR_UO08
K1AIR_KO01
K1AIR_K02
K1AiR_KO03

15 30

Ob




21.

MMMO022004W

Mechanika i wytrzymato$¢ materiatow

K1AIR_W10
K1AIR_KO01
K1AIR_K02
K1AIR_KO03

30

60

15

Ob

22.

ARR022101C

Podstawy automatyki 1

KIAIR_U21
K1AIR_KO05

30

60

1,2

Ob

23.

ARR022101W

Podstawy automatyki 1

K1AIR_W23
K1AIR_KO07

30

120

1,2

Ob

24.

ARR022503W

Systemy elektroenergetyczne

KIAIR_W25
K1AIR_U31
K1AIR_KO05
K1AIR_K06

30

60

1,2

Ob

25.

ARR023102W

Maszyny elektryczne 1

KIAIR_W26
K1AIR_K03

30

120

1,25

Ob

26.

ARR023202L

Sterowniki programowalne

KIAIR_U26
K1AIR_KO01

30

60

05

Ob

27.

ARR023202W

Sterowniki programowalne

KIAIR_W30

15

30

1,25

Ob

28.

ARR023305L

Pomiary przemystowe

KIAIR_U20
K1AIR_K02
K1AiR_K03

30

60

Ob

29.

ARR023305W

Pomiary przemystowe

KIAIR_W22
K1AIR_K02
K1AIiR_K03

30

90

2,75

Ob

30.

ARR023203L

Podstawy techniki mikroprocesorowej 2

KIAIR_U25
K1AiR_K03

30

60

Ob

31.

ARR022401L

Bezpieczenstwo elektryczne

KIAIR_U32
K1AiR_K03

15

30

0,5

Ob

32.

ARR022401W

Bezpieczenstwo elektryczne

KIAIR_W36

15

30

0,5

Ob

33.

AREZ00001L

Podstawy robotyki

KIAIR_U29
K1AIR_K02

15

30

Ob

34.

AREZ00001W

Podstawy robotyki

KIAIR_W33
K1AIR_K02

30

60

15

Ob

35.

ARR022102W

Podstawy automatyki 2

KIAIR_W23
K1AIR_K07

30

90

1,2

Ob

36.

ARR022102L

Podstawy automatyki 2

KIAIR_U21
K1AiR_K05
K1AIR_K07

30

60

Ob

37.

ARR022102C

Podstawy automatyki 2

KIAIR_U21
K1AIR_K05

15

30

0,6

Ob

38.

ARR022103L

Metody i algorytmy sterowania cyfrowego

KIAIR_U11
K1AIR_U21
K1AIR_U27
K1AiR_U28
K1AIR_K03

15

60

0,6

Ob

39.

ARR022103W

Metody i algorytmy sterowania cyfrowego

KIAIR_W23
K1AIR_W31
K1AIR_W32

30

60

1,2

Ob

40.

ARR023103L

Maszyny elektryczne 2

K1AIR_U22
K1AiR_K06

30

60

Ob

41.

ARR023205W

Naped elektryczny 1

K1AIR_W27

30

90

Ob

42.

ARR023205C

Naped elektryczny 1

K1AiR_U23
K1AiR_K03
K1AiR_K04

15

30

Ob

43.

ARR023206W

Energoelektronika 1

K1AIR_W28

30

60

15

Ob

44,

ARR021308P

Cyfrowe przetwarzanie sygnatow

K1AIR_U28
K1AiR_KO03
K1AiR_KO05

30

60

1,2

Ob

45,

ARR021308W

Cyfrowe przetwarzanie sygnatow

K1AIR_W32

15

30

Ob

46.

ARR023207L

Naped elektryczny 2

K1AIR_U23
K1AiR_KO03
K1AIR_K04
K1AIR_KO01

30

30

Ob

47.

ARR023208L

Energoelektronika 2

K1AIR_U24
K1AiR_KO03
K1AiR_KO05

30

30

Ob

48.

ARR023209L

Napedy robotow i obrabiarek

K1AIR_U30
K1AIR_K02
K1AiR_KO03
K1AIR_KO01

15

30

Ob

49.

ARR023209W

Napedy robotow i obrabiarek

K1AIR_W34

30

60

1,75

Ob

Razem

43

26

1200

2910

97

60,4




4.1.3.2 Modul ...

Nazwa kursu/grupy kursow (grupe 5
Kod kursow Tygodniowa Liczba Spo-s6b
kursu/ oznaczy¢ symbolem GK) liczba godzin Liczba godzin pkt. ECTS zali- Kurs/grupa kurséw
grupy kursow czenia o charakt.
Symbol kierunk. efektu Formazkursu/ ogodlno-uczel- Prakty; .
w ¢ [ p s ksztal-cenia ZzZU CNPS taczna zajeé BK grupy kurséw niany4 cznym rodzaj6 typ
Razem

Razem (dla modulow kierunkowych):

Laczna Laczna Laczna Liczba punktow
liczba godzin liczba godzin liczba ECTS zaje¢ BK'
ZzZU CNPS punktéw
ECTS

Laczna liczba godzin

w ¢ | p S

43 9 26 2 0 1200 2910 97 60,4




4.2 Lista modulow wybieralnych
4.2.1 Lista modulow ksztalcenia ogolnego

4.2.1.1 Modul Przedmioty humanistyczno-menedzerskie (min. 3 pkt ECTS):

Nazwa kursu/grupy kursow (grupe
: . . 3
Kod kursow Tygodniowa Liczba Spo-s6b
kursu/ oznaczy¢ symbolem GK) liczba godzin Liczba godzin pkt. ECTS zali- Kurs/grupa kursow
grupy kursow czenia o charakt.
Symbol kierunk. efektu Forma’kursu/ ogdlno-uczel- prakty;
L.p. w ¢ | p S ksztal-cenia zzZU CNPS faczna zaje¢ BK grupy kurséw niany4 cznym rodzaj6 typ7
1. K1 AiR_ W37 30 30 1 05 T z o KO W
FLH020001W Teoria wiedzy 2 0 0 0 0 K1 AiR_ K02
2. K1 AIR_ W37 30 30 1 0,5 T z 0 KO w
FLH020002W Filozofia nauki i techniki 2 0 0 0 0 K1 AiR_ K02
3. K1 AIR_ W37 30 30 1 0,5 T z 0 KO w
FLHO020003W Filozofia 2 0 0 0 0 K1 AiR_ K02
4. K1AIR_WO07 30 30 1 0,5 T z 0 KO w
K1AIR_W37
K1AIR_W06
K1AIR_W08
FZP001071W Natura wszech§wiata 2 0 0 0 0 KIAIR_KO02
5. ZMRO022507W K1AIR_W38 15 30 1 0,5 T z 0 KO w
Podstawy zarzadzania 1 0 0 0 0
6. ZMR022508W K1AIR_W38 15 30 1 0,5 T z 0 KO w
Zarzadzanie marketingowe 1 0 0 0 0
7. ZMR022509W Zarzadzanie w warunkach K1AIR_W38 15 30 1 05 T z ¢ KO w
globalizacji i regionalizacji 1
8. . 1 0 0 0 0 K1AIR_W39 15 30 1 05 T z o KO w
Prawne i etyczne aspekty pracy K1AIR_K01
PRH020003W inzyniera K1AiR_K02
9. o ) 1 0 0 0 0 K1AIR_W39 15 30 1 05 T z o KO w
PRH020002W Prawo wlasnosci intelektualne; KIAIR_KO1
10. 1 0 0 0 0 K1AIR_W39 15 30 1 0,5 T z o KO w
K1AIR_K02
K1AIR_K04
PRR021206W Ochrona wihasnosci intelektualne;j
11. . ] 1 0 0 0 0 KIAIR_W39 15 30 1 0,5 T Z 0 KO W
Ochrona wihasnosci intelektualne;j K1AIR_K02
PRR021207W w dziatalnos$ci inzynierskiej K1AIR_K04
12. 1 0 0 0 0 K1AIR_W39 15 30 1 0,5 T z o KO w
K1AIR_K02
PRR021208W Prawo wynalazcze i autorskie KIAIR_K04
Razem 4 0 0 0 0 60 90 3 15




4.2.1.2 Modul Jezyki obce (min.5 pkt ECTS):

Nazwa kursu/grupy kursow (grupe

; . . 3
Kod kursow Tygodniowa Liczba Spo-s6b
kursu/ oznaczy¢ symbolem GK) liczba godzin Liczba godzin pkt. ECTS zali- Kurs/grupa kursow
grupy kursow czenia o charakt.
Symbol kierunk. efektu Forma’kursu/ ogdlno-uczel- prakty;
L.p. w ¢ | ksztal-cenia yady CNPS laczna 2aje¢ BK | grupy kursow niany” cznym rodzaj’ typ’
1. Jezyk obcy B2 KIAIR_U33 15 T Z 0 KO W
0 4 0 K1AIR_U34 60 60 2
2. Jezyk obcy B2 K1AIR_U35 25 T 7 0 P KO W
4 K1AiR_U36 60 90
Razem 120 150 4
4.2.1.3 Modul Zajecia sportowe (min. 1 pkt ECTS):
Nazwa kursu/grupy kursow (grupe
: . . 3
Kod kursow Tygodniowa Liczba Spo-s6b
kursu/ oznaczyé symbolem GK) liczba godzin Liczba godzin pkt. ECTS zali- Kurs/grupa kursow
grupy kursow czenia 0 charakt.
Symbol kierunk. efektu Forma’kursu/ ogolno-uczel- prakty;
L.p. w ¢ [ ksztal-cenia ZZV CNPS taczna zajed BK grupy kursow niany4 cznym rodzaj6 typ7
1. Zajgcia sportowe 0 2 0 K1AiR_K08 30 30 1 1 T 4 O P KO W
Razem 0 2 0 30 30 1 1
4.2.1.4 Technologie informacyjne (min. .... pkt ECTS):
Nazwa kursu/grupy kursow (grupe
. - . 3
Kod kursow Tygodniowa Liczba Spo-s6b
kursu/ oznaczy¢ symbolem GK) liczba godzin Liczba godzin pkt. ECTS zali- Kurs/grupa kursow
grupy kursow czenia o charakt.
Symbol kierunk. efektu Forma’kursu/ ogolno-uczel- prakty;
L.p. w é [ ksztal-cenia ZZU CNPS taczna zajeé BK grupy kursow niany4 cznym rodzaj6 typ7
Razem
Razem dla moduléw ksztalcenia ogdélnego:
Laczna Laczna Laczna Liczba punktow
liczba godzin liczba godzin liczba ECTS zaje¢ BK!
ZZU CNPS punktow
Laczna liczba godzin ECTS
w ¢ |
4 10 0 210 270 9 6,5




4.2.2 Lista modulow z zakresu nauk podstawowych

4.2.2.1 Modul Matematyka (min. .... pkt ECTS):

Nazwa kursu/grupy kursow (grupe

. . 3
Kod kursow Tygodniowa Liczba Spo-s6b
kursu/ oznaczy¢ symbolem GK) liczba godzin Liczba godzin pkt. ECTS zali- Kurs/grupa kursow
grupy kursow czenia o charakt.
Symbol kierunk. efektu Forma’kursu/ ogolno-uczel- prakty;
L.p. | ksztal-cenia ydy CNPS laczna 2aje¢ BK | grupy kursow niany” cznym rodzaj’ typ’
Razem
4.2.2.2 Modul Fizyka (min. .... pkt ECTS):
Nazwa kursu/grupy kursow (grupe \
Kod kursow Tygodniowa Liczba Spo-s6b
kursu/ ozmaczyé symbolem GK) liczba godzin Liczba godzin pkt. ECTS zali- Kurs/grupa kursow
grupy kursow czenia 0 charakt.
Symbol kierunk. efektu Forma’kursu/ ogolno-uczel- prakty;
L.p. [ ksztal-cenia ZZU CNPS faczna zajeé BK grupy kursow niany4 cznym rodzaj6 typ7
Razem
4.2.2.3 Modul Chemia (min. .... pkt ECTS):
Nazwa kursu/grupy kursow (grupe X
Kod kursow Tygodniowa Liczba Spo-sob
kursu/ oznaczy¢ symbolem GK) liczba godzin Liczba godzin pkt. ECTS zali- Kurs/grupa kurséw
grupy kursow czenia o charakt.
Symbol kierunk. efektu Forma’kursu/ ogolno-uczel- prakty;
L.p. [ ksztat-cenia zZzU CNPS taczna zajeé BK grupy kursow niany4 cznym rodzaj6 typ7

Razem




4.2.2.4 Modul Informatyka (min.2 pkt ECTS):

Nazwa kursu/grupy kursow (grupe
; . . 3
Kod kursow Tygodniowa Liczba Spo-s6b
kursu/ oznaczy¢ symbolem GK) liczba godzin Liczba godzin pkt. ECTS zali- Kurs/grupa kursow
grupy kursow czenia o charakt.
Symbol kierunk. efektu Forma’kursu/ ogolno-uczel- prakty;
L.p. | ksztal-cenia yady CNPS laczna 2aje¢ BK | grupy kursow niany” cznym rodzaj’ typ’
1. Systemy baz danych K1AIR_W11
KIAIR_W12 15 30 1 05 T z PD w
ARR021305W 0 K1AIR_W15
2. Systemy baz danych K1AiR_U09 K1AIR_U10
K1AiR_U13
K1AiR_KO01 K1AiR_K03 15 30 1 0,5 T 7 P PD W
ARR021305P 0
3. Bazy danych w technice K1AIR_W11
KIAIR_W12 15 30 1 0,5 T z PD w
ARR021306W 0 KIAIR_W15
4. Bazy danych w technice K1AiR_U09 K1AIR_U10
K1AIR_U13
K1AiR_KO01 K1AiR_K03 15 30 1 05 T z p PD W
ARR021306P 0
5. Systemy akwizycji i identyfikacji obiektow K1AIR_W11
KIAIR_W12 15 30 1 0,5 T z PD w
ARR021307W 0 K1AIR_WI15
6. Systemy akwizycji i identyfikacji obiektow K1AiR_U09 K1AiR_U10
K1AIR_U13
K1AiR_KO01 K1AiR_K03 15 30 1 05 T z p PD W
ARR021307P 0
Razem 30 60 2 1
Razem dla moduléw z zakresu nauk podstawowych:
Laczna Laczna Laczna Liczba punktow
liczba godzin liczba godzin liczba ECTS zajegé BK!
Z7ZU CNPS punktow
Laczna liczba godzin ECTS
|
0 30 60 2 1




4.2.3 Lista modulow kierunkowych

4.2.3.1 Modul Przedmioty wybieralne kierunkowe (min.28 pkt ECTS):

Nazwa kursu/grupy kursow (grupe

° . . .3
Kod kursow Tygodniowa Liczba Spo-sob
kursu/ oznaczy¢ symbolem GK) liczba godzin Liczba godzin pkt. ECTS zali- Kurs/grupa kursow
grupy kursow czenia o charakt.
Symbol kierunk. efektu Forma’kursu/ ogdlnouczel- prakty;
L.p. | ksztal-cenia ydy CNPS laczna 2aje¢ BK | grupy kursow niany” cznym rodzaj’ typ’
1. Systemy monitorowania 1 diagnostyki w K1AIR_AMPU_W01 2 T E K w
ARR023210W przemysle 0 30 90
2. K1AIR_AMPU_U01 2 T z P K w
K1AIR_K02
K1AIR_K03
Systemy monitorowania i diagnostyki w KIAIR_K04
ARR023210L przemysle 2 K1AIR_AMPU_KO01 30 60
3. K1AIR_AMPU_W02 0,8 T z K W
ARR023306W Analogowe i cyfrowe systemy pomiarowe 0 15 30
4, K1AIR_AMPU_U02 1 T Z P K W
ARR023306L Analogowe i cyfrowe systemy pomiarowe 2 K1AIR_AMPU_KO01 30 30
5. K1AIR_AMPU_WO03 0,5 T z K w
ARR023211W Automatyzacja procesOw przemystowych 0 15 30
6. K1AIR_AMPU_U03 2 T z P K w
ARR023211L Automatyzacja procesow przemystowych 2 K1AIR_AMPU_KO01 30 60
7. K1AIR_AMPU_W05 2 T E K W
K1AIR_KO01
Automatyka napedu elektrycznego - K1AIR_AMPU_KO01
ARR023212W podstawy 0 30 90
8. K1AIR_AMPU_U05 1 T z P K W
K1AIR_KO01
K1AIR_K02
K1AIR_K03
Automatyka napedu elektrycznego - K1AIR_K04
ARR023212L podstawy 1 KIAIR_AMPU_K01 15 30




ARR023213W

Przemystowe uktady napgdowe

KIAIR_AMPU_WO04

15

30

10.

ARR023213P

Przemystowe uktady napgdowe

KIAIR_AMPU_U04
K1AIR_AMPU_KO1

15

30

11.

ARR022105W

Urzadzenia i uktady automatyki

KLAIR_ASE_WO01

15

60

0,6

12.

ARR022105P

Urzadzenia i uktady automatyki

KIAIR_ASE_U01
K1AIR_K03
K1AIR_KO05

30

60

1,2

13.

ARR022201L

Optoelektronika

KIAIR_ASE_U02
K1AIR_ASE_KO01

15

30

0,7

14.

ARR022201W

Optoelektronika

KIAIR_ASE W02
K1AIR_ASE_KO01

15

30

0,6

15.

ARR022202W

Automatyka zabezpieczeniowa — podstawy

KIAIR_ASE_WO03
K1AIR_ASE_KO01

30

90

1,2

16.

ARR022202L

Automatyka zabezpieczeniowa — podstawy

KIAIR_ASE_U03
K1AIR_ASE_K01

15

30

0,7

17.

ARR022202P

Automatyka zabezpieczeniowa — podstawy

KIAIR_ASE_U03
K1AIR_ASE_K01

15

30

0,6

18.

ARR022106W

Teoria automatow

KIAIR_ASE_WO04
K1AIR_KO03,
K1AIR_ASE_K01

15

30

0,6

19.

ARR022106L

Teoria automatow

KIAIR_ASE_U04
K1AIR_KO03,
K1AIR_ASE_K01

30

30

20.

ARR022504L

Inteligentne systemy pomiarowe

KIAIR_ASE_U05
K1AIR_K01

15

30

0,75

21.

ARR022504W

Inteligentne systemy pomiarowe

K1AIR_ASE_WO05

30

60

22.

ARR023214W

Metody sztucznej inteligencji

K1AIR_AMPU_W06

30

90

23.

ARR023214L

Metody sztucznej inteligencji

K1AIR_AMPU_U06
K1AIR_K02
K1AiR_K03
K1AIR_K04

K1AIR_AMPU_K01

15

30




24.

ARR023215L

Rozproszone systemy automatyki

K1AIR_AMPU_U07

30

60

25.

ARR023215W

Rozproszone systemy automatyki

K1AIR_AMPU_WO07

15

30

26.

ARR023216W

Inteligentne systemy pomiarowo-sterujace

K1AIR_AMPU_WO08
K1AIR_AMPU_KO1

30

60

27.

ARR023216L

Inteligentne systemy pomiarowo-sterujace

K1AIR_AMPU_U08
K1AIR_AMPU_KO1

30

60

28.

ARR023217W

Elektromechaniczne uktady wykonawcze
automatyki przemystowej

K1AIR_AMPU_W09

15

30

29.

ARR022302W

Przeksztaltniki statyczne w automatyce

K1AIR_ASE_W09

15

30

0,5

30.

ARR022302L

Przeksztaltniki statyczne w automatyce

K1AIR_ASE_UO08

15

30

0,75

31.

ARR022107W

Metody podejmowania decyzji

K1AIR_ASE_W07

30

90

1,2

32.

ARR022107S

Metody podejmowania decyzji

K1AIR_ASE_U07
K1AIiR_K03
K1AIR_K04

K1AIR_ASE_K01

15

30

0,6

33.

ARR022203W

Sterowanie i regulacja w elektroenergetyce

KIAIR_ASE W08
K1AIR_ASE_K01

30

60

1,2

34.

ARR022203L

Sterowanie i regulacja w elektroenergetyce

K1AIR_ASE_U09
K1AIR_ASE_K01

15

30

0,7

35.

ARR022505S

Sterowanie rozproszone w elektroenergetyce

K1AIR_ASE_U06
K1AiR_K03
K1AIR_K04

K1AIR_ASE_K01

15

30

0,6

36.

ARR022505W

Sterowanie rozproszone w elektroenergetyce

K1AIR_ASE_WO06

30

60

1,2

Razem

390

840

28




4.2.3.2 Modul Praktyka (min.6 pkt ECTS):

Nazwa kursu/grupy kursow (grupe

° . . .3
Kod kursow Tygodniowa Liczba Spo-sob
kursu/ oznaczy¢ symbolem GK) liczba godzin Liczba godzin pkt. ECTS zali- Kurs/grupa kursow
grupy kursow czenia o charakt.
Symbol kierunk. efektu Forma’kursu/ ogdlnouczel- prakty;
L.p. w ¢ | p S ksztal-cenia zzZU CNPS faczna zaje¢ BK grupy kurséw niany4 cznym rodzaj6 typ7
1. Praktyka zawodowa (wakacyjna 6- K1AiR_U37 6 T z K W
ARR020055Q tygodniowa) 240 180 6
Razem 240 180 6
4.2.3.3 Modutl Praca dyplomowa (min.18 pkt ECTS):
Nazwa kursu/grupy kursow (grupe
, - - .3
Kod kursow Tygodniowa Liczba Spo-sob
kursu/ oznaczy¢ symbolem GK) liczba godzin Liczba godzin pkt. ECTS zali- Kurs/grupa kursow
grupy kursow czenia o charakt.
Symbol kierunk. efektu Forma’kursu/ ogélnouczel- prakty;
L.p. w ¢ [ p s ksztal-cenia ZZU CNPS taczna zajeé BK' grupy kursow niany4 cznym rodzaj6 typ7
1 K1AIR_ASE_U11
ARR022058S I K1AIR_AMPU_U10
ARRO230585 Seminarium dyplomowe 0 0 0 0 2 KIAIR K01 30 90 3 3 T V4 P K w
K1AIR_ASE_K01
2.
AT
ARR022059D Inzynierska praca dyplomowa 0 0 0 9 0 o 135 450 15 15 T 4 P K W
ARR023059D K1AIR_AMPU_U09
K1AIR_AMPU_U11
Razem 0 0 0 9 2 165 540 18 18
Razem dla moduléw kierunkowych:
Laczna Laczna Laczna Liczba punktow
liczba godzin liczba godzin liczba ECTS zajegc¢ BK®
Z7ZU CNPS punktow
Laczna liczba godzin ECTS
w ¢ | p S
AMPU 49,5
0 0 0 9 2 795 1560 52 ASE 39,7




4.2.4.1 Lista modulow specjalnosciowych

4.2.4.1 Modul Przedmioty specjalnosciowe (np. cata specjalnosé) (min. .... pkt ECTS):

Nazwa kursu/grupy kursow (grupe 5
Kod kursow Tygodniowa Liczba Spo-s6b
kursu/ oznaczy¢ symbolem GK) liczba godzin Liczba godzin pkt. ECTS zali- Kurs/grupa kursow

grupy kursow czenia o charakt.

Symbol kierunk. efektu Forma’kursu/ ogdlno-uczel- prakty;

L.p. w ¢ | p ksztal-cenia ydy CNPS laczna 2aje¢ BK | grupy kursow niany” cznym rodzaj’ typ’
Razem
4.2.4.2 Modul .... (np. profil dyplomowania) (min. .... pkt ECTS):
Nazwa kursu/grupy kursow (grupe X
Kod kursow Tygodniowa Liczba Spo-séb
kursu/ oznaczy¢ symbolem GK) liczba godzin Liczba godzin pkt. ECTS zali- Kurs/grupa kursow

grupy kursow czenia o charakt.

Symbol kierunk. efekiu Forma’kursu/ ogolno-uczel- preey.

L.p. w ¢ | p ksztat-cenia ZZU CNPS Taczna zajeé BK grupy kursow niany4 cznym rodzaj6 typ7
Razem
Razem dla moduléw specjalnosciowych:
Laczna Laczna Laczna Liczba punktow
liczba godzin liczba godzin liczba ECTS zajegcé BK!
Z7ZU CNPS punktow
Laczna liczba godzin ECTS
w ¢ | p




4.3 Modutl praktyk (uchwala Rady Wydzialu nt. zasad zaliczania praktyki — zal. nr 2 do programu studiow)
Nazwa praktyki zawodowa

Tryb zaliczenia

Liczba punktéw ECTS Liczba punktéw ECTS zajeé BK' praktyki Kod
Raport
6 6 praktyki ARR020055Q
Czas trwania praktyki Cel praktyki

Celem praktyki jest zdobycie do§wiadczenia przemystowego, zapoznanie si¢ z podstawowym
wyposazeniem technicznym i technologicznym zaktadoéw, zapoznanie si¢ z praca wyzszego
dozoru technicznego zaktadu a w szczegolnoscei:

* poszerzenie wiedzy zdobytej na studiach i rozwijanie umiejetnosci jej wykorzystania,

* zapoznanie studenta ze specyfika srodowiska zawodowego,

* ksztaltowanie konkretnych umiejetnosci zawodowych zwigzanych bezposrednio z miejscem
odbywania praktyki,

* ksztaltowanie umiejetnosci skutecznego komunikowania si¢ w organizacji,

I stopien * poznanie funkcjonowania struktury organizacyjnej, zasad organizacji pracy i podziatu

6 tygodni kompetencji, procedur, procesu planowania pracy, kontroli,

» doskonalenie umiejetnosci organizacji pracy wlasnej, pracy zespotowej, efektywnego
zarzadzania czasem, sumiennosci, odpowiedzialnosci za powierzone zadania,

* doskonalenie umiejetnosci postugiwania si¢ jezykiem obcym w sytuacjach zawodowych.

4.4 Modul praca dyplomowa

Typ pracy dyplomowej licenejacka / inzynierska / magisterska
Liczba punktow
Liczba semestrow pracy dyplomowej ECTS Kod
ARRUZ1USYD
ARR022059D
15 ARRO023059D

Charakter pracy dyplomowej

Projekt, program komputerowy, symulacje komputerowe i ich analiza, prototyp prostego ukladu technicznego i wyniki jego badan
eksperymentalnych, opracowanie o charakterze dokumentacji zaprojektowanego i/lub wykonanego urzqdzenia.

Liczba punktow ECTS
BK* 15

5. Sposoby weryfikacji zakladanych efektow ksztalcenia

Typ zajec Sposoby weryfikacji zakladanych efektow ksztalcenia
wyklad egzamin, kolokwium

¢wiczenia test, kolokwium

laboratorium wejsciowka, sprawozdanie z laboratorium

projekt obrona projektu

seminarium udziat w dyskusji, prezentacja tematu, esej

praktyka raport z praktyki

praca dyplomowa przygotowana praca dyplomowa

6. Laczna liczba punktow ECTS, ktora student musi uzyska¢ na zajeciach wymagajacych bezposredniego udzialu nauczycieli akademickich i studentéw (wpisa¢ sume¢ punktow ECTS dla kursow/ grup kurséw oznaczonych kodem BKl)

135,28 ECTS



7. Laczna liczba punktow ECTS, ktora student musi uzyska¢ w ramach zaje¢¢ z zakresu nauk podstawowych

Liczba punktow 48
ECTSz
przedmiotow
obowigzkowych

Liczba punktow 2
ECTSz
przedmiotow
wybieralnych ....

.3czna liczba 50
punktow ECTS

8. Laczna liczba punktow ECTS, ktorg student musi uzyska¢ w ramach zajeé o charakterze praktycznym, w tym zaje¢ laboratoryjnych i projektowych (wpisa¢ sume punktéw ECTS kurséw/grup kurs6w oznaczonych kodem P)

Liczba punktow 58
ECTSz
przedmiotow
obowigzkowych

Liczba punktow o7
ECTSz
przedmiotow
wybieralnych ....

Laczna liczba 115
punktow ECTS

9. Minimalna liczba punktow ECTS , ktorg student musi uzyskaé, realizujac moduly ksztalcenia oferowane na zajeciach ogélnouczelnianych lub na innym kierunku studiow (wpisa¢ sume punktow ECTS kurséw/grup kurs6w oznaczonych kodem O)
44 punkty ECTS

10. Laczna liczba punktow ECTS, ktora student moze uzyskaé, realizujac moduly wybieralne (min. 30 % calkowitej liczby punktow ECTS)
63 punkty ECTS

11. Zakres egzaminu dyplomowego

1. Analiza obwodow zawierajacych elementy R, L, C zasilanych napi¢ciem sinusoidalnie zmiennym:
a. Analiza stanu ustalonego, zjawisko rezonansu szeregowego i rownoleglego.
b. Analiza stanu przej$ciowego dla szeregowego obwodu R-L-C.

2. Monolityczny wzmacniacz operacyjny.
a. Uklady pracy idealnego wzmacniacza operacyjnego: wzmacniacze napi¢ciowe - inwerter, noninwerter, wtornik, roznicowy.
b. Uklady pracy idealnego wzmacniacza operacyjnego: integrator, sumator, przetwornik i/u.
c. Wzmacniacz operacyjny rzeczywisty: podstawowe parametry i ich wptyw na prace ukladu.

3. Analiza i synteza uktadow regulacji automatycznej w dziedzinie czasu i czgstotliwosci:
a. Odpowiedzi impulsowe i skokowe podstawowych cztonéw dynamicznych w ukladach regulacji.
b. Charakterystyki czestotliwo$ciowe - rodzaje, definicje, charakterystyki czgstotliwosciowe podstawowych cztonéw dynamicznych.
c. Wymagania stawiane ukladom regulacji automatycznej, parametry odpowiedzi skokowej, uchyby statyczne i sposoby ich wyznaczania.
d. Stabilno$¢ - definicja, zapas modutu i1 fazy zamknigtego uktadu regulacji.

4. Stabilnos¢ ciagtych i dyskretnych uktadéw regulacji automatyczne;j:
a. Algebraiczne kryteria stabilno$ci uktadow ciagtych.



b. Badanie stabilno$ci uktadu ciaglego z wykorzystaniem kryterium Nyquista, wersje kryterium Nyquista.
c. Kryteria stabilno$ci uktadow dyskretnych.

5. Pomiary mocy czynnej i biernej:
a. Definicje mocy czynnej i biernej.
b. Pomiary mocy dla odbiornikéw jednofazowych.
c. Pomiary mocy dla odbiornikéw trojfazowych.

6. Pomiary przemystowe:
a. Metody pomiaru temperatury powierzchni i wngtrzna ciat statych - bledy metody stykowej, minimalizacja bledow.
b. Pomiary temperatury gazow i cieczy
c. Pomiary bardzo wysokich temperatur - termometr probkujacy.
d. Pomiary pirometryczne, rodzaje pirometréw, zastosowania.
e. Pomiary momentu mechanicznego na wirujgcym wale - metody tensometryczne, metoda tachometryczna, metody elektrooptyczne

7. Budowa, zasada dzialania, charakterystyki ruchowe:
a. Transformatoréw, w tym warunki pracy réwnolegle;.
b. Maszyn asynchronicznych.
c. Maszyn synchronicznych.
d. Maszyn pradu statego.

8. Metody regulacji predkosci katowej silnikow pradu statego 1 indukcyjnych:
a. Metody regulacji predkosci silnikow pradu statego.
b. Sterowanie czestotliwosciowe predkoscia silnika indukcyjnego (zasada, charakterystyki regulacyjne i mechaniczne, struktura regulacji).
c. Uklad kaskady stalego momentu dla silnika pierscieniowego (zasada regulacji, struktura regulacji, charakterystyki regulacyjne i mechaniczne).
d. Uklad kaskady statej mocy dla silnika pier§cieniowego (zasada regulacji, struktura regulacji, charakterystyki regulacyjne 1 mechaniczne).

9. Energoelektronika - zasada dzialania 1 zastosowania:
a. Przeksztattniki AC/DC, charakterystyka, sposoby sterowania, zastosowania.
b. Bezposrednie przemienniki czgstotliwosci.
c. Posrednie przemienniki czestotliwosci: rodzaje, charakterystyki, zastosowania.
d. Posrednie przemienniki czgstotliwosci z falownikami MSI: zasady modulacji MSI, zastosowania przemiennikéw MSI.

10. Technika mikroprocesorowa:
a. Mikroprocesor, mikrokomputer, mikrokontroler — budowa, rdéznice i przeznaczenie.
b. Programowanie mikrokontroleréw - jezyki programowania, sSrodowiska programowe, systemy operacyjne.
c. Zasada dziatania i programowanie uktadow licznikowych w mikrokontrolerach.
d. Zasada dzialania i programowanie uktadow licznikowych w mikrokontrolerach.

11. Sterowniki programowalne
a. Budowa i zasada dzialania sterownikow programowalnych.
b. Jezyki programowania sterownikow PLC.
c. Zastosowanie PLC w systemie automatyki przemystowej — struktury kompleksowych uktadéw automatyki, przesyt danych, przyktady zastosowan.



12.

13.

14.

15.

Napedy robotow i obrabiarek:

a. Manipulatory i roboty przemystowe - definicje, roznice, klasyfikacja.

b. Podstawowe rodzaje napedoéw robotow.

c. Synteza uktadu regulacji potozenia w serwonapedach: sposdb doboru regulatora potozenia, podstawowe struktury regulacji potozenia.
d. Podstawowe napedy obrabiarek.

e. Sterowanie CNC.

Czujniki i przetworniki:

a. Budowa, zasada dziatania i charakterystyki czujnikoéw termometrycznych

b. Budowa, zasada dziatania i charakterystyki czujnikoéw zblizeniowych

c. Podstawowe bloki przetwornikdw pomiarowych

d. Przetworniki pomiarowe — przetworniki temperatury, napie¢ i pradow — omowi¢ wybrany rodzaj przetwornikow

Zasady przetwarzania analogowo - cyfrowego:
a. Sprzetowe aspekty realizacji przetwarzania A/C.
b. Twierdzenie o probkowaniu 1 jego interpretacja.
c. Widmo sygnatu dyskretnego a widmo ciagle.

Metody sztucznej inteligencji w procesach decyzyjnych:

a. Model neuronu, funkcje aktywaciji, struktury sieci neuronowych

b. Metody uczenia sieci neuronowych; przykiad.

c. Uklady rozmyte: zmienna logiczna a zmienna lingwistyczna, funkcje przynaleznosci, reguly wnioskowania, reguly implikacji w uktadach rozmytych, zastosowania w procesach decyzyjnych..
c. Budowa regulatora rozmytego.

d. Algorytmy genetyczne: podstawowe operacje genetyczne, struktura podstawowego algorytmu genetycznego; zastosowania.



12. Wymagania dotyczace terminu zaliczenia okreSlonych kurséw/grup kurséw lub wszystkich kursow w poszczegolnych modutach

Lp. Kod kursu Nazwa kursu Termin zaliczenia
do... (numer
semestru)

1. ARR021301W Podstawy elektrotechniki I

2. INR022501W Technologie informacyjne I

3. ARR023301W Podstawy metrologii I

4, MAP001140W Algebra z geometrig I
analityczng A

5 MAPO001142W Analiza matematyczna 1.1 A I

6. FZP003045W Fizyka E5 I

7. ARR021302W Obwody elektryczne ]

8 ARR022502W Programowanie w jezyku C Il

0. ARR023302W Podstawy elektroniki 1 1

10. FZP003044W Fizyka G5 [\

11. MAPO001156W Analiza matematyczna 2.1 A 1

12. ARR021304W Obwody elektryczne i Il
magnetyczne

13. ARR022301W Urzadzenia 1 stacje V

14. ARR023201W Podstawy techniki Il
mikroprocesorowej 1

15. ARR022101W Podstawy automatyki 1 v

16. ARR023102W Maszyny elektryczne 1 v

17. ARR023202L Sterowniki programowalne \

18. ARR023202W Sterowniki programowalne \

19. ARR022102W Podstawy automatyki 2 \

20. ARR023205W Naped elektryczny 1 \Y

21. ARR023206W Energoelektronika 1 \

22. ARR022202W Automatyka VI
zabezpieczeniowa -

13. Plan studiéw (zalacznik nr 1 do programu studéw)
Zaopiniowane przez wydzialowy organ uchwatodawczy samorzadu studenckiego:

Data Imie, nazwisko i podpis przedstawiciela studentow

Data Podpis dziekana



